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Sicherheitstechnische Hinweise: Warnhinweise miissen zu lhrer persénlichen Sicherheit sowie der
Sicherheit Dritter und zur Vermeidung von Sachschaden beachtet werden. Zu jedem Warnhinweis wird

der jeweilige Gefahrdungsgrad angegeben.

Qualifiziertes Personal: Inbetriebsetzung und Betrieb dieses Gerates/Systems diirfen nur unter
Beachtung dieser Betriebsanleitung und nur von qualifiziertem Personal vorgenommen werden.
Qualifiziertes Personal im Sinne der sicherheitstechnischen Hinweise dieses Handbuchs sind Personen,
die die Berechtigung haben, dieses Gerat gemaR den Standards der Sicherheitstechnik in Betrieb zu

nehmen.

Geratereparatur und Haftungsausschluss:

o Der Anwender ist fiir alle vom Anwender oder seinem Bevollméachtigten durchgefiihrten
Anderungen und Reparaturen am Gerét verantwortlich.
e Alle neuen Bauteile sind von Siemens Milltronics Process Instruments Inc. bereit zu stellen.

[ Reparieren Sie lediglich defekte Bauteile.

. Defekte Bauteile diirfen nicht wiederverwendet werden.

Warnung: Der einwandfreie und sichere Betrieb des Produktes setzt sachgemalen Transport,
Lagerung, Aufstellung und Montage sowie sorgféltige Bedienung und Instandhaltung voraus.

Hinweis: Das Produkt muss immer in Ubereinstimmung mit den technischen Daten verwendet werden.

Copyright Siemens Milltronics Process

Haftungsausschluss

Instruments Inc. 2007. All Rights Reserved
Diese Unterlage ist sowohl in gebundener als auch
in elektronischer Form verfiighar. Wir fordern
Benutzer auf, genehmigte, gebundene
Betriebsanleitungen zu erwerben oder die von
Siemens Milltronics Process Instruments Inc.
entworfenen und genehmigten elektronischen
Ausfiihrungen zu betrachten. Siemens Milltronics
Process Instruments Inc. ist fir den Inhalt
auszugsweiser oder vollstandiger Wiedergaben
gebundener oder elektronischer Ausfiihrungen
nicht verantwortlich.

Wir haben den Inhalt der Druckschrift auf
Ubereinstimmung mit dem beschriebenen Gerat
gepriift. Dennoch kdnnen Abweichungen nicht
ausgeschlossen werden, so dass wir fiir die
vollstandige Ubereinstimmung keine Gewahr
ibernehmen. Die Angaben in dieser Druckschrift
werden regelmaRig tberpriift, und notwendige
Korrekturen sind in den nachfolgenden Auflagen
enthalten. Fiir Verbesserungsvorschléage sind wir
dankbar.

Technische Anderungen vorbehalten.

MILLTRONICS® ist eine eingetragene Marke der Siemens Milltronics Process Instruments Inc.

Wenden Sie sich bitte an SMPI Technical Publications unter der Adresse:

Technical Publications

Siemens Milltronics Process Instruments Inc.
1954 Technology Drive, P.0. Box 4225
Peterborough, Ontario, Kanada, K9J 7B1
E-Mail: techpubs.smpi@siemens.com

e Weitere Siemens Milltronics Handbiicher zur Fiillstandmessung finden Sie unter:
www.siemens.com/processautomation. Wahlen Sie Fiillstandmessung unter
Prozessinstrumentierung. Gehen Sie dann zum Archiv der Handbiicher unter der jeweiligen

Produktfamilie.

. Siemens Milltronics Handbliber zur Verwiegung finden Sie unter:
www.siemens.com/processautomation. Wahlen Sie Kontinuierliche Wégesysteme unter
Wagetechnik. Gehen Sie dann zum Archiv der Handbiicher unter der jeweiligen Produktfamilie.

© Siemens Milltronics Process Instruments Inc. 2007
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Sicherheitshinweise

Warn- und Hinweistexte miissen besonders beachtet werden. Diese sind grau hinterlegt
vom ibrigen Text abgesetzt."

WARNUNG: bezieht sich auf ein Warnsymbol auf dem Produkt und
bedeutet, dass bei Nicht-Einhalt der entsprechenden VorsichtsmaR-
nahmen Tod, schwere Korperverletzung und/oder erheblicher Sach-
schaden eintreten konnen.
' WARNUNG': bedeutet, dass bei Nicht-Einhalt der entsprechenden
VorsichtsmaBnahmen Tod, schwere Korperverletzung und/oder
erheblicher Sachschaden eintreten konnen.
Hinweis: steht fiir eine wichtige Information tiber das Produkt selbst oder den Teil der
Betriebsanleitung, auf den besonders aufmerksam gemacht werden soll.

Sicherheitssymbole
In der Betriebs- | Auf dem Beschreibun
anleitung: Produkt: g
L Erde (Masseklemme)
@ Schutzleiterklemme
A A (Etikett auf dem Produkt: gelber Hintergrund.)
WARNUNG: Details sind in zugehdrigen
Dokumenten (Betriebsanleitung) aufgefiihrt.
FCC Konformitat

Nur fiir Installationen in den USA: Richtlinien der FCC (Federal
Communications Commission)

' WARNUNG: Anderungen oder Modifizierungen, die nicht ausdriicklich
I von Siemens Milltronics genehmigt wurden, konnen zum Entzug der
Betriebsgenehmigung des Benutzers fiihren.

Hinweise:

* Dieses Gerat wurde getestet und mit den fiir ein Digitalgerat der Class A geltenden
Grenzwerten, gemal Teil 15 der FCC-Bestimmungen, fiir konform erklart. Diese
Grenzwerte sollen einen angemessenen Schutz vor Storungen gewahrleisten,
wenn das Gerat in einem Handelsumfeld betrieben wird.

» Das Gerat erzeugt und verwendet Funkfrequenzen und kann sie ausstrahlen. Wenn
es nicht gemaR der Betriebsanleitung installiert und betrieben wird, konnen Funk-
storungen auftreten. Der Betrieb des Gerates in einem Wohnbereich kann Storun-
gen verursachen. In diesem Fall ist der Benutzer angehalten, die Storung auf eigene
Kosten zu beheben.

) Dieses Symbol wird verwendet, wenn sich kein entsprechendes Vorsichtssymbol auf
dem Produkt befindet.

7ML19985KE31 SITRANS LR260 (HART) — BETRIEBSANLEITUNG Seite 1
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Die Betriebsanleitung

Hinweise:

» Bitte beachten Sie die Vorschriften fiir Installation und Betrieb, um eine schnelle,
problemlose Inbetriebhnahme, sowie maximale Genauigkeit und Zuverlassigkeit lhres
SITRANS LR260 zu gewahrleisten.

» Diese Betriebsanleitung bezieht sich ausschlieRlich auf das SITRANS LR260 (HART).

Mit Hilfe der vorliegenden Anleitung kénnen Sie Ihren SITRANS LR260 optimal einstellen. Fiir
Vorschlage und Bemerkungen zu Inhalt, Aufbau und Verfiigbarkeit der Betriebsanleitung sind
wir jederzeit offen. Bitte richten Sie Ihre Kommentare an techpubs.smpi@siemens.com.

Weitere Siemens Milltronics Handbiicher zur Fiillstandmessung finden Sie unter:
www.siemens.com/level, Fiillstandmessung.

Anwendungsbeispiele

Mit den aufgefiihrten Anwendungsbeispielen werden typische Einsatzmaglichkeiten des
SITRANS LR260 dargestellt (siehe Anhang E: Applikationsberspie/ auf Seite 100). Sie stel-
len jedoch nur einen von mehreren maglichen Losungswegen fiir eine gegebene Applika-
tion dar.
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Setzen Sie jeweils die Werte aus lhrer Applikation in die Beispiele ein. Falls keines der
Beispiele lhrer Applikation entspricht, so hilft die Parameterbeschreibung mit einer Erkla-
rung aller verfligharen Optionen weiter.

Technischer Support

Ein Support steht rund um die Uhr zur Verfiigung.

Um die Adresse, Telefon- und Faxnummer lhrer ortlichen Siemens Automation
Geschaftsstelle zu finden, siehe:

WwWw.siemens.com/automation/partner

¢ Wahlen Sie Deutsch als Sprache und klicken Sie auf Partner fiir Produkte; wah-
len Sie nun lhre Produktgruppe (+Prozessautomatisierung > +Prozessinstru-
mentierung > +Fiillstandmessgerate).

¢ Wabhlen Sie den Bereich Technischer Support. Klicken Sie auf Weiter.

¢ Klicken Sie auf den entsprechenden Kontinent und wahlen Sie dann das Land
und die Stadt. Klicken Sie auf Weiter.

Fiir technischen Support online, siehe:

Www.siemens.com/automation/support-request

e Wabhlen Sie Deutsch als Sprache und geben Sie den Produktnamen (SITRANS
LR260) oder die Bestellnummer ein. Klicken Sie auf Suchen und treffen Sie die
entsprechende Produktauswabhl. Klicken Sie auf Weiter.

¢ Sie werden aufgefordert, ein Thema oder Stichwort zur Beschreibung lhres
Problems einzugeben. Suchen Sie entweder in den zugehérigen Dokumenten
oder klicken Sie auf Weiter, um eine detaillierte Beschreibung lhres Problems an
das Siemens Technical Support Team zu senden.

Siemens A&D Technical Support Center: Tel. +49 180 50 50 222
Fax +49 180 50 50 223

Seite 2 SITRANS LR260 (HART) — BETRIEBSANLEITUNG 7ML19985KE31



Abkiirzungen und Kennzeichnungen

Kiirzel Langform Beschreibung :::t
A/D Analog / Digital
CE/PM/CSA (ot ion Sandards Assoiatin g
Ci Interne Kapazitét F
D/A Digital / Analog
DAC Digital Analog Converter \[/)\i/girt‘?j::nalog-

%)
DCS Distributed Control System f;r?ngf\z?tisys- é
dK Dielektrizitatszahl §
ESD Electrostatic Discharge Elr:atlgzjousrfgtische g
HART Highway Addressable Remote Transducer
l; Eingangsstrom mA
ly Ausgangsstrom mA
IS Intrinsically Safe Eigensicher
L Interne Induktivitat mH
mH MilliHenry 103 H
uF MicroFarad 106
us Mikrosekunde 108 S
DGAL Druckgeraterichtlinie flifnhgerhe“sz“'as'
pF Pico Farad 1012 F
ppm Teile pro Million
PV Primary Variable Messwert

Sekundarwert
SV Secondary Variable (Alternativer
Messwert)

VT Time Varying Threshold Eg};\)j:ﬂichkeits-
U; Eingangsspannung Vv
U, Ausgangsspannung v

7ML19985KE31 SITRANS LR260 (HART) — BETRIEBSANLEITUNG Seite 3



SITRANS LR260 Ubersicht

SITRANS LR260 ist ein Zweileiter, 25 GHz PuIs-Radar-FiiIIstandm_essumformer fiir Mess-
bereiche bis 30 m (98,4 ft). Er eignet sich fiir die kontinuierliche Uberwachung von Schiitt-
giitern in Lagerbehaltern, auch bei extremer Staubbildung und hohen Temperaturen.

Das Gerét besteht aus einer Auswerteelektronik verbunden mit einer Hornantenne, die
einen Verstellflansch Typ EA und einen Flansch fiir die schnelle, einfache Positionierung
integriert. Ein Staubschutz oder Luftspiilsystem sind als Option verfiigbar.

SITRANS LR260 unterstiitzt das HART" Kommunikationsprotokoll und die SIMATIC PDM
Software. Zur Signalverarbeitung wird die Process Intelligence Software verwendet, die
sich in {iber 1 000 000 Applikationen (Ultraschall und Radar) weltweit bewéhrt hat.
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Programmierung

Uber eine lokale, grafische Benutzeroberflache (LUI, local user interface) ist SITRANS
LR260 sehr einfach zu installieren und zu konfigurieren. Die integrierten Parameter kon-
nen entweder vor Ort mit dem Siemens Infrarot Handprogrammiergerat oder entfernt mit
SIMATIC PDM geandert werden.

Anwendungshereiche

e Zementpulver, Kunststoff-Pulver/-Pellets, Getreide, Kohle und andere Applikationen
e GroBe Lagerbehalter fiir Schiittgliter

Zulassungen und Bescheinigungen

SITRANS LR260 ist mit Zulassungen fiir Allgemeine Verwendung (GP) oder explosionsge-
fahrdete Bereiche verfiighar. Nahere Angaben finden Sie unter Zu/assungen auf Seite 7.

' HART® ist ein eingetragenes Warenzeichen der HART Communication Foundation

Seite 4 SITRANS LR260 (HART) — BETRIEBSANLEITUNG 7ML19985KE31



Technische Daten

Hinweis: Siemens Milltronics ist bestrebt, die Genauigkeit der technischen Daten zu
gewahrleisten, behilt sich jedoch jederzeit das Recht auf Anderung vor.

Hilfsenergie
f‘i :ZTIESaCIJ [())(t:m214 p= Angaben zu anderen Konfigurationen finden Sie
’ unter Schleifenstrom auf Seite 98

Schleifenwiderstand:
e Maximal DC 30V

°4..20mA
¢ Max. Anlaufstrom siehe Anlaufverhalten auf Seite 99
Funktionen
Bezugsbedingungen fiir den Betrieb gemaR IEC 60770-1
¢ Umgebungstemperatur +15... 425 °C (+59 ... +77 °F)
* Feuchtigkeit 45% ... 75% relative Luftfeuchtigkeit
¢ Umgebungsdruck 860 ... 1060 mbar g (86000 ... 106000 N/mZ g)

Messgenauigkeit (gemessen in Ubereinstimmung mit IEC 60770-1)
¢ Max. Messfehler (einschl. Hysterese und Reproduzierbarkeit)
- 25 mm (1") vom minimal erfassbharen Abstand bis
300 mm (11.8")
- Restlicher Messbereich= 10 mm (0.39") oder 0,1%
der Messspanne (es gilt der gréRere Wert)

Frequenz K-Band (25 GHz nominal)

Max. Messbereich') 2" Horn: 10 m (32.8 ft)
3"Horn: 20 m (65.6 ft)
4" Horn: 30 m (98.4 ft)

Min. erfassbarer Abstand? 0,05 m (1.97") vom Hornende

Aktualisierungszeit3) mindestens 2 Sekunden, je nach Einstellung fiir
Reaktionszeit (2.2.71.) und LCD Schnelllauf (4.3.)

Einfluss der Umgebungstemperatur <0,003% / K (Mittelwert iiber den vollen Temperatur-
bereich mit Bezug auf den maximalen Messbereich)
Dielektrizitatszahl des Messstoffs
e Min. dK = 1,6 (abhangig von Antenne und Applikationstyp)

Speicher:
e EEPROM, nicht fliichtig
¢ keine Batterie erforderlich.

" vom Sensor-Bezugspunkt.

2 Siehe Abmessungen: auf Seite 8.

3 Referenzbedingungen: Einstellung von Reaktionszeit (2.2.71.) auf SCHNELL und LCD
Schnelllauf (4.3.) auf EIN.

7ML19985KE31 SITRANS LR260 (HART) — BETRIEBSANLEITUNG Seite 5
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Schnittstelle

Analogausgang
* Signalbereich

* Ausfallsignal
¢ Biirde
Kommunikation: HART

¢ Biirde

¢ Max. Leitungslange
¢ Protokoll

Konfiguration

Anzeige (lokal)?

Mechanische Daten

Werkstoffe
¢ Flansch und Horn

Prozessanschliisse:
« Universalflansche®

Hornantenne:
* 2'Horn
e 3'Horn
* 4'Horn

Gehduse
¢ Bauart

¢ Kabeleinfiihrung
e Schutzart

Staubschutz (optional)
.
.3
o

Spiilanschluss (Luft)

4 ... 20 mA (Genauigkeit £0,02 mA)
Obere Grenze 20 ... 23 mA einstellbar
3,6 mA; 23 mA; oder letzter Wert
Max. 600 Q

230...600 ©2, 230 ... 500 Q bei Anschluss eines
Koppelmoduls

mehradrig: < 1500 m (4921 ft)

HART"), Version 51

Siemens SIMATIC PDM (PC) oder
Siemens Milltronics Infrarot Handprogrammiergerat
oder HART Communicator

grafisches LCD, mit Balkenskala fiir die
Fiillstanddarstellung

Edelstahl W.-Nr. 1.4301 / 304
2'/50 mm, 3'/80 mm, 4'/100 mm, 6/150 mm

Durchmesser 49,0 mm (1.93")
Durchmesser 74,5 mm (2.93")
Durchmesser 975 mm (3.84")

Aluminium, Polyester-Pulverbeschichtung
2 x M20x1,5 oder 2 x 12" NPT
IP67, 1P68, Type 4X/NEMA 4X, Type 6/NEMAG

PTFE, Klemmanschluss Rohr, A.D. 50 mm (1.97")
PTFE, Klemmanschluss Rohr, A.D. 75 mm (2.95")
PTFE, Klemmanschluss Rohr, A.D. 100 mm (3.94")

* Mit 1/8" NPT Verschraubung ausgestattet

Gewicht

 Standardausfiihrung

< 8,14 kg (179 Ib) einschl. 4" Flansch und Standard
Verstellflansch Typ EA mit 4' Hornantenne

1 HART® istein eingetragenes Warenzeichen von HART Communications Foundation.

2 Die Anzeigequalitit verschlechtert sich bei Temperaturen unter 25 °C (~13 °F) und iiber +65 °C

(+149 °F).

3 Universalflansch passend fiir EN 1092-1 (PN16)/ASME B16.5 (150 Ib)/JIS 2220 (10K).

Seite 6
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Umgebungsbhedingungen

Hinweise:

¢ Priifen Sie die Zulassungen, Seite 7 hinsichtlich der zu verwendenden oder zu
installierenden Konfiguration.

¢ Verwenden Sie geeignete Conduit- und Kabelverschraubungen, um die Schutzart IP
oder NEMA zu gewahrleisten.

* Montage innen /im Freien

¢ Héhe max. 2000 m (6562 ft)

* Umgebungstemperatur —40 ... +80 °C (40 ... +176 °F)

* Relative Feuchtigkeit fiir Montage im Freien geeignet

Gehduse IP 67, Type 4X/ NEMA 4X, Type 6/
NEMA 6, (siehe Hinweis unten)
* Installationskategorie I

¢ Verschmutzungsgrad 4
Prozess
« Temperatur” -40 ... 200 °C (-40 ... 392 °F)?
(am Prozessanschluss, mit FKM 0-Ring)
* Druck (Behilter)' Siehe Kurven zum Herabsetzen der Betriebswerte
Druck/Temperatur auf Seite 96.
-
Zulassungen 3
S
Hinweis: Das Typenschild des Gerates gibt die fiir lhr Gerét giiltigen Zulassungen an. &
-
* Allgemein CSA ys,c. FM, CE, C-TICK :5,
¢ Funk Europa (R&TTE), FCC, Industry Canada, C-TICK 1
¢ Ex-gefdhrdet CSA/FM Class II, Div. 1, Gruppen E, F, G, Class IlI =

ATEX 11 1D, 1/2D, 2D Ex tD A20 IP67, IP68 T100 °C
Programmiergerat (Infrarot-Tastatur)

Siemens Milltronics Infrarot Handprogrammiergerat (eigensicher) fiir explosionsgefahr-
dete und alle anderen Bereiche (Batterie nicht austauschbar)

e Zulassung ATEX Il 1 G, EEx ia IIC T4, SIRA 01ATEX2147 Zert.
FM/CSA: Class I, Div. 1, Gruppen A, B, C, D

* Umgebungstemperatur —20...+40 °C (-5 ... +104 °F)

e Schnittstelle patentiertes Infrarot-lmpulssignal

* Hilfsenergie 3V Lithium Batterie

¢ Gewicht 150 g (0.3 Ib)

e Farbe schwarz

¢ Artikelnummer 7ML1930-1BK

" Die maximale Temperatur hangt von Umgebungstemperatur und Behalterdruck ab. Nahere
Angaben oder weitere Konfigurationen finden Sie unter Kurven zum Herabsetzen der Betriebs-
werte Druck/Temperatur auf Seite 96 und Kurven zum Herabsetzen der Betriebswerte Druck/
Temperatur auf Seite 96.

2 Druckbestandige Ausfiihrung fiir maximale Prozesstemperatur von 80 °C (176 °F)
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Abmessungen:

Hinweise:

* Prozesstemperatur und Druckwerte sind von den Angaben auf dem Prozessschild
des Gerdts abhangig. Die auf dem Prozessschild angegebene Bezugszeichnung ist
auf unserer Webseite unter www.siemens.com/processautomation verfligbar, auf
der Produktseite des SITRANS LR260 unter Angaben zum Prozessanschluss.

* Die Signalamplitude steigt mit dem Horndurchmesser; verwenden sie daher den
groBtmaglichen Durchmesser.

/ Gehause / Elektronik
/ Typenschild
268 mm

(10.6) Prozessschild des
Gerdts

[—
]
S Loch-Universal-
o Sensor- / flansch
] Bezugs- [ ]
@ punkt
[—
=
©
2 Optionale
Verléngerung
2" Horn: 163 mm (6.4")
3"Horn: 228 mm (9.0")
4" Horn: 285 mm (11.2") Horn

|
i
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Installation

WARNUNGEN:

¢ Die Installation darf nur durch qualifiziertes Personal und unter Beach-
tung der lokalen, gesetzlichen Bestimmungen durchgefiihrt werden.

e Betriebssicherheit und Schutz des SITRANS LR260 sind nur gewabhrleis-
tet, wenn das Gerit entsprechend dieser Betriebsanleitung betrieben
wird.

e Versuchen Sie niemals die Prozessdichtung oder das Gehause zu
lockern, zu entfernen oder auseinanderzubauen, wahrend der Inhalt
des Behalters unter Druck steht.

¢ Dieses Produkt wird als druckhaltendes Ausriistungsteil im Sinne der
Richtlinie 97 / 23 / EG bezeichnet und ist nicht fiir den Einsatz als Sicher-
heitsvorrichtung bestimmt.

¢ Die Werkstoffe werden entsprechend ihrer chemischen Bestandigkeit
(oder Tragheit) fiir allgemeine Zwecke gewahlt. Bei Einsatz in besonde-
ren Umgebungen priifen Sie vor Installation die chemische Bestandig-
keit anhand einschlagiger Tabellen.

¢ Der Benutzer ist fiir die Auswahl von Schraub- und Dichtungsmaterial
verantwortlich. Dieses muss den fiir den Flansch aufgestellten Bedin-
gungen und dessen bestimmter Verwendung entsprechen und fiir die
Betriebshedingungen geeignet sein.

¢ Eine unsachgemiBe Installation kann zu Druckverlust im Prozess fiihren.

Hinweise:

e Fiir Lander der Europaischen Union und Mitgliedslander muss die Installation in
Ubereinstimmung mit ETSI EN 302372 erfolgen.

¢ Das Typenschild des Gerats liefert Angaben zu den Zulassungen.

* Das Prozessschild muss mit der Druckbaugruppe' verbunden bleiben. Falls das
Gerategehaduse ausgetauscht werden soll, muss das Prozessschild auf das Aus-
tauschgerat libertragen werden.

¢ Jedes SITRANS LR260 Gerat ist hydrostatisch getestet. Es erflillt oder libertrifft die
Anforderungen des ,,ASME Boiler and Pressure Vessel Code” und der Europaischen
Druckgeraterichtlinie.

¢ Die Seriennummer, welche in jedes Prozessanschlussgehause gepragt ist, liefert
eine eindeutige Kennnummer und gibt das Herstelldatum an.

Beispiel: MMTTJJ — XXX (mit MM = Monat, TT = Tag, JJ = Jahr und

XXX= Laufnummer des Geréts)
Weitere Kennzeichnungen (wenn Platz vorhanden) stehen fiir Flanschkonfiguration,
GroRe, entsprechende Druck-Klasse, Werkstoff und Warmekennzahl des Werkstoffs.

=)
@
~—_
=R
3
=
o
s

") Die Druckbaugruppe besteht aus allen Bauteilen, die vor einem Druckverlust aus dem
Prozesshehalter schiitzen, d. h. das Prozessanschlussgehause kombiniert mit dem
Sender, normalerweise ohne das Elektronikgehause.
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Einbauort

Hinweise:

¢ Der korrekte Einbauort ist fiir die einwandfreie Funktion der Messung mit entscheidend.

¢ Vermeiden Sie Storreflexionen von Behalterwéanden und Einbauten, indem Sie
untenstehende Richtlinien beachten.

Design des Montagestutzens

e Das Ende der Hornantenne muss min-
destens 10 mm (0,4") in den Tank hinein-
ragen, um Storechos, die vom Stutzen
reflektiert werden, zu vermeiden.

!

e Optionale Antennenverlangerungen: Min. Abstand:
100 mm (3.93"), 200 mm (70.9"), 500 mm 10 mm (0.4")
(19.69'), 1000 mm (33.4')" T

Anbringung des
Montagestutzens

—_— min. 1 m (39")

%m

e Radar-

|P‘f\\kegel

Hinweise:

o Der Offnungswinkel ist von der
HorngroRe abhangig; siehe unten.

¢ Nahere Angaben zur Vermeidung
von Storechos finden Sie unter
Automatische Storechoausblen-
dung (Autom. TVT) auf Seite 92.

e Der Radarkegel muss ohne
Storung durch Leitern,
Rohre, Doppel-T-Trdager oder

I
Befillstréme die Oberflache BT -
des Messstoffs erreichen P VY
kénnen. L \\(\(
- »  Vermeiden Sie eine mittige - v
K] Montage auf hohen, engen Lo Vo
¢='E Behaltern. - Offnungs-
b *  Richten Sie die Antenne so winkel:
= aus, dass der Radarkegel 2'Homn =15°

3"Horn=10°

wenn maglich senkrecht zur H g
orn =

Oberflache des zu messen-
den Materials steht. (Siehe
Verstellflansch Typ FA auf
Seite 12.)

W Fir Anwendungen, bei denen es zu starker, sichtharer Erschiitterung kommen kann,
sind Verlangerungen nicht empfehlenswert. Nahere Angaben auf Anfrage.
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Anbringung des Montagestutzens (Fortsetzung)

¢ Sorgen Sie fiir einen einfachen Zugang zum Ablesen der Anzeige und zur Program-

mierung Uber das Handprogrammiergerat.
¢ Sorgen Sie fir Umgebungsbedingungen, die mit den Nennwerten des Gehauses

und dem Werkstoff kompatibel sind.
¢ Verwenden Sie ein Sonnenschutzdach, wenn das Gerat direkter Sonneneinstrah-

lung ausgesetzt ist.

Umgebungstemperatur

\
\
/ ~40°C ... +80 °C (40 °F ... +176 °F)

\ Prozesstemperatur (mit FKM 0-Ring)

Drucklose Ausfiihrung: —40 ... +200 °C (40 ... +392 °F)
Druckbestandige Ausfiihrung: —40 ... +80 °C
(—40 ... +176 °F)

Ausrichtung in Behaltern mit Einbauten

Bezugspunkt Polarisation

| Polarisations- Fiir optimale Ergebnisse bei Behaltern mit
/ achse Einbauten richten Sie die Vorder- bzw.

! Riickseite des Gerats zu den Einbauten

| Bezugspunkt hin aus.

Polarisation

=)
@
a
=R
3
=
o
s

Anzeige
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Verstellflansch Typ EA

Hinweis: Wenn die Verstellflansch-Kugel gelockert ist, kann das Gerat frei um
maximal 30° gekippt werden.

Sockel)

I/ Dichtung kundenseitig, je

—3, nach Bedarf [empfohlene

Starke 15... 1,8 mm
\ (0,06 ...0,07")]

Kunden-Montageplatte,
je nach Bedarf

g 4' (102 mm) min.,
: \ mittige Offnung

| Arretierbolzen der Verstellflansch-Kugel
; 1] Klemmplatte (oberer Sockel)
(18.38” ) Q.2 // Klemmplatte (unterer
mm 7\
1N

285 mm
(11.22)

1. Halten Sie das Elektronikgehause gut fest und

lockern Sie die Arretierbolzen der Verstell-

Verstellflansch Typ EA
. - /—\
flansch-Kugel. Setzen Sie das Gehause vor- C
sichtig wieder zuriick.

Richten Sie SITRANS LR260 wenn maglich so
aus, dass die Hornantenne senkrecht zur
Materialoberflache steht. (Als Anhaltspunkt
richten Sie den Radarkegel auf einen Punkt,

der sich ca. 2/3 der Strecke quer durch den '
Tankdurchmesser befindet.)

2.

=
5]
£
S
©
s
7]
=

3. Istdie gewiinschte Position erreicht, ziehen Sie

die 5 Bolzen wieder auf 15-23 Nm (11 ... 17 Lbf- \
ft) an.

Seite 12
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Luftspiilsystem (Option)

Ein zwischen Flansch und Hornantenne installiertes Reinigungssystem kann bei haufigen
Reinigungsvorgangen eingesetzt werden. Das System liefert einen 1/8" Anschluss (Innen-
gewinde) am Flansch, wo Kiihlluft oder Reinigungsmittel durch den Flansch flieRt und auf
der Innenseite des Horns zur Reinigung austritt. Das Reinigungsmittel wird kundenseitig

tiber ein manuelles oder automatisches Ventilsystem bereitgestellt.

Nur mit Option Universalflansch fiir die auf Seite 14 gezeigte Reinigung verfiigbar.

Hinweise:

* Die Funktion Luftspiilung sollte nicht aktiviert werden, wenn ein Staubschutz ange-
bracht ist.

* Dauer, Druck und Intervall der Spiilung sind applikationsabhangig. Es liegt in der
Verantwortung des Benutzers, die Anforderungen je nach Applikation und Reini-
gungsbedarf zu bestimmen.

» Kurze LuftstoBe mit hohem Druck sind wirksamer als ein kontinuierlicher Luftstrom
mit niedrigem Druck.

» Bestimmte Staubpartikel sind stark abrasiv. Wahrend des Reinigungsvorgangs kann
es vorkommen, dass sie in die Hornantenne hinein gesogen werden und den PTFE
Emitter der Antenne von innen beschadigen. Ein Ersatzteilset konnen Sie von Ihrer
ortlichen Siemens Milltronics Vertretung erhalten.

* Esliegtin der Verantwortung des Kunden dafiir zu sorgen, dass das Vakuum bzw. der
Druck im zu messenden Behalter konstant gehalten wird. Dazu ist das Loch durch den
Prozessanschluss und das SITRANS LR260 Antennensystem in Betracht zu ziehen.

Luftverbrauch (Durchflussmenge / angewandter Druck)

Luftdruck (psi)2 Ungefahrer Einlass Volumendurchflussmenge
207 5 SCFM
409 6 SCFM
60 8 SCFM
80 9SCFM
90 10 SCFM
Empfehlung: 90 bis 110 psi fiir eine wirksame Reinigung bei einem Einlassdurchlauf von 10 SCFMmY

e Der Spiilanschluss wird vom
Hersteller mit einem 1/8" Stop-
fen geschlossen.

e Wenn der Stopfen entfernt wird,
um ein Spiilsystem anzuschlie-
Ren, hat der Bediener dafiir zu
sorgen, dass der Spiilschaltkreis
"Ex’-Anforderungen erfilllt, z. B.  gpi1.prozessanschiuss
durch ein Riickschlagventil. mit werkseitig installier-

tem 1/8" NPT Stecker

=)
@
a
=R
3
=
o
s

' SCFM (standard cubic feet/minute: US MaReinheit fiir Durchflussmengen) bezogen auf 14.7 psia,
+68 °F und 36% relative Feuchtigkeit (RH).

2 Luftdruck im Behilter kann den Spiilvorgang beeintrachtigen.
3 Nicht fiir Applikationen mit Druck
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Loch-Universalflansch

WARNUNG: Der Benutzer ist fiir die Auswahl von Schraub- und
Dichtungsmaterial verantwortlich. Dieses muss den fiir den Flansch
aufgestellten Bedingungen und dessen bestimmter Verwendung
entsprechen und fiir die Betriehshedingungen geeignet sein.

Lochanzahl

max. Durchmesser Lochkreis

min. Durchmesser
Lochkreis

" A
\
Flansch AuBendurchm.
| | ot s
2 /‘/ 7 A ‘ 14 29 /‘//'/ g j arke
Profil A-A
5 Abmessungen des Lochflansches")
©
= Flansch  giiie  Max.0 Min. . Loch-
o AuBen- . . Lochradius
2 (s) Lochkreis Lochkreis anzahl
- durchm.
2" oder 6.50" 0.38" 492" 472" 0.38"
50 mm | (165 mm) | (9.65 mm)| (125 mm) (120 mm) (9.65 mm)
3'or 187" 0.38" 6.30" 591" 0.38" 8
80 mm | (200 mm) | (9.65 mm)| (160 mm) (150 mm) (9.65 mm)
4" or 9.00" 0.38" 752" 6.89" 0.38" 8
100 mm | (229 mm) | (9.65 mm)| (191 mm) (175 mm) (9.65 mm)
6" or 11.22" 0.38" 9.53" 9.45" 0.45" 8
150 mm | (285 mm) | (9.65 mm)| (242 mm) (240 mm) (11.5 mm)

") Universalflansch passend fiir EN 1092-1 (PN16)/ASME B16.5 (150 Ib)/JIS 2220 (10K).
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Staubschutz (optional)

Hinweis: Der Staubschutz muss abgenommen werden, bevor die Reinigungsfunktion
aktiviert wird (siehe Luftspiilsystem (Option) auf Seite 13).

Die Staubschutzkappe passt auf das Hornende und verhindert die Ansammlung von
Staub und anderem Prozessmaterial im Horn.

e Sie erweist sich als besonders niitzlich fiir Applikationen in sehr feuchten Bereichen

oder mit Schiittgiitern, die einen hohen Feuchtigkeitsgehalt haben.
. Passend fiir die Standard 2", 3" und 4" Hornantennen stehen drei GroRen zur Verfii-

gung.
Installation

1. Reinigen Sie die Innenseite des Horns griindlich. Bei Abnahme des Horns fiir eine
einfachere Reinigung ist darauf zu achten, den Plastik-Emitter nicht zu beschadigen

oder zu verbiegen.

Plastik-Emitter @

Rille

Klemmschraube

2. Driicken Sie die Kappe fest auf das Horn, bis die Kante auf der Kappeninnenseite in

die Rille auRen am Horn einschnappt.
3. Ziehen Sie die einstellbare Klemme, die zur Sicherung des Staubschutzes mitgelie-

fertist, von Hand an.
4.  Ziehen Sie die Klemmschraube mit einem Schraubenzieher an, bis die Klemme luft-

dicht sitzt.

=)
@
a
=R
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=
o
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Hinweis: Stellen Sie unbedingt sicher, dass keine Feuchtigkeit eindringen kann.
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Anschluss

Hilfsenergie

WARNUNGEN:
Um die Sicherheitsanforderungen der IEC 61010-1 zu erfiillen, sind

die Gleichstrom-Eingangsklemmen von einer Quelle zu versorgen,
die eine galvanische Trennung zwischen Ein- und Ausgang bewirkt.

! Alle Feldanschliisse miissen entsprechend der angelegten Span-
nung isoliert sein.

Anschluss des SITRANS LR260
|

* WARNUNGEN:
Uberpriifen Sie die Zulassungen auf dem Typenschild lhres Gerétes.

Verwenden Sie geeignete Conduit- und Kabelverschraubungen, um

die Schutzart IP oder NEMA zu gewabhrleisten.

Lesen Sie Vorschriften beziiglich Installationen in Ex-Bereichen auf

Seite 18.

Hinweise:

e Verwenden Sie Kabel mit verdrilltem Aderpaar: Leitungsquerschnitt 0,34 mm? ..
2,5 mm? (AWG 22.... 14).

e Eine getrennte Leitungsverlegung kann erforderlich sein, um Standardanforderun-

gen an den Anschluss oder elektrische Richtlinien zu erfiillen.

Die Stellschraube des Deckels mit einem 2 mm Inbusschliissel lockern.

‘\
Schrauben Sie den Deckel ab, um an die Klemmen zu gelangen. Verwen-
) den Sie bei Bedarf einen Schraubenzieher (bessere Hebelwirkung).

\ Verschlussstopfen”
\ Kabelverschraubung”

(oder NPT Kabeleinfiihrung)

" Je nach Zulassung sind Kabelverschraubungen und Verschlussstopfen ggf.
mitgeliefert.
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1. Isolieren Sie den Kabelmantel ca. 70 mm
(2,75") vom Ende des Kabels ab und fiihren
Sie die Adern durch die Kabelverschrau-
bung ein'.

2. Anschluss der Drahte wie abgebildet: Die
Polaritat ist auf den Klemmen gekennzeich-
net.

3. Nehmen Sie die Erdung des Geréts entspre-
chend lokaler Richtlinien vor.

4.  Ziehen Sie die Verschraubung an, so dass

Kabelabschir-
mung (falls
verwendet)

sie gut abdichtet.
Anschluss HART
Typische SPS/mA Konfiguration mit HART
1 _
H aktive SPS
Spannungsversorgung R:ﬁgﬁi 77777 1 E
T T R
HART Modem

SITRANS LR260

HART
Communicator

) Bei einer Kabeleinfiihrung iiber Schutzrohr (Conduit) verwenden Sie nur zugelassene
Rohrverschraubungen geeigneter GroRe flir wassergeschiitzte Applikationen.

2 Je nach Systemdesign ist die Spannungsversorgung getrennt von der SPS oder
Teil der SPS.

3 Der Schleifenwiderstand (Summe des Leitungswiderstands plus 250 Ohm [Wider-
stand]) muss unter 550 Ohm liegen, damit das Gerét korrekt funktionieren kann.
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Anschlussmethode bei Einbau in Ex-Bereichen

Die gezeigten Typenschilder sind beispielshaft dargestellt. Priifen Sie in allen Féllen die
Zulassungen auf dem Typenschild Ihres Gerates.

T B —— — —
o SIEMENS ) (c )
| SITRANS LR260 | | |
| ZMU‘ZNM'é%Sé'FD“Eng7 ( | APPROVED  Class Il, Div 1, Gr.E,F, G IC: 267P-LR260 (
erial No
| Encl.: NEMA | TYPE 4X, 6, IP67, IP68 & | | spo Class Il FCCID: NJA-LR260 |
Amb.Temp.: - 40 °C to 80 °C | |
| Power Rating: 30V === Max.,4-20mA HART | | 159134 |
| Sieme: ess Instruments Inc., Peterb ] |
=) | (=) WARNING: Do Not Open When An Explosive Dust Atmosphere Is Present () |
\=______ MadeinConada _ _ - Z \=_ . = Z
T T T T T T T T T T TRIEMENS T T T T — o T T T T T T T T T T T T T T T T T T —
o SIEMENS ) = )
I SITRANS LR260 | I 111D, 1120, 20 IECEx SIR 07.0090X |
1 7ML1234-56789-0ABC-D | 1 Ex tD A20 IP67 IP68 T100°C Ex tD A20 IP67 IP68 T100°C |
I Serial No: GYZ | 51034567 | i SIRA 07ATEX9256X |
Encl.: NEMA | TYPE 4X, 6, IP67, IP68 | 0518 |
| Amb.Temp.: - 40 °C t0 80 °C | | C € 0891 N117 |
| Power Rating: 24V === Nom., 30 V === Max., 4 - 20mA HART | | |
| Siemens Millronics Process . ! | WARNING: Do Not Open When An Explosive Dust Atmosphere s Present !
2 o) L2 WARNNG: Use Sutaby ate Cale (100 Crighen _ |

Vorschriften beziiglich Installationen in Ex-Bereichen
(Europaische ATEX Richtlinie 94/9/EG, Anhang ll, 1.0.6)

Hinweis: Die Installation darf nur durch qualifiziertes Personal und unter Beachtung
der lokalen, gesetzlichen Bestimmungen durchgefiihrt werden.

Folgende Vorschriften finden Anwendung auf die Gerate, die Gegenstand des Zertifikats
Nr. Sira07ATEX9256X sind:

1. Angaben zu Verwendung, Zusammenbau und Kennzeichnung/Codierung finden Sie
im Hauptteil der Vorschriften.

2. Das Geratist fiir den Einsatz als Betriebsmittel der Kategorie 1D, 1/2D und 2D zertifi-
ziert und kann in den Ex-Zonen 20, 21 und 22 mit Stauben eingesetzt werden.

3. Fiir das Betriebsmittel gilt eine maximale Oberflachentemperatur von T100°C (bei
einer Umgebungstemperatur von 80°C). Beziehen Sie sich auf die geltenden Verfah-
rensregeln fiir die Auswahl dieses Betriebsmittels hinsichtlich der spezifischen
Temperaturen zur Staubexplosion.

4. Das Geratist fiir einen Einsatz bei Umgebungstemperaturen von -40 C bis 80 C zuge-
lassen.

5. Das Gerat wird nicht als Sicherheitseinrichtung (im Sinne der Richtlinie 94/9/EG
Anhang ll, Klausel 1,5) eingestuft.

6. Installation und Priifung dieses Gerats diirfen nur durch entsprechend geschultes
und befugtes Personal in Ubereinstimmung mit den geltenden Verfahrensregeln
durchgefiihrt werden.

1. Das Betriebsmittel ist so einzubauen, dass das Versorgungskabel vor mechanischer
Beschadigung geschiitzt ist. Das Kabel darf keiner Zug- oder Drehkraft ausgesetzt
werden. Der Hersteller des Betriebsmittels ist nicht fiir die Bereitstellung des Ver-
sorgungskabels verantwortlich.

8. Die Reparatur dieses Gerdts darf nur durch entsprechend geschultes und befugtes
Personal in Ubereinstimmung mit den geltenden Verfahrensregeln durchgefiihrt
werden.

9. Die Eingangsspannung zur Versorgung des Gerates sollte DC 30 V nicht {iberschrei-
ten. Um die Sicherheitsanforderungen der IEC 61010-1 zu erfiillen, muss die Versor-
gungsquelle eine galvanische Trennung zwischen Ein- und Ausgang bewirken.
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Besondere Bedingungen fiir den sicheren Betrieb

Die Endung X’ der Zertifizierungsnummer bezieht sich auf folgende Sonderbedingungen
fiir sichere Verwendung:

¢ Nicht verwendete Kabeleinfiihrungen miissen mit Blindverschraubungen verse-
hen werden, die nur mithilfe eines Werkzeugs entfernt werden konnen.

¢ Alle Kabelverschraubungen, Kabeleinfiihrungen oder Blindverschraubungen am
Betriebsmittel miissen fiir den Einsatz in Gegenwart von brennbaren Stauben
geeignet und dementsprechend von einer Benannten Stelle zertifiziert sein. Die
Installation solcher Elemente darf die IP6X Schutzart des Gehauses nicht
gefahrden.

¢ Fiir Applikationen, die die Spiilvorrichtung erfordern, hat der Bediener dafiir zu
sorgen, dass kein brennbarer Staub vom Ex-Bereich in den Spiilanschluss
gelangen und dadurch die Bereichsklassifizierung gefahrden kann.
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Schnellstart uber Vororthedienung

SITRANS LR260 fiihrt seine Fiillstandmessaufgaben entsprechend der Parametereinstel-
lungen durch. Die Einstellungen kdnnen {iber die lokale Benutzeroberflache (LUI, local user
interface), die aus einem LCD und einem Handprogrammiergerét besteht, gedndert werden.

Ein Schnellstartassistent bietet eine einfache, schrittweise Anleitung, um lhr Gerat fiir

eine grundlegende Anwendung zu konfigurieren. Der Zugriff ist auf zwei Arten maglich:
e Schnellstartassistent mit dem Handprogrammiergerat auf Seite 26 (7 Schritte)
o Schnellstartassistent tiber SIMATIC PDM auf Seite 31 (4 Schritte) zur Program-

mierung tiber SIMATIC PDM.

Angaben zu komplexeren Einstellungen finden Sie unter Anhang E: Applikationsbeispiel

auf Seite 100; die Parameter in vollem Umfang finden Sie unter Parameterbeschreibung

auf Seite 43.

Einschalten des SITRANS LR260

Hinweis: Halten Sie Infrarotgerate, wie z. B. Laptops, Mobiltelefone und PDAs, vom
SITRANS LR260 fern, um einen versehentlichen Betrieb zu verhindern.

Schalten Sie das Gerat ein. SITRANS LR260 startet automatisch im Messmodus. Driicken
Sie Modus zum Umschalten zwischen Mess- und Programmiermodus.

Die Anzeige (LCD)

Art der Messung

Normalbetrieb
1 — Symbol Umschalten fiir lineare Einheiten

@ @ @ oder %

2 — gewahlte Betriebsart: Fiillstand, Abstand

= FULLSTAND [|v|_] oder Leerraum

3 — Messwert (Fiillstand, Leerraum oder
1 8 9 1 Abstand)
. 4 — Einheiten
5 — Balkenskala zur Fiillstandanzeige
_ _ H 7 1
21.40 oc |! 6 — Im Zusatz-Anzeigefeld erscheint auf Anfrage

die Elektroniktemperatur, Echogiite, der
DATA EXCH. \ Schleifenstrom oder Abstand

@ @ @ 7 - Textbereich zur Anzeige von Statusmeldungen
8 — Symbol Geratezustand
Anliegen eines Fehlers

7—Textbereich zur Anzeige eines Fehlercodes oder einer Fehler-

S:0LOE meldung
8 — Anzeige des Symbols Service erforderlich

-

Y

" Als Antwort auf eine Anfrage per Tastendruck. Nahere Angaben finden Sie unter 7astenfunktion
im Messmodus auf Seite 22.
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Anzeige im PROGRAMMIER-Modus

Navigationsansicht §
* Eine sichtbare Meniileiste H
zeigt an, dass die Meniiliste d; EINGANG 2.2.1 ~_aktuelle %
zu lang ist, um alle Eintrage Eintrags- g_
anzuzeigen. ﬁ/llduqlles nummer =
* Befindet sich der Balken enu g
VOL-BEREICHNUNG- b :

eiste, bedeutet dies, dass .
der aktuelle Eintrag etwa in  jgiute
der Mitte der Liste ist.

¢ Die Hohe und relative Posi-
tion des Eintragsbalkens auf
der Menlileiste gibt die
Lange der Meniiliste, sowie
die ungefahre Position des
aktuellen Eintrags in der
Liste an.

¢ Je hoher der Balken, desto
weniger Eintrége.

VOLUMENPKT ] g
ECHOVERARB. B~z

Parameteransicht
Parametername
o BETRIEB 2.2.1.54
ABSTAND | rommer”
PREVIOUS \Parameterwert/
Y -auswahl
BACK4  EDIT
w
NEXT
Bearbeitungsansicht

BETRIEB  2.2.15
3 KEIN BETRIEB
¥ FULLSTAND
> LEERRAUM

@& ABSTAND
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Handprogrammiergerat (Artikelnr. 7ML1930-2AJ)

Das Programmiergerét ist separat zu

bestellen.

Saa:
2a8a

—
—
= =3

< 4 VvV >

Tastenfunktion im Messmodus

Taste

Funktion

Aktualisiert den
Schleifenstrom.

Ergebnis

Anzeige des neuen Wertes im Zusatzfeld des LCD.

Aktualisiert die
Anzeige der Tempera-
tur im Geh&use.

Anzeige des neuen Wertes im Zusatzfeld des LCD.

Aktualisiert den Echo-
glitewert.

Anzeige des neuen Wertes im Zusatzfeld des LCD.

Aktualisiert die
Abstandsmessung.

Anzeige des neuen Wertes im Zusatzfeld des LCD.

Modus dffnet den
PROGRAMMIER-

(ffnet die zuletzt angezeigte Menii-Ebene, seitdem das
Gerdt zuletzt eingeschaltet wurde, es sei denn das Gerat
wurde seit Verlassen des PROGRAMMIER-Modus

Modus. ausgeschaltet oder mehr als 30 Minuten sind vergangen,
seit der PROGRAMMIER-Modus zuletzt aktiviert wurde. In

RECHTS-Pfeil .

6ffnet den PROGRAM- | Offnet die oberste Menii-Ebene.

MIER-Modus.

Ue @ e
PP e

Pfeil nach OBEN oder
UNTEN

schaltet zwischen line-
aren Einheiten und
Prozent um.

Der Messwert wird entweder in linearen Einheiten oder
Prozent angezeigt.

Seite 22
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Programmierung des SITRANS LR260

Hinweise:
» Wahrend sich das Gerdtim PROGRAMMIER-Modus befindet, bleibt der Ausgang

unveranderlich und reagiert nicht auf Anderungen des Gerites.

¢ Das Handprogrammiergerat und SIMATIC PDM diirfen nicht gleichzeitig verwendet
werden. Der Betrieb konnte dadurch beeintrachtigt werden.

» SITRANS LR260 kehrt nach einer gewissen Ruhezeit im PROGRAMMIER-Modus
(zwischen 15 Sekunden und 10 Minuten, je nach Menii-Ebene) automatisch in den
Messmodus zurtick.

(7]
(]
-
=
e
@
-~
Y]
-
fxs
<
(=]
-
(=]
-
=

Andern Sie Parametereinstellungen und programmieren Sie Ihre anwendungsspezifi-
schen Betriebsbhedingungen.
e Angaben zur Fernbedienung finden Sie unter Betrieb dber SIMATIC PDM auf
Seite 30.
Programmierung iiber Handprogrammiergerat

Parametermeniis

Hinweis: Die vollstandige Liste der Parameter mit Anweisungen finden Sie unter
Parameterbeschreibung auf Seite 43.

Die Parameter sind durch Namen gekennzeichnet und in Funktionsgruppen gegliedert.
Ihre Anordnung entspricht einer 5-stufigen Mendistruktur (siehe LCD Mendistruktur auf
Seite 114).

. . 1. QUICK START
:"'“We.'s' . 2. EINSTELLUNG

m Navigationsmodus &

wird mit den PFEIL-Tasten 2.1. GERAT

der nachste Meniieintrag 2.2. EINGANG

in Richtung des Pfeils 2.2.1. SENSOR KAL.
aufgerufen. 2.2.4. ECHOVERARB.

e Eine Liste aller Parameter finden Sie unter Parameterbeschreibung auf Seite 43.

1. Aufruf PROGRAMMIER-Modus.

e Richten Sie das Programmiergerat auf die Handprogrammiergerit
Anzeige (aus maximal 500 mm [1.6 ft] (separat zu bestellen)
Abstand). )

| - Anzeige
N L ol

e Der RECHTS-Pfeil aktiviert den max. 500 mm /;"‘
PROGRAMMIER-Modus und 6ffnet Mendi- (1.6 ft >
Ebene 1. -

. Modus offnet die im PROGRAM-

MIER-Modus in den letzten 30 Minuten
zuletzt angezeigte Menii-Ebene oder Menii-
Ebene 1, wenn das Gerat seither aus- und
wieder eingeschaltet wurde.

7ML19985KE31 SITRANS LR260 (HART) — BETRIEBSANLEITUNG Seite 23



2. Navigation: Tastenfunktion im Navigationsmodus

Hinweise:
* |m Navigationsmodus wird mit den PFElL-Tasten der nachste Meniieintrag in Rich-

tung des Pfeils aufgerufen.
* Fiir einen Schnellzugriff auf Parameter tiber das Handprogrammiergerat driicken Sie

die TasteHome @ gefolgt von der Menlinummer, z. B.: 2.2.1.

-
A
o
S
(=)

=

=
©
S

K]
[-+)
=

)
Q

)

Taste V' ET Menii-Ebene Funktion

Pfeil nach OBEN | Menii oder Auf das vorige oder nactlste Menii
v bzw. den vorigen oder nachsten Para-
‘ oder UNTEN Parameter .
meter blattern.
Aufruf des ersten Parameters im
’ . [Menii gewabhlten Menii, oder nachstes
RECHTS'Pfell Menu offnen.
Parameter Aufruf des Bearbeitungs-Modus
<% LINKS-Pfeil Meni oder Aufruf iibergeordnetes Menii
Parameter ’
= Modus IF\)/Ienu oder Ubergang auf MESS-Modus.
= arameter
Menii oder Offnen der obersten Menii-Ebene:
Home -
ﬁ Parameter Menii 1.

3. Bearbeiten im PROGRAMMIER-Modus

Eine aufgelistete Option wahlen Parametername
a.  Rufen Sie den gewiinschten Parameter auf. o BERIEB 22154 Parameter
~ ABSTAND | "ummer
b.  Driicken Sie den RECHTS-Pfeil , um die gl Z'S:V%!il
Parameteransicht zu 6ffnen. i oo

NEXT
c. Driicken Sie erneut den RECHTS-Pfeil ,

um den Modus Bearbeiten zu starten. Die
aktuelle Auswahl ist hervorgehoben.

. . . BETRIEB 2.2.15
Blattern Sie auf eine neue Auswahl. < KEIN BETRIER
3 FULLSTAND
" . D L 2 < LEERRAUM
d. Driicken Sie den RECHTS-Pfeil zur

Bestatigung.
Das LCD kehrt auf die Parameteransicht zurlick

und zeigt die neue Auswahl an.
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Einen numerischen Wert dndern

Parametername Parameter-
a. Rufen Sie den gewiinschten Parameter auf. / S nummer 2
. IS | MINKALIBR. 2275 =1
b.  Driicken Sie den RECHTS-Pfeil ,um die 20,000 e
Parameteransicht zu 6ffnen. Der aktuelle Wert RUCANART :::
wird angezeigt. TURUCK4 I+ BEARBEITE 3
- <
VORWARTS aktueller e
¢. Driicken Sie den RECHTS-Pfeil | ® erneut, Wert e

um den Modus Bearbeiten zu starten. Der aktu-

elle Wert wird hervorgehoben. WINKALIBR.. 22.1.

30.000 M
d. Geben Sie einen neuen Wert ein. g 30.000 4

e. Driicken Sie den RECHTS-Pfeil > zur
Bestatigung. Das LCD kehrt auf die Parameter-
ansicht zuriick und zeigt die neue Auswabhl an.

Tastenfunktionen im Modus Bearbeiten

Taste Name Funktion
preil nach 23:‘:[2;' Blattert auf den Eintrag.
eil nac
A || ¥V | |oBENoder -
UNTEN ﬁlsimng;i- - Erhoht oder vermindert Zahlen
beitung - Schaltet das Vorzeichen um (plus und minus)
Obtions- - Bestatigt Daten (schreibt den Parameter)
aLFI)SWth - Modus wechselt von Bearbeiten auf Naviga-
tion
RECHTS- : :
Pfeil - Bewegt den Cursor eine Stelle nach rechts
Numerische | - oder, wenn sich der Cursor auf dem Enter-Zei-
Bearbeitung | chen befindet: bestatigt Daten und Modus
wechselt von Bearbeiten auf Navigation
Options- Abbruch der Bearbeitung, ohne den Parameter
auswahl gedndert zu haben.
‘ LINKS- - Bewegt den Cursor auf das Plus/Minus-Zei-
Pfail: chen, wenn dies die erste Taste ist, die
' Numerische | gedriickt wird
Bearbeitung | - oder bewegt den Cursor eine Stelle nach links.
- oder ldscht den Eintrag, wenn sich der Cursor
auf dem Enter-Zeichen befindet
@ Loschen gsggz;ﬂz Loscht die Anzeige.
. Et(:z"l;nal- g‘s;gz;ﬂz Eingabe eines Dezimalpunkts.
— PIPS oder Numerische | Andert das Vorzeichen des eingegebenen
/ Minus-
+ Zeichen Bearbeitung | Wertes.
Ziffern gunlgnistc:e Eingabe des entsprechenden Zeichens.
bis earbeitung
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Schnellstartassistent mit dem Handprogrammier-
gerat

Hinweise:

Die Einstellungen des Schnellstartassistenten sind zusammenhangend und Ande-
rungen werden erst wirksam, wenn Sie am Ende der Schnellstartschritte auf Ja in
Durchfiihren? klicken.

Verwenden Sie den Schnellstartassistenten nicht, um einzelne Parameter zu andern;
beziehen Sie sich stattdessen auf Parameterbeschreibung auf Seite 43 (Kundenspezi-
fische Anpassung erst nach Beendigung des Schnellstarts durchfiihren).

1. Schnellstart

a.

1.1.

Richten Sie das Programmiergerat auf die Anzeige (aus maximal 500 mm [1.6 ft]
Abstand); driicken Sie dann den RECHTS-Pfeil E] zur Aktivierung der PROGRAM-
MIERUNG und 6ffnen Sie Menii-Ebene 1.

Driicken Sie den RECHTS-Pfeil [* zweimal, um Meniieintrag 1.1 aufzurufen und die
Parameteransicht zu 6ffnen.

Driicken Sie den RECHTS-Pfeil , um den Modus Bearbeiten zu dffnen, oder den
Pfeil nach UNTEN @ um die Vorgabewerte zu bestatigen.

Zur Anderung einer Einstellung blattern Sie auf den gewiinschten Eintrag oder
geben Sie einen neuen Wert ein.

Nachdem der Wert gedndert wurde, driicken Sie den RECHTS-Pfeil E] zur

Bestatigung und den Pfeil nach UNTEN @ um zum nachsten Eintrag zu gelangen.
Die Einstellungen des Schnellstartassistenten sind zusammenhingend und Ande-
rungen werden erst wirksam, wenn Sie am Ende der Schnellstartschritte auf Ja in
Durchfiihren? klicken.

Applikationstyp
STAHL .
Optionen BETON | >0 Bauart
Voreinstellung: STAHL

1.2. Reaktionszeit

Einstellung der Geschwindigkert mit der das Gerét auf Anderungen im Zielbereich
reagiert

LANGSAM | 0,1 m/Minute

. MITTEL 1,0 m/Minute
Optionen

SCHNELL | 10,0 m/Minute

Voreinstellung: SCHNELL

Die Einstellung sollte die max. Geschwindigkeit beim Befiillen oder Entleeren (es gilt
der groBere Wert) gerade etwas {ibersteigen.

1.3. Einheiten

Auswabhl der Einheiten fiir die Schnellstart-Variablen (Min und Max Kalibrierpunkt,
Fiillstand, Abstand oder Leerraum).)

Optionen M, CM, MM, T, IN

Voreinstellung: M

Seite 26
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1.4. Betrieb

Sensor-Bezugspunkt l ggﬁ

(Flanschunterkante) Max
Kalibrier- —— =]

punkt Abstand
L Leerraum

1
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Fiillstand

—
Min Kalibrierpunkt \//

KEIN Das SITRANS LR260 bricht die Aktualisierung der Messun-
BETRIEB gen und des zugehdrigen Schleifenstroms ab. Die zuletzt gil-
tige Messung wird angezeigt.
Abstand zur Materialoberflache bezogen auf den Min Kalib-
Betriebs- FUELLSTAND rierpunkt (Nullpunkt des Prozesses).
arten LEERRAUM Abstand zur Materialoberflache bezogen auf den Max Kalib-
rierpunkt (Vollpunkt des Prozesses).

ABSTAND Abstand zur Materialoberflache bezogen auf den Sensor
Bezugspunkt.

Voreinstellung: ABSTAND

1.5. Min Kalibrierpunkt

Abstand vom Sensor Bezugspunkt zum Min Kalibrierpunkt: entspricht in der Regel
dem Nullpunkt des Prozesses. (Eine Darstellung finden Sie unter 1.4. Betrieb.)

Bereich: 0,0000 ... 30,000 m
Voreinstellung: abhangig vom Horntyp

Werte

1.6. Max Kalibrierpunkt

Abstand vom Sensor Bezugspunkt zum Max Kalibrierpunkt: entspricht in der Rege/
dem Vollpunkt des Prozesses. (Eine Darstellung finden Sie unter 1.4. Betrieb.)

Bereich: 0,0000 ... 30,000 m
Voreinstellung: 0,0 m

Werte

1.7. Durchfiihren? (Anderungen durchfiihren)

Um die Schnellstart-Einstellungen zu speichern, wéhlen Sie Ja in Anderungen
durchfiihren.

JA, NEIN, ABGESCHLOSSEN (Auf der Anzeige erscheint ABGESCHL, wenn

Optionen der Schnellstart erfolgreich durchgefiihrt wurde.)

Driicken Sie Modus , um in den Messmodus zuriickzukehren. SITRANS LR260 ist nun
betriebsbereit.

N Punkt, auf den sich die Min und Max Kalibrierpunkte beziehen: siehe Abmessungen:
auf Seite 8.
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Anforderung eines Echoprofils

‘g- a. Im PRQGRAMMIER-Modus,"Aufruf
= von: FULLSTANDMESSGERAT > o DIAGNOSE 31
£ DIAGNOSE > ECHOPROFIL (31) ECHO PROFIL
= MESSWERTE b
W b Driicken Sie den RECHTS-Pfeil (3, RESTLEBD. GERAT M
« um ein Profil anzufordern. RESTLEBD. SENSOR M
§ymb0|
c.  Im Profil-Bildschirm driicken Sie =1 Ubertragen,
C:38 A:TFD:22 bgewahit
den Pfeil nach OBEN [ zur Aus- v I
wahl des Symbols Ubertragen und % N
den Rechts-PFEIL [#] zur Aktuali- Symbol
sierung des Profils. Ver'?_shslfn'
........................ | p— gewa
e . 015 20 5%
d. Driicken Sie den Pfeil nach UNTEN o Symbol Symbol
@ zur Auswahl des Symbols Ver- B (bertragen, 4 | Verlassen,
gewahlt il abgewahlt

lassen, gefolgt vom RECHTS-

Pfeil (*) zur Riickkehr auf das
vorige Menli.

Gerateadresse

Die Vorgabeadresse fiir das Gerat ist 0. Um die Adresse {iber Handprogrammiergerat
zuriickzusetzen, siehe Gerdteadresse auf Seite 74.

Autom. TVT

Wenn das SITRANS LR260 einen falschen Max. Fiillstand anzeigt oder wenn der Mess-
wert zwischen einem falschen Max. Wert und dem Ist-Fiillstand schwankt, kann die
automatische Stdrechoausblendung (Parameter Autom. TVT) verwendet werden, um die
Erfassung von Storechos zu verhindern. Anweisungen finden Sie unter 22.5. TVT Einste/-
lung (Autom. TVT) (TVT EINSTELLUNG).
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Applikationsbeispiel Fiillstand

Ein Stahlsilo mit Mehl braucht durchschnittlich 3 Stunden zum Befiillen und 3 Wochen g
zum Entleeren. =S
o
Mithilfe des Verstellflansches Typ EA richten Sie das LR260 so aus, dass der Radarkegel g.
etwa senkrecht zur Materialoberflache steht. =
SITRANS LR260 g<’
]
Sensor B kt C/\\ -
ensor bezugspun 0,5 p
Max Kalibrierpunkt =

Fiillstand

Min Kalibrierpunkt \//

Einstellung Schnellstart Beschreibung

APPLIKATION STAHL

REAKTIONSZEIT LANGSAM Reaktionszeit = 0,1 m/Minute.

EINHEIT m

BETRIEB FUELLSTAND Ma.ter.|alfullstand mit Bezug auf den Min
Kalibrierpunkt.

MIN KALIBRIERPUNKT | 16 Nullpunkt des Prozesses.

MAX KALIBRIERPUNKT | 0.5 Vollpunkt des Prozesses.

DURCHFUHREN? . )

(ANDERUNGEN) JA Speicherung der neuen Einstellungen.

Befiillgeschwindigkeit = 0,09 m/Minute (Min Kalibrierpkt minus Max Kalibrierpkt) /
schnellste Befiill-/Entleerzeit

=(16m—-0,5m)/ 180 min.
=15,5m /180 min. = 0,09 m/min.
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Betrieb iiber SIMATIC PDM

Hinweis: Eine vollstandige Liste der Parameter mit Anweisungen finden Sie unter
Parameterbeschreibung ab Seite 43.

SIMATIC PDM ist ein Softwarepaket fiir die Inbetriebnahme und Wartung des SITRANS
LR260 und anderer Prozessgeréte. Bitte ziehen Sie die Betriebsanweisungen oder Online Hilfe
zur Verwendung von SIMATIC PDM zu Rate. (N&here Informationen dazu finden Sie unter
wwwfielddevices.com: Products and Solutions > Products and Systems > Communications
and Software > Process Device Manager.)

Funktionen in SIMATIC PDM

Hinweise:

» Wahrend sich das Geratim PROGRAMMIER-Modus befindet, bleibt der Aus-
gang unveranderlich und reagiert nicht auf Anderungen des Gertes.

¢ Das Handprogrammiergerat und SIMATIC PDM diirfen nicht gleichzeitig ver-
wendet werden. Der Betrieb konnte dadurch beeintrachtigt werden.

=
[=]
o
o
=
<
=
(7]

SIMATIC PDM (iberwacht die Prozesswerte, Alarme und Statussignale des Gerats. Es ermog-
licht Anzeige, Vergleich, Anpassung, Priifung und Simulation von Prozessgeréatedaten.

Angaben zur Einstellung der Parameterwerte und Ansicht der Ergebnisse finden Sie unter
Parametereinstellungen mit SIMATIC PDM andern auf Seite 35 und Parameterzugriff tiber
Pulldown-Mentis auf Seite 35.

Merkmale des SIMATIC PDM Rev. 6.0, SP3 (oder hoher)

Die grafische Schnittstelle im SITRANS LR260 erleichtert die Uberwachung und Einstel-
lungen.

e Der grafische Schnellstartassistent bietet eine einfache Anleitung in 4 Schritten, um
Ihr Gerat fiir eine grundlegende Anwendung zu konfigurieren. Anweisungen finden
Sie unter Schnellstartassistent tiber SIMATIC PDM auf Seite 31.

o Zur Uberwachung der Prozessvariablen, siehe Messwertanzeige auf Seite 36.

e Um Echoprofile einfach zu vergleichen, siehe £choprofil auf Seite 36.

e Angaben zur Tendenziiberwachung des Fiillstands finden Sie unter 7rend auf
Seite 37.

e Zur Einstellung der TVT Kurve, um Stdrechos zu vermeiden, siehe Autom. TVT auf
Seite 38 und 7VT Kurveneinstellung auf Seite 39.

e Zur Simulation eines Prozesswertes wahrend Inbetriebnahme und Wartung siehe
Simulation AA (Analogausgang) auf Seite 42.
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Electronic Device Description (EDD)

Hinweis: SITRANS LR260 erfordert die EDD fiir SIMATIC PDM Version 6.0 mit SP2 und
HF1, oder hoher.

Sie finden die EDD im Geratekatalog, unter Sensors/Level/Echo/Siemens Milltronics/
SITRANS LR260. Gehen Sie zur Produktseite im Internet: www.siemens.com/LR260, unter
Downloads, um sicherzustellen, dass Sie die neueste Version von SIMATIC PDM, das aktu-
ellste Servicepaket (SP) und den aktuellsten Hotfix (HF) haben. Wenn Sie eine neue EDD
installieren miissen, siehe Konfiguration eines neuen Geratesweiter unten.

Konfiguration eines neuen Gerates

Hinweis: Das Anklicken von Abbrechen wahrend eines Uploads vom Gerat auf
SIMATIC PDM hat zur Folge, dass einige Parameter aktualisiert werden.

1. Uberpriifen Sie, ob Sie die neueste EDD entsprechend lhrer Gerateausfiihrung
besitzen und laden Sie sie bei Bedarf von der oben aufgelisteten Produktseite
herunter. Speichern Sie die Dateien auf lhrem Computer und extrahieren Sie die
komprimierte Datei in eine leicht erreichbare Stelle. Starten Sie SIMATIC PDM —
Manager Device Catalog, blattern Sie bis zur entzippten EDD Datei und wahlen Sie
diese.

2. Starten Sie den SIMATIC Manager und legen Sie ein neues Projekt fiir LR260 an.
Anwendungsanleitungen zur Einstellung von HART Geréten mit SIMATIC PDM
konnen von der Produktseite unserer Website unter folgender Adresse
heruntergeladen werden: www.siemens.com/LR260.

3. Laden der Parameter in PC/PG.

<]
S
=
o
o
o
=

Schnellstartassistent iiber SIMATIC PDM

Der grafische Schnellstartassistent bietet eine einfache Anleitung in 4 Schritten, um lhr
Gerat flir eine grundlegende Anwendung zu konfigurieren.

Bitte ziehen Sie die Betriebsanweisungen oder Online Hilfe zur Verwendung von
SIMATIC PDM zu Rate.

1. Wenn Sie dies noch nicht getan haben, priifen Sie, dass Sie die aktuellste Gerate-
beschreibung (EDD) fiir Ihr Gerét haben. (Siehe Konfiguration eines neuen Gerétes
oben.)

2. Starten Sie den SIMATIC Manager und legen Sie ein neues Projekt fiir LR260 an.
Anwendungsanleitungen zur Einstellung von HART Geraten mit SIMATIC PDM kaon-
nen von der Produktseite unserer Website unter folgender Adresse heruntergela-
den werden: www.siemens.com/LR260.

3. Laden der Parameter in PC/PG.

4.  Konfigurieren Sie das Gerat mit dem Schnellstartassistenten.
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Schnellstart

Hinweise:

* Die Einstellungen des Schnellstartassistenten sind zusammenhangend und Anderun-
gen werden erst wirksam, wenn Sie am Ende von Schritt 4 auf Ubertragen Klicken.

» \lerwenden Sie den Schnellstartassistenten nicht, um einzelne Parameter zu andern;
siehe dazu Parameterbeschreibung auf Seite 43. (Kundenspezifische Anpassung
erst nach Beendigung des Schnellstarts durchfiihren.)

* Anfangliche Parameterwerte des Schnellstarts sind keine Vorgabewerte und stim-
men nicht unbedingt mit der Geratekonfiguration (iberein.

* Klicken Sie auf RUCKWARTS, um zuriickzukehren und die Einstellungen zu {iberprii-
fen oder auf Abbrechen, um den Schnellstart zu verlassen.

Starten Sie SIMATIC PDM, éffnen Sie das Menii Gerdt — Quick Start und folgen Sie den
Schritten 1 bis 4.

|ﬂ' SIMATIC PDM - SITRANS [Projekt: test2 -- C:\Program Files\SIEMENS\STEP7\S7projitest2]
Datei | Gerat Ansicht Extras  Hilfe

E Kommunikationsweg

S Ledenindi Gerdte.., Parameter ‘ Wert |Einhe| Sta

Laden in PC/PG...
. D?age:OI:est;tus aktuahsieren/ pehnell Fillstandmessgerat
start

=
(=]
o.
—
[
<
=
[7¢]

- »_Kennung
AQ“LC"ST:T N OD-Version 00.00.05-00
sl Mess-Kannz SITRANS
TYT Kurveneinstelung e |

Schritt 1 - Identifikation

Hinweis: Das Layout der dargestellten Dialoghoxen kann je nach eingestellter Auflo-
sung fiir lhren Bildschirm unterschiedlich sein.

Klicken Sie auf VORWARTS, um die Vorgabewerte zu akzeptieren. (Die Felder Bezeich-
nung, Nachricht und Einbaudatum kdnnen leer bleiben.)

Schnellstart - Schritt 1 - SITRANS
Identifilcation
Step 1 Step 2 Step 3 Step 4
Identifikation sy &% -
SIEMENS
Gerat identifizieren
Mess-Kennz | SITRANS .ﬂ&.

Bezeichnung |

Einbaudatum |

|
|
Wachricht [ |
|
|

Gerate—Beste\lnummer|

Sprache fir die lokale Bedienoberflache wihlen

Sprache [Englisen ~|
Lasenvom Gerat | VORVURTS | Abbrechen | Hitfs
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Schritt 2 — Betriebsart
Wihlen Sie den Applikationstyp und das Material und Klicken Sie VORWARTS.

Schnellstart - Schritt 2 - SITRANS
Betrebsart |
Step 1 Step 2 Sep 3 Step 4

SIEMENS

Applikationstyp wahlen

Applikationstyp | Stahltank hd

Betriebsartwahlen

Betrieh Abstand b

RUCKWARTS| voRwiRTS | aborechen | Hiff

Schritt 3 — Messwert-Skalierung

<]
S
=
o
o
o
=

Stellen Sie die Parameter ein und klicken auf VORWARTS.

Schnellstart - Schritt 4 - STRANS

Messwent-Skalierung ]

step 1 Step 2 Step 3 Step 4

SIEMENS

Einstellungen fiir die Messbereiche wahlen

Sensareinheiten m x

Reaktionszeit schnell ol b
| . |
|
|
¥ 0 0ON

RUCKWAF{TS] VORWARTS | Abbrechen Hilre.
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Schritt 4 — Zusammenfassung

Priifen Sie die Parametereinstellungen und klicken auf RUCKWARTS, um zuriickzukehren
und die Werte zu iiberpriifen oder auf BEENDEN, um die Werte an das Gerat zu libertra-
gen.

Schnellstart - Schritt 5 - SITRANS &

Zusammenfassung |

Step 1 Step 2 Step 3 Step 4
Zusammenfassung
SIEMENS
Parameter: Alt MNeu
E = |dentifikation = |dentifikation = |dentifikation
Mess-Kennz SITRANS SITRANS
[=] Bezeichnung
o Machricht
(&) Einbaudatum
|: Sprache Englisch Englisch
< ** Betriebsart = Betriebsart ** Betrighsart
Applikationstyp Stahltank Stahltank
E Betrieh Abstand Abstand
a = Melwertskalierung =+ Melwertskalierung = Melwertskalierung
Zensareinheiten m m
e Kalibrierpunkt om om
Min Kalibrierpunkt 20m 20m
Reaktionszeit schnell schnell

RUCKWARTE| BEENDEN | Abrechen | Hiffe

Die Meldung Schnelleinstellung wurde erfolgreich beendet erscheint. Klicken Sie auf 0K
und danach nochmals auf OK, um die Synchronisation mit dem Geréat vorzunehmen.
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Parametereinstellungen mit SIMATIC PDM andern

Hinweise:

* Eine vollstandige Liste der Parameter finden Sie unter Parameterbeschreibung auf
Seite 43.

* Das Anklicken von Abbrechen wahrend eines Uploads vom Gerat auf SIMATIC PDM
hat zur Folge, dass einige Parameter aktualisiert werden.

1. Starten Sie SIMATIC PDM, schlieBen Sie das SITRANS LR260 an und laden Sie die
Daten vom Gerét hoch.

2. Passen Sie die Parameterwerte im Parameterwertefeld an und driicken Sie die
Taste Enter. Im Statusfeld erscheint Gedndert.

3. Offnen Sie das Gerate-Mendi, wihlen Sie Laden in die Gerate, und dann Datei —
Speichern, um die Parametereinstellungen zu speichern. Die Statusfelder leeren
sich.

|ﬂ' SIMATIC PDM - SITRANS [Projekt: test2 -- C:\Program Files\SIEMENS\STEP T\S7projitest2]
Datel Gerst Ansicht  Extras Hife

| S | @ 0 5] W
=

Parameter | Wert | EillhEl Statu
= » _Einstellung
» » Gerat
Firrmware Revision 0.00.06-01
Loader Revision 2.00.22-00
Hardware Revision 0.00.00-00

» » Eingang
» » »n Sensorkalibrierung

Sensoreinheiten m

Betrieh Ahstand % Werte-

Mlin Kalibrierpunkt 20 felder
[ Zertifikate und Zulassungen Wiax Kalibrizrpunkt 1] m

Unterer Bereich 0.278 m

Oberer Bereich A m

Sensor-Offset 0 m

Parameterzugriff iiber Pulldown-Meniis

Eine Reihe von Funktionen kann tber Pulldown-Meniis der Meniileiste unter Gerat oder
Ansicht aufgerufen werden.

Eine vollstandige Liste finden Sie unter Pull-down Meniis iber SIMATIC PDM auf
Seite 43.

|12' SIMATIC PDM - SITRANS [:@)mjekt: testZ -- C:\Program Files\SIEMENS\STEP T\S7proj\test2]
Datei Gerit | ansicht Extras Hife

H % 5 Mefwertanzeige E

= sITRAn idﬁ”zf"‘a“”” Parameter [ Wert  |Einhe] Stan
Sh Fl"_" ErEn » _Einstellun
B choprafi —HG -
=[] Gerdtezustand o e el
% [ —— Firmware Revision 0.00.0E-01
+ v Loader Revision 2.00.22.00
g2 ELnt preleste Pulldown- Hardware Revision 0.00.00-00
v Statusleiste 4——Menus =
- » » Eingang
: ':.‘_Jc:'fua"s"f’e” » » » Sensorkalibrierung
B Kormunikation Sensoreinheiten m
23 sicherheit Eetrieb Abstand
(77 Language in Kalibrierpunkt 20 m
[0 Zertifikate und Zulassungen Max Kalibrierpunkt [u] m
Unterer Bereich 0278 m
Oberer Bereich E1E= m
Sensor-Offset u} m
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Messwertanzeige

Zum Vergleich der Ausgénge in Echtzeit 6ffnen Sie das Menii Ansicht — Messwertanzeige.

Meﬁwertanzeige - SITRAMS (Online)

Melwertanzeige lAnangausgang [PV]] Status der Geréts1

Fillstandwert Leerraum Messung |Abstandsmess.

8.243 m 1.757 m 1.757 m
10,000 10.000 10.000
5000 5000 5000
0.000 0.000 0.000

| schiepen | [ Meldungen Hilfe

Echoprofil

Hinweise:

 Klicken Sie zweimal auf jede Achse und zeichnen Sie die Werte von Xscale und Data
Scale auf, damit Sie die vorgegebene Ansicht durch ein Riicksetzen auf diese Werte
wiederherstellen konnen.

* Sie kdnnen ein Profil speichern oder ein gespeichertes Profil [dschen.

* Nach dem Speichern eines Profils 6ffnen Sie das Menti Ansicht — Echoprofil.

| Eehopran - siTRANS B
Echogroil
=) [t (ETE] T
o apstancurness. [ 1900 m
= e E Jom
| | — Sthrks ] e
o / ot [ )
F | Ugrer Berpsch (0214 I

Algorithims F]

Auenes EChoprosl gesekhin als:

o Mame. [FHiEhE puspeicherts |
5 Seeschem | <= Speichern
1 ! _ Laachan A
o) W L <= LOschen
a1 T Mpasure
i | Device stahit Fainniguraton vrancen -
¥ R BB AR Haygtanablen aullemalt 3¢5 Abesibargihes
0 5 10
Maseer
| Abstand [m] H =
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Trend

Hinweise:

 Klicken Sie zweimal auf jede Achse und zeichnen Sie die Werte von Xscale und
Data Scale auf, damit Sie die vorgegebene Ansicht durch ein Riicksetzen auf diese
Werte wiederherstellen konnen.

Offnen Sie das Menii Ansicht— Trend.

Trend - SITRANS (Online)

Trend

Filllstandwert | 8.247 m
Abstandsmess. | 1.753 m
ﬂc>7

R Trendlinie

~all -«

B
T
g7
BT
=2
e
ikl
=

w

<]
S
=
o
o
o
=

.
16:03 16:05 16:07 16:089 16:11
15.11.07 Zeit 15.11.07 m|
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Autom. TVT

Hinweise:
e Wenn maglich, sollten die Parameter der Autom. Storechoausblendung (Autom.

TVT) bei leerem oder fast leerem Behalter eingestellt werden.

 Stellen Sie die Autom. Stérechoausblendung (Autom. TVT) und den Wirkungsbe-
reich wenn moglich wahrend der Inbetriebnahme ein.

» Vor Einstellung der Parameter drehen Sie das Gerat, bis das beste Signal erhalten
wird (niedrigere Storechoamplitude).

Zuerst ermittelt das SITRANS LR260 das Echoprofil. Dann wird dieses ermittelte Profil, oder
ein Teil davon, verwendet, um Storechos auszublenden. (Nahere Angaben finden Sie unter
Automatische Storechoausblendung (Autom. TVT) auf Seite 92.)

E Autom. TVT - @z@z@@@d (Online)
o Autom. TVT |

(%]

E Autom. TVT L_ ’

= Emitan l | e

Wessbereich | 2.000 m

Messbereich Gbernehmen 1

=71 Boispicl: Nach der autom
Sttirachoaushlendung

Schlielzen

1. Bestimmen Sie den Wirkungsbereich (den Abstand, innerhalb dessen die ermittelte
TVT die Vorgabe-TVT ersetzt). Messen Sie den tatsachlichen Abstand vom Bezugs-
punkt der Antenne zur Materialoberflache. Verwenden Sie dazu ein Seil oder MaR3-
band und achten Sie auf eine Zugabe fiir die tatsdchliche Einbaustelle des LR260.
Ziehen Sie 2 m (6.56 ft) von diesem Abstandswert ab und verwenden Sie das Ergebnis.

2. Offnen Sie das Menii Gerat — Autom. TVT.

3. Geben Sie den Wert fiir den Wirkungsbereich im Feld "Messbereich" ein und klicken
Sie auf Messbereich {ibernehmen.

4,  Klicken Sie auf Ermitteln. Wahrend die neue Kurve ermittelt wird, sind alle Schaltfla-
chen unzugénglich. Die Schaltflachen verschwinden, bis die Berechnung beendet
ist (es sei denn, sie erfolgt unverziiglich).

5. Sobald die Schaltflachen sichtbar sind, klicken Sie auf SchlieBen. Die Autom. TVT ist
jetzt aktiviert und die ermittelte TVT Kurve wird verwendet.

6. Um die Autom. Storechoausblendung ein- oder auszuschalten, 6ffnen Sie erneut
das Menii Gerat — Autom. TVT und klicken Sie Aus oder Ein.
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TVT Kurveneinstellung

Hinweis: Klicken Sie zweimal auf jede Achse und zeichnen Sie die Werte von Xscale
und Data Scale auf, damit Sie die vorgegebene Ansicht durch ein Riicksetzen auf diese
Werte wiederherstellen konnen.

Mit dieser Funktion kann eine TVT Kurve manuell eingestellt und durch Einbauten erzeugte
Storechos verhindert werden. (Eine Erklarung finden Sie unter Automatische Stdrechoaus-
blendung (Autom. TVT) auf Seite 92.)

Offnen Sie das Menii Gerit— TVT Kurveneinstellung.

TVT Kurveneinstellung - SITRANS
T | TWT Stiitzpunktel - 20] TWT Stiitzpunkte2] - 40
0| %
bt =
—a—Cursor >
o o |
L (]
= o
©
=
| —
[re}
(e
%W
R
[l
= T
Kurve
= ~—
o
Echoprofil
- T
0 10 20 30 40
TWT Shaper Breakpoints [Stitzpunkt] M|
Vorgahe
| Messen |
-TWT Kurveneinstellung
Stifznunkt | 1 | oftset|0 |
Stitzpunkt + | Offset + |
StitzpUnkt - | Offset- |
Auf Gerat Obertragen | Abbrechen | Hilfe

*  Driicken Sie Messen, um das Echoprofil zu aktualisieren und die aktuelle TVT Kurve
vom Gerét zu laden.

e Mitden Schaltflachen Stiitzpunkt+ und Stiitzpunkt— kann die Position des Cursors
auf der TVT Kurve geédndert werden; Anheben und Absenken der Kurve iiber
Offset+ und Offset—.

e Esistauch mdglich, Werte fiir Stiitzpunkt und Offset direkt in die Dialogfelder
einzugeben.

¢ Driicken Sie Auf Gerét {ibertragen.
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Geratezustand

Offnen Sie das Menii Ansicht - Geritezustand zur Ansicht von Geritezustand, Erweiter-
ter Diagnose, Wartung und Diagnosestatus.

Siehe Diagnose auf Seite 61. ;
Siehe Restlebensdauer des Gerdts (RESTLBD GERAT) auf Seite 62 und
Restlebensdauer des Sensors (RESTLBD SENSOR) auf Seite 65.

Verschleif

Offnen Sie das Menii Ansicht - VerschleiB, um Folgendes anzuzeigen:

¢ Einschaltdauer Tage
¢ Einschaltvorgange

Wartung

Sie konnen Plane fiir Folgendes aufstellen:

Wartung des Gerats auf Grundlage seiner angenommenen Lebensdauer
Wartung des Sensors auf Grundlage seiner angenommenen Lebensdauer
Service

Kalibrierung

Erstellen von Wartungsplanen fiir Gerat/Sensor:

Wartung - SITRANS (gedndert)
Flestisbensdauer des Gerdts | Restishensdausr des Sensors | Serviceinterval | Kaibiisrinterval
Gesamie Betrishszeit des Gerals [oooT | sanre
Restlshensdauer [2:999 | sanre
Limit¥arlung Erforderlich |D1E4 ‘Jahre
Limit¥arlung Geboten |D 018 ‘Jahre
Aktivierung Warungsalarm |aus =
Gesamte, enwarlete Lebensdauer des Gerats | 10.000 ‘Jahre
Einnsiten Joae |
Lesen ‘
Schreiben ‘
Lebensdauer ethihen ‘
Abbrechen Hilfe
1) Offnen Sie das Menii Gerat—Wartung und klicken auf die Registerkarte
Restlebensdauer des Geréts/Sensors.
2)  Andern Sie die gewiinschten Werte und klicken auf Schreiben.
3) Klicken Sie auf Lesen, um die Auswirkungen Ihrer Anderung zu priifen.
4) Falls gewiinscht, aktivieren Sie die Alarme fiir jeweils eine oder beide folgenden
Optionen: Wartung erforderlich/Wartung geboten.
5)  Klicken Sie auf Lebensdauer erhohen, um der gesamten erwarteten Lebensdauer
des Gerdts ein Jahr hinzuzufiigen.
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Erstellen von Service-/Kalibrierpldnen:

1)  Offnen Sie das Menii Gerst — Wartung und klicken auf die Registerkarte Service-/
Kalibrierintervall.

2)  Andern Sie die gewiinschten Werte und klicken auf Schreiben.

3)  Klicken Sie auf Lesen, um die Auswirkungen Ihrer Anderung zu priifen.

4) Falls gewiinscht, aktivieren Sie die Alarme.

5)  Klicken Sie auf Service ausgefiihrt, um den Plan zuriickzusetzen.

Riicksetzen des Gerats

Werkseinstellungen

Mit der Funktion Riicksetzen des Geréts kénnen alle Benutzerparameter mit Ausnahme
von Geréteadressen, Parameterblock ldentifikation und Wartungsplan auf die Vorgabe-
werte zuriickgesetzt werden.

1. Offnen Sie das Menii Gerit — Riicksetzen in Auslieferzustand und klicken Sie auf
OK, um ein Riicksetzen auf Werkseinstellungen durchzufiihren.

2. Nach Beenden des Riicksetzens laden Sie die Parameter in PC/PG. (Erfolgt das
Riicksetzen, nachdem das Gerat durch ein anderes ersetzt wurde, dann laden Sie
die Parameter nicht in PC/PG).

<]
S
=
o
o
o
=

Konfigurationsmerker riicksetzen

Um den Konfigurationsmerker auf Null zu setzen, 6ffnen Sie das Menii Gerét — Konfigu-
rationsmerker riicksetzen und fiihren Sie ein Reset durch.

D/A (Digital/Analog) Abgleich

Ermaglicht einen Abgleich der 4 mA und 20 mA Werte, um den mA Ausgang zu kalibrieren.

Offnen Sie das Menii Gerit— D/A Abgleich. Sie werden aufgefordert, einen kalibrierten
Amperemeter anzuschlieBen und die Werte bei 4 mA und 20 mA einzugeben.

Auswahl Analogausgang

Ermaglicht die Auswahl einer von drei Betriebsarten:

e Fiillstand
e Leerraum
e Abstand

1) Offnen Sie das Menii Geriit — Stromzuordnung.

2) Im Fenster Auswahl Analogausgang erscheint die aktuelle Einstellung: Klicken Sie
auf OK.

3) Wahlen Sie die gewiinschte Option und klicken auf OK.

4)  Im Fenster Auswahl Analogausgang erscheint die neue Einstellung: Klicken Sie
auf OK.
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Simulation AA (Analogausgang)

Ermaglicht die Eingabe eines simulierten Wertes, um den Betrieb und die mA Anschliiisse
waéhrend der Inbetriebnahme oder Wartung des Gerétes zu testen.

Zur Simulation eines benutzerdefinierten mA Wertes:

1. Offnen Sie das Menii Geréit — Simulation AA.

2. Wahlen Sie Anderer Wert, geben Sie den neuen Wert ein und klicken Sie OK.
Die Meldung 'Ausgang Feldgerat fest auf neuem Wert' erscheint. Klicken Sie
auf OK.

3. Um die Simulation zu beenden, wahlen Sie Beenden und klicken Sie auf 0K, um
das Gerdt auf den urspriinglichen Ausgangswert zuriickzusetzen.

HART Kommunikation

Stellen Sie die Anzahl von Anfrage-/Antwort-Praambeln ein (mindestens 5).
Offnen Sie das Menii Gerat— HART Kommunikation.

=
(=]
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—
[
<
=
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Einstellung der Gerateadresse

Die Vorgabeadresse fiir das Gerat ist 0. Um die Adresse (iber Handprogrammiergerat zurick-
zusetzen, siehe 51 Gerateadresse auf Seite 74.
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Parameterbeschreibung

Hinweise:
* Detailgenaue Anweisungen finden Sie unter Praogrammierung liber

Hanadprogrammiergerét auf Seite 23.

¢ Das Handprogrammiergerét und SIMATIC PDM diirfen nicht gleichzeitig verwendet
werden. Der Betrieb konnte dadurch beeintrachtigt werden.

e Modus schaltet zwischen den Modi PROGRAMM und Messung hin und her.

* Fiir einen Schnellzugriff auf Parameter liber das Handprogrammiergerat driicken Sie die
Taste Home @ gefolgt von der Meniinummer, z. B.: 2.2.1.

@ ¢ |m Navigationsmodus erfolgt die Navigation durch das Menti iiber
B @ PFEll-Tasten in die jeweilige Pfeilrichtung.

@ * Driicken Sie den RECHTS-Pfeil, um den Modus Bearbeiten zu dffnen
oder eine Anderung abzuspeichern.

Die Parameter sind durch Namen gekennzeichnet und in Funktionsgruppen gegliedert. In
bis zu fiinf Ebenen gegliederte Meniis geben Zugriff auf zugehdrige Funktionen und Opti-
onen. (Siehe Tabelle LCD Mendistruktur auf Seite 114.)

Parameter, die {iber das Handprogrammiergeréat zugénglich sind, besitzen eine vorange-
stellte Nummer. Parameter ohne vorangestellite Nummer sind nur iiber SIMATIC PDM
zuganglich.

Einige Parameter sind in SIMATIC PDM iiber Pull-Down-Meniis zuganglich (siehe unten).
Parameter, die auch tiber das Handprogrammiergerat aufgerufen werden kénnen,
erscheinen sie in der Nummern-Liste. Siehe auch LCD Mentistruktur auf Seite 114.

Pull-down Meniis iiber SIMATIC PDM

.
N
2
o
3
@
2
)
e

Geratemeniis Seite Ansichtmeniis Seite
Kommunikationsweg - Messwertanzeige 39
Laden in die Gerate
Laden in PC/PG Trend 37

Echoprofil 36

Diagnosestatus aktualisieren

Echoprofil anzeigen? -

Quick Start i Verschleil? (Einschaltdauer Tage/ |40
Autom. TVT 38 Anzahl Anschalten)
TVT Kurveneinstellung 39
Wartung 69 bis . .

. . . n Funktionsleiste -
Riicksetzen in Auslieferzustand }

) . . 4 Statusleiste -

Konfigurationsmerker riicksetzen 1
Stromzuordnung 4
D/A Abgleich 4
Simulation AA 42
HART Kommunikation 42 Aktualisieren -

2 Nur sichtbar, nachdem ein Echoprofil gespeichert wurde.
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Parameter

Schnellstartassistent

Der Schnellstartassistent fasst alle Einstellungen zusammen, die fiir eine einfache Appli-
kation erforderlich sind. Zum Zugriff verwenden Sie entweder SIMATIC PDM oder das
Handprogrammiergerat.

Verwenden Sie den Schnellstartassistenten nicht, um einzelne Parameter zu dndern
(Kundenspezifische Anpassung erst nach Beendigung des Schnellstarts durchfiihren).

1. Schnellstart

1.1. Applikationstyp
STAHL Silo-Bauart
Optionen BETON
Voreinstellung: STAHL

1.2. Reaktionszeit
Einstellung der Geschwindigkeit mit der das Gerét auf Anderungen im Zielbereich re-

aglert.
LANGSAM | 0,1 m/Minute
Optionen MITTEL  |1,0 m/Minute
SCHNELL | 10,0 m/Minute
Voreinstellung: SCHNELL

Die Einstellung sollte die max. Geschwindigkeit beim Befiillen oder Entleeren (es gilt
der grol8ere Wert) gerade etwas (ibersteigen. Die Einstellung langsamerer Werte er-
gibt eine hohere Genauigkert, wahrend die Einstellung schnellerer Werte mehr Fiill-
standschwankungen berdcksichtigen kénnen.

1.3. Einheiten

Auswahl der Einheiten fiir die Schnellstart-Variablen (Min und Max Kalibrierpunkt,
Fiillstand, Abstand oder Leerraum).

Optionen M, CM, MM, FT, IN
P Voreinstellung: M
1.4. Betrieb
Abbruch der Aktualisierung der Messungen und des
KEIN v . s
zugehdrigen Schleifenstroms. Der zuletzt giiltige
BETRIEB | .
Messwert wird angezeigt.
FUELLSTAND Ab§tapd zur Materialoberflache bezogen auf den Min
Obtionen Kalibrierpunkt (Nullpunkt des Prozesses).
P LEERRAUM Abstand zur Materialoberflache bezogen auf den Max
Kalibrierpunkt (Vollpunkt des Prozesses).
ABSTAND Abstand zur Materialoberflache bezogen auf den
Sensor-Bezugspunkt.
Voreinstellung: ABSTAND
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Betriebsarten

Sensor-Bezugspunkt

(Flanschunterkante) w?)ﬁ l
alibrier ——
punkt Abstand
l Leerraum

Fiillstand

Min Kalibrierpunkt

1.5. Min Kalibrierpunkt (MIN KALIBRIERPK.)

Abstand vom Sensor Bezugspunkt zum Min Kalibrierpunkt: entspricht in der Regel
dem Nullpunkt des Prozesses. (Eine Darstellung finden Sie unter Betriebsarten.)

Werte Bereich: 0,0000 ... 30,000 m
Voreinstellung: abhangig vom Horntyp

1.6. Max Kalibrierpunkt (MAX KALIBRIERPK.)
Abstand vom Sensor Bezugspunkt zum Max Kalibrierpunkt: entspricht in der Rege/
dem Vollpunkt des Prozesses. (Eine Darstellung finden Sie unter Betriebsarten.)

Werte Bereich: 0,0000 ... 30,000 m
Voreinstellung: 0,0 m

Zugehorige Parameter | 22172 Nahbereich

.
Y]
-
Y]
3
[2-]
—~
[2-]
-

Beachten Sie bei Einstellung des Max. Kalibrierpunktes, dass Echos innerhalb des
Nahbereichs (2.2.1.11) ignoriert werden.

1.7. Durchfiihren? (Anderungen durchfiihren)

Um die Schnellstart-Einstellungen zu speichern, wéhlen Sie Ja in Anderungen durch-
fihren.

JA, NEIN, ABGESCHLOSSEN

Optionen Auf der Anzeige erscheint ABGESCHL, wenn der Schnellstart
erfolgreich durchgefiihrt wurde.

+  Driicken Sie Modus(®], um in den Messmodus zuriickzukehren.
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Parameter

2. Einstellung

Hinweise:
Anweisungen finden Sie unter Programmierung tiber Hanaprogrammiergerat auf
Seite 23 oder Betrieb dber SIMATIC PDM auf Seite 30.

Voreinstellungen werden durch ein Sternchen (¥) gekennzeichnet, sofern nicht eine

2.1.

ausfiihrliche Beschreibung erfolgt.

Die in den folgenden Tabellen gezeigten Werte konnen liber das Handprogrammier-

gerat eingegeben werden.

Gerat

2.1.1. Firmware Revision (IRMWARE REV.)
Entspricht der Software oder Firmware, die im SITRANS LR260 integriert ist.

Nur lesbar.

2.1.2. Loader Revision (LOADER REV.)

Entspricht der Software, die zum Update des SITRANS LR260 verwendet wird.

Nur lesbar.

2.1.3. Hardware Revision (HARDWARE REV.)
Entspricht der Elektronik-Hardware des SITRANS LR260. Nur lesbar.

2.2. Eingang
2.2.1. Sensorkalibrierung (SENSOR KAL.)
Sie konnen alle zugehdrigen Parameter entsprechend Ihrer speziellen

Applikation konfigurieren.

2.2.1.1. Antenne
Bestimmt den Antennentyp.

Werte (nur

Kein Horn, Horn 2", Horn 3", Horn 4"

Anzeige)

Der Vorgabewert ist je nach HorngroRe werkseingestellt.

2.2.1.4. Sensoreinheiten
Messeinheit des Sensors.

M, CM, MM, FT, IN

Werte

Voreinstellung: M

2.2.1.5. Betrieb

KEIN
BETRIEB

Das SITRANS LR260 bricht die Aktuali-
sierung der Messungen und des zuge-
horigen Schleifenstroms ab. Der zuletzt
gliltige Messwert wird angezeigt.

. FUELLSTAND
Optionen

Abstand zur Materialoberflache bezo-
gen auf den Min Kalibrierpunkt (Null-
punkt des Prozesses).

LEERRAUM

Abstand zur Materialoberflache bezo-
gen auf den Max Kalibrierpunkt (Voll-
punkt des Prozesses).

*| ABSTAND

Abstand zur Materialoberflache bezo-
gen auf den Sensor-Bezugspunkt.
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Betriebsarten

Sensor-Bezugspunkt Viax i g%ﬁ

(Flanschunterkante)

Kalibrier-

punkt Abstand?

l Leerraum

T

T

Fiillstand

Min Kalibrierpunkt
2.2.1.6. Min Kalibrierpunkt (MIN KALIBRIERPK.)
Abstand vom Sensor-Bezugspunkt zum Min Kalibrierpunkt (der dem Fiill-

stand leer entspricht). Die Einheit wird in Sensoreinheiten bestimmt.
SITRANS LR260 mit Verstellflansch Typ EA

Sensor-Bezugspunkt

(Flanschunterkante)
Max Kalibrierpunkt L

.
Y]
-
Y]
3
[2-]
—~
[2-]
-

Fiillstand'

Min Kalibrierpunkt v

Werte Bereich:0...30 m
Vorgabewert von der HorngroRRe abhéngig

2.2.1.7. Max Kalibrierpunkt (MAX KALIBRIERPK.)
Abstand vom Sensor-Bezugspunkt zum Max Kalibrierpunkt (der dem Fiill-
stand voll entspricht). Die Einheit wird in Sensoreinheiten bestimmt. (Eine
Darstellung finden Sie unter Betriebsarten.)

Bereich:0...30 m

Werte Vorgabewert 0 m

Zugehdorige Parameter | 22172 Nahbereich

Beachten Sie bei Einstellung des Max. Kalibrierpunktes, dass Echos inner-
halb des Nahbereichs (2.2.1.11) ignoriert werden.

" Punkt, auf den sich die Fiillstandmessung bezieht. Siehe Abmessungen: auf Seite 8.

2 Abstand vom Sensorbezugspunkt zum Zielobjekt.
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2.2.1.8. Sensorwert beschrénken
Bei der Finstellung EIN wird der Sensorwert auf den Bereich zwischen Min.
und Max. Kalibrierpunkt beschrankt

Optionen ‘ EIN, AUS. Voreinstellung: Ein |

2.2.1.12. Nahbereich

Bereich vor dem Gerat (vom Sensor-Bezugspunkt aus gemessen), in dem

alle Echos ignoriert werden; in Sensoreinheiten. Wird manchmal auch als

Ausblendungsbereich oder Totzone bezeichnet. Die Werkseinstellung ent-
spricht 50 mm tber das Hornende hinaus; der Bereich ist vom Horntyp und
eventuellen Verlangerungen abhangig.

Werkseinstellungen

2" Horn 0,21 m (8.43")
Werte | 3'Horn 0,28 m (10.95")
4'Horn 0,34 m (13.19")

Bereich:0...30 m

2.2.1.13. Endbereich
Ermaoglicht dem Materialfiillstand, unter den Min Kalibrierpunkt zu fallen,
ohne einen Echoverlustzustand (LOE) zu erzeugen. Die Einheit wird im Pa-
rameter Sensoreinheiten bestimmt. Eine Darstellung finden Sie unter

2.2.1.5.Betrieb.
Bereich:5...31,5m
Min. = Min Kalibrierpunkt
. Max. fiir 2" Horn = 13 m (42.65 ft)
Optionen

Max. fiir 3" Horn = 23 m (75.46 ft)
Max. fiir 4" Horn = 31 m (103.35 ft)
Voreinstellung: Wert fiir Min. Kalibrierpunkt + 1 m (3.28 ft)

Diese Funktion ist zu verwenden, wenn die zu messende Oberflache im
Normalbetrieb unter den Min Kalibrierpunkt fallen kann.

2.2.1.25. Sensor-0ffset

Ein konstanter Offset. der als Ausgleich zum S ensorwert’ addiert werden
kann, wenn der Sensor ausgetauscht wurde. Die Einheit wird in Sensorein-
heiten bestimmt.

Bereich: -99 999 ... 99 999

Werte
Voreinstellung: 0 m

" Durch die Echoverarbeitung erzeugter Wert, der dem Abstand vom Sensorbezugs-
punkt zum Zielobjekt entspricht.
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2.2.4. Echoverarbeitung (ECHOVERARB.)
2.2.4.1. Echoauswahl
2.2.4.1.1. Algorithmus

Wahl des Algorithmus, der zur Bestimmung des Nutzechos am Echoprofil

angewendet wird.
ALF | Area Largest First (Flache, GroRtes, Erstes)
A | Area (Flache des Echos)
L | Largest (GroBtes Echo)
F | First (Erstes Echo)
AL | Area Largest (Flache, GroRtes)
AF | Area First (Flache, Erstes)
Optionen LF | Largest First (GroRtes, Erstes)
Bestes GroRtes oder Erstes (best of Largest
BLF )
or First)

BL | Best Largest (Bestes, Groftes)
BF | Best First (Bestes, Erstes)

L | Largest (GroBtes Echo)

* | TF | True First (Wahres, erstes Echo)

2.2.4.1.2. Echoposition

Definiert an welcher Stelle auf dem Echo dlie Abstandsmessung bestimmt
wird. (Ndhere Angaben finden Sie unter Position Fchoerfassung auf

Seite 91.)
Ansteigende Flanke n
. * | Schwerpunkt (COM) S
E
Llichey Hybrid (Mitte und CLEF) 3
oD

CLEF (Constrained Leading Edge Fit)

2.2.4.1.3. Ansprechschwelle

Stellt die minimale Echogtite dar, welche das Echo erfiillen muss, um einen
Echoverlust und den Ablauf der LOF Zeit zu verhindern. Wenn Parameter
die tiberschreitet wird das Echo als gliltig anerkannt und ausgewertet.

Bereich: 0...99 dB
Voreinstellung: 5
Zugehorige Parameter | 247 Failsafe Zeit

Werte

Dieser Parameter wird bei Meldung falscher Messwerte bendtigt.

2.2.4.15. Echomarker

Eingabe des Punkts auf dem gewahlten Echo, der dem Messwert zugrun-
de liegt

Bereich: 5 ... 95%
Voreinstellung: 70%
Zugehorige Parameter 22412 Echoposition

Verwendet das SITRANS LR260 die Ansteigende Flanke, so fiihren héhere
Werte zu niedrigeren Fiillstandwerten und niedrige Werte zu hoheren
Messwerten.

Werte
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2.2.4.2. Probewert

Der Probewert erlaubt, die Zuverlassigkeit eines neuen Echos vor Annah-
me als giiltigen Messwert zu priifen; die Priifung stiitzt sich auf eine An-
zahl von Probewerten ober- oder unterhalb des aktuell gewahiten Echos.
2.24.2.1. Echosperre

Auswahl des Verfahrens zur Messwertiberpriifung.

Echosperre aus

Maximale Kontrolle

Quirl

Totale Sperre (nicht fiir Radar empfohlen)
2.2.72.Befiillgeschwindigkeit (BEF-GESCHW.)
2.2 7.3 Entleergeschwindigkeit (ENTL-GESCHW,)
2.2.4.24.Probewert oberhalb

2.24.2.5.Probewert unterhalb
22.4.26.Fenster

*

Optionen

Zugehorige
Parameter

2.2.4.2.4. Probewert oberhalb

Definiert die Anzahl aufeinanderfolgender Echos, die liber dem aktuell ge-
waéhlten Echo erscheinen miissen, bevor die Messung als gliltig aner-
kannt wird.

Bereich: 1...50

Voreinstellung: 5

Werte

2.2.4.2.5. Probewert unterhalb

Definiert die Anzahl aufeinanderfolgender Echos, die unterhalb des aktu-
ell gewahiten Echos erscheinen missen, bevor die Messung als gliltig an-
erkannt wird.

Bereich: 1...50

Voreinstellung: 5

Werte
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2.2.4.2 6. Fenster

JAbstandsfenster”, in dessen Mitte sich das Echo 7 befindet aus dem der
Anzeljgewert abgeleitet wird. Das Sperrfenster wird nachgefiihrt wenn es
einen neuen Messwert umfasst, und der Anzeigewert berechnet.

Bereich:0..30m

Voreinstellung: 0

Werte

Bei Eingabe von 0 wird das Fenster automatisch nach jeder Messung
berechnet.

¢ Beilangsamen Reaktionszeiten ist das Fenster schmal.
¢ Je schneller die Reaktionszeit ist, desto weiter wird das Fenster
geoffnet.

Hinweis: Das Echosperrfenster wird als Standardmuster abgespei-
chert, aber in Sensoreinheiten angezeigt. Jeder Wert, der fiir das Echo-
sperrfenster eingegeben wird, wird auf den nachsten Musterwert
aufgerundet.

2.2.4.3. Filterung
2.2.4.3.2. Dampfungsfilter
Zeitkonstante fiir den Dampfungsfilter. Der Dampfungsfilter gleicht die
Reaktion auf eine plotzliche Fiillstandénderung aus. Es handelt sich um
einen Exponentialfilter, dessen physikalische Einheit immer Sekunden
sind. Nahere Angaben finden Sie unter Dampfung auf Seite 94.

Bereich: 0...1000 s
Voreinstellung: 0 s

.
N
2
o
3
@
2
)
e

Werte

2.2.4.36. Filter fir schmale Echos
Ausblendung von Echos mit einer bestimmten Breite.

Bereich: 0 ... 255
Werte 0=AUS

gréRer = breiter

Zugehorige Echogiite lang
Parameter 2.2.4.3 7Echonachbereitung

Um ein Storecho vom Echoprofil auszublenden, multiplizieren Sie seine
Breite in mm mit 0,013. Geben Sie das Ergebnis ein.

Beispiel: Um eine Storspitze von 500 mm Breite auszublenden, geben Sie 6
oder 7 ein (ndchstes Ganzzahl-Produkt aus 500 x 0.013).

Bei Eingabe eines Wertes wird der nachste, zulassige Wert angenommen.

" Nahere Angaben finden Sie unter £chosperre auf Seite 91.
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2.2.4.3.1. Echonachbereitung

Gléttung des Echoprofils. Umformung zerstiickelter Echos in eins.

0=AUS
groBer = breiter
Bereich: 0...50 mS

Empfohlener Einbauort: 5 ... 20 mS; hohere Werte
werden nicht empfohlen.

Werte

. 22.4.11Algorithmus
Zugeharige 2.2.4.36.Filter fiir schmale Echos

Parameter 2.24.15.Echomarker

2.2.45. Storgerdusche
2.2.4.5.1. Echogiite

Gibt die Zuverlassigkeit des Echos an. Es erscheint die Echogiite der letz-
ten Messung. Die Ansprechschwelle definiert das minimale Grenzkriteri-
um fiir die Echogtite. Die Echogiite muss grolSer sein als die Ansprech-
schwelle, um als gliltig anerkannt und als Echo ausgewertet zu werden.

. 10..99dB
Werte (nur Anzeige) _
- Impuls nicht verwendet
Zugehbrige 2.24.13 Ansprechschwelle
Parameter

Offnen Sie in PDM das Menii Ansicht — Echoprofil.
2.24.5.2. Echostérke

Anzeige der absoluten Stérke (in dB iiber 1 uV rms) des Echos, das als
Messwertecho herangezogen wird.

Werte (nur

Anzeige} -20..99dB

Offnen Sie in PDM das Menii Ansicht — Echoprofil.
2.2.453. Storgerdusche Mittelwert

Anzeige des Mittelwertes (in dB iber 1 uV rms) eines Gerduschprofils (nur
Ansicht). Der Gerduschpegel setzt sich aus Ubergangsgeréuschen und
Storgerauschen des Empfangsschaltkreises zusammen. Nach einer Mes-
sung werden die Werte des vorigen Rauschbilds angezeigt.
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2.2.5. TVT Einstellung (Autom. TVT) (TVT EINSTELLUNG)

Zuerst ermittelt das SITRANS LR260 das Echoprofil. Dann wird dieses ermitte/-
te Profi| oder ein Teil davon, verwendet um Stérechos auszublenden. Bei-
spiele finden Sie unter Vor und Nach der automatischen Stérechoausblen-
aung auf Seite 54.

2.25.1. TVT Hover Level

Definition, wie hoch die TVT (Time Varying Threshold) Kurve dber dem
Rauschboden des Echoprofils liegt, als Prozentsatz der Differenz zwischen
dem Spitzenwert des grolSten Echos im Profil und dem Rauschboden. Bei ei-
ner mittigen Montage des SITRANS LR260 kann der TVT Hover Level verrin-
gert werden, um den Giitewert des grolSten Echos zu erhéhen. (Eine
Veranschaulichung der TVT Kurve finden Sie unter Vor der automatischen
Stirechoausblendung auf Seite 54.)

Bereich: 0 ... 100%
Voreinstellung: 33%

Werte

2.25.2. Autom. TVT

Mit diesem Parameter kann eine ‘ermittelte’ TVT Kurve anstelle der vorein-
gestellten TVT Kurve verwendet werden. (Eine Erlduterung finden Sie unter
Automatische Stdrechoausblendung (Autom. TVT) auf Seite 92.)

Hinweise:
e \Wenn maglich, sollten die Parameter der Autom. TVT (Autom. St6-
rechoausblendung) bei leerem oder fast leerem Behalter eingestellt

werden. 3
e Stellen Sie die Autom. TVT und den Wirkungsbereich wenn moglich b
wahrend der Inbetriebnahme ein. CED
Ooti AUS Die voreingestellte TVT Kurve wird verwendet| 2
ml:nlo- *1EIN Die ermittelte TVT Kurve wird verwendet.
ERMITTELN | TVT Kurve 'ermitteln’

a. Bestimmen Sie den Bereich (den Abstand, innerhalb dessen die
ermittelte TVT die Vorgabe-TVT ersetzt). Messen Sie den tatsachli-
chen Abstand vom Sensor-Bezugspunkt zur Materialoberflache.
Verwenden Sie dazu ein Seil oder MalRhand und achten Sie auf
eine Zugabe fiir die tatsachliche Einbaustelle des Gerates.

b. Ziehen Sie 2 m (6.56 ft) von diesem Abstandswert ab und verwen-
den Sie das Ergebnis.

Verwendung der Autom. TVT iiber SIMATIC PDM:
c. Offnen Sie das Menii Gerat— Autom. TVT und stellen Sie den
Bereich ein. Genauere Angaben finden Sie unter Autom. TVT auf
Seite 38.
d. Wahlen Sie Ermitteln. Das Gerét kehrt nach ein paar Sekunden
automatisch auf Ein (Ermittelte TVT verwenden) zuriick.

Einstellung der Autom. TVT {iber Handprogrammiergerat:
c. Gehen Sie zu 22.5.3 Wirkungsbereichund geben Sie einen neuen
Wert ein.
d. Gehen Sie zu 22.5.2 Autom. TVT. Driicken Sie den Rechts-PFEIL, um
den Modus Bearbeiten zu starten.
e. Wahlen Sie Ermitteln. Das Gerat kehrt nach ein paar Sekunden
automatisch auf Ein (Ermittelte TVT verwenden) zuriick.
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Vor der automatischen Storechoaushlendung

Echoprofil - SITRANS

Echoprofi |
A vt N | —
= ., Vorgabe T [ —
=}
% | Algorithmus
S
£ | Awiuelles Echoprafil gespeichert als
h:_! o | ’ | Name ‘ =Nicht gespeichert= ‘
o i | Spelchem |
-3 {1 Léschen |
>3 PRRTE | Measure
i Deyice stalus [ Konnguration verandert ~
T T T o auRerhalb des i v
0 10 20
\ = |
Abstand [m
Echg™™™ ™
Marker Hie
Nach der automatischen Storechoausblendung
Echoprofil - SITRANS
El:hupmhw
.| ermitelte L R |
8| il ] TV Kurve
2 ‘ Algarithmus
g | Aktuelles Echoprofil gespelchert als
= & ‘ Fillstand | name [[=icht gespeichert> |
i | !
o |L | Speichem |
-3 ‘\ ke | A Léschen |
E \
=% | N NPURNRUPRNN | VRPVOR | PPN |
E Device status [Gionfiguration verandert »‘
v - T L T s o [m] i auerhalb des it i v
10 20 30
svstand ] popo o iz |
Storecho marker e
2.2.5.3. Wirkungsbereich

Definiert den Endpunkt des ermittelten TVT Abstands. Die Einheit wird in

Sensoreinheiten bestimmt.

Werte

Bereich: 0,00 ... 30,00 m

Voreinstellung: 1,00 m

a.  Driicken Sie den Rechts-PFEIL, um den Modus Bearbeiten zu starten.

b.  Geben Sie den neuen Wert ein und driicken Sie den Rechts-PFEIL
zur Bestatigung.

c. Stellen Sie 2252 Autom. TVTein.

2.2.5.4. Modus Kurveneinstellung
Einstellung der TVT Kurve auf einen bestimmten Bereich.

Optionen

EIN
* AU

(72
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2.2.5.6. TVT Kurvenauswahl
Wahl der TVT Kurvenart, die zur Bestimmung des Nutzechos am Echopro-
fil angewendet wird.

Kurz kurvenformig
Kurz flach

Lang flach

Lange, glatte Front
Lang, glatt

Gefalle

* | Lang, glatt 2

Kurz kurvenformig 2

Optionen

2.2.6. TVT Kurveneinstellung
Ein Stitzpunkt auf der TVT Kurve. Ermoglicht Ihnen die Neueinstellung der
TVT Kurve, um ungewollte Echos zu vermeiden. Es gibt 40 Stiitzpunkte, die
in 5 Gruppen gegliedert sind. Zur Einstellung der TVT Kurve nach Festle-
gung der Form siehe Modus Kurveneinstellung auf Seite 54.

2.2.6.1. Kurveneinstellung 1-9

Bereich: =50 ... 50 dB

Werte i
Voreinstellung: 0 dB

2.2.6.2. Kurveneinstellung 10-18

Bereich: 50 ... 50 dB

Werte .
Voreinstellung: 0 dB

.
N
2
o
3
@
2
)
e

2.2.6.3. Kurveneinstellung 19-27

Bereich: -50 ... 50 dB

Werte .
Voreinstellung: 0 dB

2.2.6.4. Kurveneinstellung 28-36

Bereich: 50 ... 50 dB
Voreinstellung: 0 dB

Werte

2.2.6.5. Kurveneinstellung 37-40

Bereich: 50 ... 50 dB

Werte i
Voreinstellung: 0 dB
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2.2.1. Anderungsrate
2.2.1.1. Reaktionszeit

Hinweis: Das Andern der Reaktionszeit setzt die Werte von Befiillge-

schwindigkeit, Entleergeschwindigkeit, Dampfungfilter und Echosperre
zuriick.

Stellt die Reaktionsgeschwindigkeit des Gerats auf Messwertinderungen
ein.

Zugeho- . Befiillge- | Entleerge- | Damp-
. Reaktions- ; .
rige Para- zeit schwin- |schwin- |fungs- |Echosperre
meter digkeit | digkeit filter
langsam | 01 m/min. | 0,1 m/min. 10s max. Kontrolle
. mittel 1 m/min. 1 m/min. 10s max. Kontrolle
Optionen
* schnell 10 m/min. | 10 m/min. 0s max. Kontrolle

Die Einstellung sollte die max. Geschwindigkeit beim Befiillen oder Entlee-
ren (es gilt der grdRBere Wert) gerade etwas (ibersteigen.

2.2.7.2. Befiillgeschwindigkeit (BEF-GESCHW.)

Definiert die maximal zuldssige Geschwindigkeit mit der der gemeldete
Sensorwert ansteigt. Stellt die Reaktionszeit des SITRANS LR260 auf ein
Anstelgen des Ist-Materialfiillstandes ein. Die Befiillgeschwindigkeit wird
automatisch aktualisiert, wenn die Reaktionszeit gedndert wird.
Bereich: 0... 30 m / min.
Voreinstellung: 10 m/min.

Wird geandert durch Reaktionszeit

Zugehorige Parameter | Sensoreinheiten

Werte

Eingabe eines Werts, der etwas hoher ist, als die max. Befiillgeschwindig-
keit des Behalters, in Sensoreinheiten pro Minute.

Langsam 01
Mittel 1
Schnell 10

2.2.7.3. Entleergeschwindigkeit (ENTL-GESCHW.)

Definiert die maximal zuldssige Geschwindigkert, mit der der gemeldete
Sensorwert abféllt. Stellt die Reaktionszeit des SITRANS LR260 auf ein
Absinken des Materialfiillstandes ein. Die Entleergeschwindigkeit wird
automatisch aktualisiert wenn die Reaktionszeit gedndert wird,

Bereich: 0 ... 30 m / min.

Voreinstellung: 10 m / min.

Werte

Wird geandert durch | Reaktionszeit

Siehe auch... Sensoreinheiten
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Eingabe eines Werts, der etwas hoher ist, als die max. Entleergeschwin-
digkeit des Behalters, in Sensoreinheiten pro Minute.

Optionen Meter / Minute

Langsam 01
Mittel 1
Schnell 10

2.2.8. Transducer Block (TB) Werte

Fiir Diagnosezwecke

2.2.8.2. Filllstandwert (FULLSTANDWERT)
Wert fiir Fiillstand. Nur Lesbar.
In SIMATIC PDM, offnen Sie das Menii Ansicht — Messwertanzeige, und
wahlen Sie Register Messwertanzeige.

2.2.8.3. Leerraum Messung (LEERRAUMMESS.)

Wert fiir Leerraum. Nur Lesbar.
In SIMATIC PDM, offnen Sie das Menii Ansicht — Messwertanzeige, und
wahlen Sie Register Messwertanzeige.

2.2.8.4. Abstandsmessung (ABSTANDSMESS.)

Wert fiir Abstand. Nur Lesbar.
In SIMATIC PDM, offnen Sie das Menii Ansicht — Messwertanzeige, und
wahlen Sie Register Messwertanzeige.

2.3. Ausgang

2.3.1. mA Ausgang
2.3.1.1. mA Ausgangswert

Der Wert des Schieifenstroms in mA. Nur lesbar, aulBer bei Wahl der
Option Manuell in der mA Ausgang Betriebsart unten (2.3.1.2).

Nur Benutzereingabe, wenn die Option Manuell in

Werte 2.31.2 gewihlt wird.
Bereich: 3,6 mA ... 22,6 mA

2.3.1.2. mA Ausgang Betriebsart (mA AUSG-FUNKT)
Mit diesem Parameter kann die mA Ausgangs-/Messfunktion gedndert und
der Ausgang unabhangig eingestellt werden.

Manuell

Fiillstand

Optionen

Leerraum

Abstand
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Parameter

Sensor-
Bezugs-
punkt

Min
Kalibrier-
punkt —

Hinweise:

* Die mA Ausgang Betriebsart ist unabhangig von der Einstellung in
Betrieb. Stellen Sie zuerst die Betriebsart und dann die mA Ausgang
Betriebsart ein. (Parameter Betrieb setzt mA Ausgang Betriebsart auf
den gleichen Wert zuriick.)

¢ Die mA Ausgang Betriebsart steuert den Primarwert (Messwert) und
den Schleifenstrom fiir das STIRANS LR260. Daher ist bei Anderung
der mA Ausgang Betriebsart, wenn das Gerat an ein HART Netzwerk
angeschlossen ist, Vorsicht geboten.

* mA Ausgang Betriebsart muss auf Manuell eingestellt werden, bevor
Sie den mA Ausgangswert (2.3.1.1) andern konnen. Denken Sie daran,
nach Verwendung der Funktion mA Ausgang Betriebsart lhre vorige
Einstellung wiederherzustellen.

2.3.1.3.4 mA Ausgangsniveau
Einstellung des Prozessfiillstands, der dem 4 mA Wert entspricht. 4 mA
geht automatisch auf 0 iber. Die mA Ausgang Betriebsart bestimmi, ob es
sich um eine Fiillstand-, Leerraum- oder Abstandsmessung handelt. Fiill-
stand und Leerraum werden als Prozentsatz der Differenz zwischen Max
Kalibrierpunkt und Min Kalibrierpunkt gemessen. Abstand wird als Pro-
zentsatz des Min Kalibrierpunkts gemessen.

Fiillstand Leerraum Abstand
4mA
20mA
- 0%
mjx ‘ 100% Ts;:rragm
Punkt 1
1
|
Fllstand :
|
|
0% i 100%
- T T T T T T T 4AmA T ST T 20mA
Bereich: 0...30 m")
Werte Voreinstellung: 0 m (Einstellung auf einen Wert, der 0%
entspricht, gemaR der Definition durch mA Ausgang
Betriebsart)
Zugehorige .
9 9 mA Ausgang Betriebsart
Parameter

Eingabe des Messwertes, der einem 4 mA Ausgangssignal entsprechen
soll. Die Einheiten sind in Sensoreinheiten fiir Fiillstand, Abstand oder
Leerraum definiert.

1)

Das 4 mA Niveau kann auf einen Wert kleiner 0 m und das 20 mA Niveau auf einen
Wert grofRer 30 m eingestellt werden, wenn das Handprogrammiergerat verwendet
wird. Der empfohlene Bereich betragt 0 bis 30 m.
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2.3.1.4. 20 mA Ausgangsniveau
Einstellung des Prozessfillstands, der dem 20 mA Wert entspricht. 20 mA
geht automatisch auf den Wert 100% tiber. Die mA Ausgang Betriebsart
bestimmt, ob es sich um eine Fiillstand-, Leerraum- oder Abstandsmessung
handelt Fiillstand und Leerraum werden als Prozentsatz der Differenz zwi-
schen Max Kalibrierpunkt und Min Kalibrierpunkt gemessen. Abstand wird
als Prozentsatz des Min Kalibrierpunkts gemessen.

Bereich:0...30 m

Werte Voreinstellung: 30 m (Einstellung auf einen
Wert, der 100% entspricht, gemaR der
Definition durch mA Ausgang Betriebsart)

Zugehorige Parameter | mA Ausgang Betriebsart

Eingabe des Messwertes, der einem 20 mA Ausgangssignal entsprechen
soll. Die Einheiten sind in Sensoreinheiten fiir Fiillstand, Abstand oder
Leerraum definiert.

2.3.1.5. mA Ausgang Minimalwertbegrenzung (mA MINWERTBEGR)

Verhindert, dass der mA Ausgang fiir einen Messwert unter diesen Mini-
malwert fallt. Failsafe- oder manuelle Einstellungen werden dadurch nicht

eingeschrankt
Bereich: 3,8 ... 20,5 (mA)
Wert
erte Voreinstellung: 3,8 (mA)
2.3.1.6. mA Ausgang Maximalwertbegrenzung (mA MAXWERTBEGR) -
Verhindert dass der mA Ausgang fiir einen Messwert tiber diesen Maxi- 3
malwert stelgt. Failsafe- oder manuelle Einstellungen werden dadurch =}
nicht eingeschrénkt. %
Bereich: 3,8 ... 20,5 (mA) -
W
erte Voreinstellung: 20,5 (mA)

2.3.1.7. 4 mA Ausgang Feinabgleich

Kalibrierung des 4 mA Ausgangs. Der mA Ausgang des Gerates ist vorkall-
briert 4 mA Ausgang Feinabgleich kann jedoch fiir einen Feinabgleich ex-
terner Anzeigen oder Eingéange verwendet werden.

Werte Bereich: 2,0 ... 6,0 (mA)
Zugehorige Parameter | 20 mA Ausgang Feinabgleich

Schritte:

1. Stellen Sie die mA Ausgang Betriebsart auf Manuell ein.

2. Stellen Sie den mA Ausgangswert auf 4 mA ein.

3. Anschluss eines kalibrierten Amperemeters und Priifen des Ausgangs-
signals an den Klemmen; zeichnen Sie die externe Anzeige in mA auf.

4. Geben Sie diesen Wert in 4 mA Ausgang Feinabgleich ein.

5. Restaurieren Sie die vorige Einstellung der mA Ausgang Betriebsart.

6. Bestatigen Sie, dass das mA Ausgangssignal den Erwartungen entspricht.

" Das 4 mA Niveau kann auf einen Wert kleiner 0 m und das 20 mA Niveau auf einen
Wert gréf3er 30 m eingestellt werden, wenn das Handprogrammiergerét verwendet
wird. Der empfohlene Bereich betragt 0 bis 30 m.
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2.3.1.8. 20 mA Ausgang Feinabgleich

Kalibrierung des 20 mA Ausgangs. Der mA Ausgang des Gerates ist vorka-
libriert. 20 mA Ausgang Feinabgleich kann jedoch fiir einen Feinabgleich
externer Anzeigen oder Eingénge verwendet werden.

Werte Bereich: 18,0 ... 24,0 (mA)
Zugehdorige Parameter 4 mA Ausgang Feinabgleich
Schritte:

1. Stellen Sie die mA Ausgang Betriebsart auf Manuell ein.
2. Stellen Sie den mA Ausgangswert auf 20 mA ein.

3. Anschluss eines kalibrierten Amperemeters und Priifen des Ausgangs-
signals an den Klemmen; zeichnen Sie die externe Anzeige in mA auf.

4. Geben Sie diesen Wert in 20 mA Ausgang Feinabgleich ein.
5. Restaurieren Sie die vorige Einstellung der mA Ausgang Betriebsart.
6. Bestitigen Sie, dass das mA Ausgangssignal den Erwartungen
entspricht.
2.4. Failsafe (Ausfall)

2.4.1. Failsafe Zeit

Einstellung der Zeit, in Minuten, die seit dem letzten giiltigen Messwert
vergeht, bevor der Failsafezustand aktiviert wird.

Bereich: 0 ... 720 Min.
Voreinstellung: 1

Werte

Hinweis: Der letzte, giiltige Messwert wird solange beibehalten, bis die
Failsafe Zeit abldauft. Nach Ablauf der Failsafe Zeit bezieht sich der Mess-
wert auf Failsafe-Fiillstand.

2.4.2. Failsafe-Materialfiillstand (FAILSAFE MAT-FULLST)

Der nach Ablauf der Failsafe Zeit zu meldende Materialfillstand.
MAX: Verwendung von 22,6 mA (mA Max-Wertbegr.)
als Materialfiillstand
MIN: Verwendung von 3,6 mA (mA Min-Wertbegr.) als
Optionen Materialfiillstand
* | HALTEN: Fiillstand bleibt auf letztbekanntem Wert

WERT: Benutzerbestimmter Wert (in Failsafe-Fiillstand
definiert)

2.4.4. Failsafe-Fiillstand

Benutzerbestimmter Fiillstand, der bei Ablauf der Failsafe Zeit gemeldet wird,
Bereich: 3,6 mA ... 22,6 mA

Voreinstellung: 22,6 mA

Werte

Hinweis: Dieser Wert kann nur verwendet werden, wenn Failsafe-Materi-
alfiillstand auf WERT eingestellt ist.
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3. Diagnose

3.1. Echoprofil

Ermaglicht die Anforderung des aktuellen Echoprofils, entweder iiber Handprogram-
miergerét oder tiber SIMATIC PDM. (Néhere Angaben finden Sie unter Echoverar-
beitung auf Seite 90,)

Anfordern eines Profils {iber SIMATIC PDM:

a. Offnen Sie das Menii Ansicht — Echoprofil.

b. Auf Wunsch kann Speichern gedriickt werden.

c. Um ein Echoprofil zu visualisieren, 6ffnen Sie das Menii Ansicht — Echoprofil
anzeigen.

Anfordern eines Profils (iber das Handprogrammiergerat:

Algorithmuswabhl (First Echo)

Echogiitewert Abstund
,'/ , ’ ya standswert

:38 A:TFD:22

TVT Kurve Symbol Ubertragen, abgewahlt
/ aterial

0 fiillstand Symbol Verlassen, gewahlt
........................ " o SYT0 Symbol

= - Ubertragen, Verlassen,
10 15 20 25 Bamll gewiahit abgewahlt

a. Im PROGRAMMIER-Modus, Navigation bis auf FULLSTANDMESSGERAT >
DIAGNOSE > ECHOPROFIL (31).

b. Driicken Sie den RECHTS-Pfeil, um ein Profil anzufordern.

C. I_[n Profil-Bildschirm driicken Sie den Pfeil nach OBEN zur Auswahl des Symbols
Ubertragen und den Rechts-PFEIL zur Aktualisierung des Profils.

d. Driicken Sie den Pfeil nach UNTEN zur Auswahl des Symbols Verlassen, gefolgt
vom RECHTS-Pfeil zur Riickkehr auf das vorige Menii.

3.14. Messwerte (MIESSWERTE)

3.14.1. Aktuelle Innentemperatur (AKT. INNENTEMP)
Nur Lesbar. Anzeige (in Grad C) der von der internen Elektronik aufgezeichne-
ten aktuellen Temperatur auf der Platine.

3.14.2. Maximale Innentemperatur (MAX INNENTEMP)

Nur Lesbar. Anzeige (in Grad C) der von der internen Elektronik aufgezeichne-
ten maximalen Temperatur. Die Max. und Min. Werte bleiben iber einen Zy-
klus (Aus- und wieder Einschalten) erhalten.
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3.14.3. Minimale Innentemperatur (MIN INNENTEMP)

Nur Lesbar. Anzeige (in Grad C) der von der internen Flektronik aufgezeichne-
ten minimalen Temperatur. Die Max. und Min. Werte bleiben tiber einen Zy-
klus (Aus- und wieder Einschalten) erhalten.

3.15. Restlebensdauer des Gerits (RESTLBD GERAT)”

Hinweise: .
» Vier Parametergruppen erlauben die Uberwachung der Lebensdauer des

Gerates/Sensors und die Aufstellung von Wartungs-/Serviceplanen auf Grund-
lage der Betriebsstunden und nicht einem Kalenderplan zufolge. Siehe auch
Restlebensdauer des Sensors, Serviceintervall und Kalibrierintervall.

Das Riicksetzen des Gerates auf Werkseinstellungen mit dem Handprogram-
miergerat setzt alle Parameter bzgl. des Wartungsplans auf ihre Werkseinstel-
lungen zuriick.

Die Betriebszeit des Gerates wird in Jahren gezahlt. Um die Parameter Restle-
bensdauer des Gerats in Stunden oder Tagen abzulesen (nur iiber SIMATIC
PDM), siehe Gesamte, erwartete Lebensdauer des Geréts.

Das Gerat fiifirt sich selbst auf der Grundlage der Betriebsstunden nach und iber-

wacht seine vorhergesagte Lebensdauer. Sie kénnen die erwartete Lebensdauer
des Gerdts dndern, Plane fiir Wartungsalarme aufstellen und diese bestatigen.

Warnungen und Alarme beziglich der Wartung werden dem Endbenutzer iiber Sta-
tusinformationen mitgeteilt. Diese Informationen konnen in jedes Anlagenverwal-
tungssystem integriert werden. Fuir optimale Ergebnisse empfehlen wir den Einsatz
der SIMATIC PCS7 Asset Management Software zusammen mit SIMATIC PDM.

Zum Zugriff auf diese Parameter iiber SIMATIC PDM:

Offnen Sie das Menii Ger4t— Wartung und wihlen Sie das Register Restlebens-
dauer des Gerits.

Nachdem die Werte/Einheiten wie erforderlich geandert wurden, klicken Sie auf
Schreiben, um die Anderungen zu bestatigen, und auf Lesen, um die Auswirkung
der Anderung zu priifen.

Klicken Sie auf Lebensdauer erhdhen, um der gesamten erwarteten Lebens-
dauer des Gerats ein Jahr hinzuzufiigen.

Wartung - SITRANS (geandert)
des Gerdts \ s Sensors | Kaibirinterval
Gesam Betibszeittes Gerats [ooni Jsatve
Restihanstiauer ‘9 999 ‘Jame
Limit'Warung Erforderich ‘U 164 ‘Jame
LimitWarung Gebaten ‘U 019 ‘Jame
Addivierung Wartungsalarm ‘Aus j
Gesame, erwartete Lehensdauer des Gerdls ‘ 10.000 ‘Jahve
Einhieiten ‘Jame j
Lesen
Seheiben |
Lebensdauer efdhen |
Abtechen Hie

1)

Im Gerat werden die Wartungsparameter in Jahren angezeigt. In SIMATIC PDM sind

die Einheiten der Wartungsparameter benutzerwahlbar.
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3.15.1. Gesamte Betriebszeit des Gerats (GESAMTE BETR-ZEIT)
Nur lesbar. Dauer, fiir die das Gerat bisher in Betrieb war, in gewahiten
Einheiten.

3.15.2. Restlebensdauer des Gerats (RESTDAUER)
Nur lesbar. Restlebensdauer in gewahiten Einheiten.

3.15.3. Limit Wartung Erforderlich (LIMIT WART. ERF.)
Wenn die Restlebensdauer kleiner als oder gleich diesem Limit ist dann setzt
das Gerat Wartung Erforderlich.

Bereich: 0... 20 Jahre

Voreinstellung: 0,164 Jahre

Werte

In SIMATIC PDM, offnen Sie das Menii Gerédt — Wartung und klicken auf
Restlebensdauer des Gerits.

a) Andern Sie die Limit-Werte nach Bedarf.
b) Aktivieren Sie 375.5.Aktivierung Wartungsalarm (AKTIVIERG ALARM).
3.15.4. Limit Wartung Geboten (LIMIT WART. GEB.)

Wenn die restliche Zeit vor dem nédchsten Service kleiner oder gleich diesem
Limit ist. wird ein Status Wartung Geboten erzeugt

Bereich: 0... 20 Jahre
Voreinstellung: 0,019 Jahre

Werte

In SIMATIC PDM, 6ffnen Sie das Menii Gerét — Wartung und klicken auf
Restlebensdauer des Gerits.

.
Y]
-
Y]
3
[2-]
—~
[2-]
-

a) Andern Sie die Limit-Werte nach Bedarf.
b) Wahlen Sie die gewlinschte Option Aktivierung Wartungsalarm.

3.15.5. Aktivierung Wartungsalarm (AKTIVIERG ALARM)

Hinweis: Um diesen Parameter {iber SIMATIC PDM zu dndern, muss er iiber
das Pull-Down Menii Gerdt — Wartung aufgerufen werden.

Ermaglicht die Aktivierung eines Wartungslimits.
Warngrenze 1 (Limit Wartung Erforderlich)
Warngrenze 2 (Limit Wartung Geboten)

Optionen Warngrenzen 1 und 2 (Limits Wartung Erforderlich und
Wartung Geboten)

*| AUS

a) Stellen Sie zunéchst die Limit-Werte in Limit Wartung Erforderlich (3.15.3.)/
Limit Wartung Geboten (3.15.4.) ein.

b) Wahlen Sie die gewlinschte Option Aktivierung Wartungsalarm.

7ML19985KE31 SITRANS LR260 (HART) — BETRIEBSANLEITUNG Seite 63



Parameter

3.15.6. Gesamte, erwartete Lebensdauer des Geréats (GES. ERW. LEBD)

Hinweis: Die Betriebszeit des Gerates wird immer in Jahren gezahlt. Eine
Anderung der Einheiten betrifft nur die Parameteransicht der Parameter
Restlebensdauer des Gerats in SIMATIC PDM.

Ermaglicht dem Benutzer, die Werkseinstellung auszuschalten.

Einheiten®: Stunden, Tage, Jahre

Werte Bereich: 0... 20 Jahre

Voreinstellung: 10 Jahre

2 Die Einheiten kénnen nur iber SIMATIC PDM gewdhlt werden.

3.15.7. Wartungszustand (WART ZUST)
Nur lesbar. Zustandsanzeige der Wartungshimits.
In SIMATIC PDM offnen Sie das Menii Ansicht — Geradtezustand, klicken Sie
auf die Registerkarte Wartung und priifen Sie das Fenster Lebensdauer des
Gerats Zustand.

3.15.8. Zustand quittieren (ZUST QUITT)
Nur lesbar. Zustandsanzeige der Wartungslimits.

In SIMATIC PDM offnen Sie das Menii Ansicht — Gerdtezustand, klicken Sie
auf die Registerkarte Wartung und priifen Sie das Fenster Lebensdauer des
Gerats Zustand.

3.15.9. Quittung (QUITT)
Quittiert den aktuellen Limitzustand,
Um einen Alarm iiber PDM zu bestatigen:

a) Offnen Sie das Menii Ansicht — Gerdtezustand und klicken Sie auf
Wartung.

b) Im Abschnitt Lebensdauer des Geréts klicken Sie auf Warnungsquittierung.

Um einen Alarm iiber Handprogrammiergerat zu bestatigen:

a) Driicken Sie den RECHTS-Pfeil, um die Parameteransicht zu 6ffnen und den
Modus Bearbeiten zu aktivieren.

b) Driicken Sie den RECHTS-Pfeil, um den Alarm zu bestatigen.

Seite 64 SITRANS LR260 (HART) — BETRIEBSANLEITUNG 7ML19985KE31



3.16. Restlebensdauer des Sensors (RESTLBD SENSOR)”

Hinweise: .

» Vier Parametergruppen erlauben die Uberwachung der Lebensdauer des Gera-
tes/Sensors und die Aufstellung von Wartungs-/Serviceplanen auf Grundlage
der Betriebsstunden und nicht einem Kalenderplan zufolge. Siehe auch Restle-
bensdauer des Gerits, Serviceintervall und Kalibrierintervall.

¢ Die Betriebszeit des Gerates wird in Jahren gezahlt. Um die Parameter Restle-
bensdauer des Sensors in Stunden oder Tagen abzulesen (nur iiber SIMATIC
PDM), siehe Gesamte, erwartete Lebensdauer des Sensors.

Das Gerat liberwacht die vorausgesagte Lebensdauer des Sensors (Bauteile, die der
Behélterumgebung ausgesetzt sind). Sie kénnen die erwartete Lebensdauer des
Sensors dndern, Plane fiir Wartungsalarme aufstellen und diese bestatigen.

Zum Zugriff auf diese Parameter iiber SIMATIC PDM:

. Offnen Sie das Menii Geridt — Wartung und wéhlen Sie das Register Restle-
bensdauer des Sensors.

. Nachdem die Werte/Einheiten wie erforderlich geandert wurden, klicken Sie
auf Schreiben, um die Anderungen zu bestéatigen, und auf Lesen, um die Aus-
wirkung der Anderung zu priifen.

o Klicken Sie auf Lebensdauer erhohen, um der gesamten erwarteten Lebens-
dauer des Sensors ein Jahr hinzuzufiigen.

. Klicken Sie auf Ersetzter Sensor, um den Zeitgeber neu zu starten und alle Feh-
lermeldungen zu léschen.

Wartung - SITRANS (geandert)
des Berdls des ensors | Kabriiterval
Gesamte Betrishszelt des Sensars ‘ 0.000 ‘Jame )
Y]
-
Restlebensdauer des Sonsars 1000 Jahve &
Lirnit Wartung Erforderlich ‘ 0164 ‘Jahve CED
—
Lirnit Wartung Geboten ‘ 0018 ‘Jame 2
Addivierung Wartungsalarm [aus -l
Gesamte, envartete Lehensdauer des Sensors ‘ 10,000 ‘Jahye
Einheiten ‘Jahve j
Lesen ‘
Schreiben ‘
Ersetzter Sensor ‘
Lehensdausr emahen ‘
Athrechen Hie

3.16.1. Gesamte Betriebszeit des Sensors (SENSOR BETR-ZEIT)
Anzeige der Dauer, fiir die der Sensor bisher in Betrieb war, in gewaéhlten Ein-
heiten. Kann auf Null zuriickgesetzt werden, nachdem ein Service durchge-
fiihrt oder der Sensor ersetzt wurde.

Riicksetzen auf Null:

¢ In SIMATIC PDM offnen Sie das Menii Gerat— Wartung, klicken Sie auf das
Register Restlebensdauer des Sensors und klicken Sie auf Ersetzter Sensor,
um den Zeitgeber neu zu starten und alle Fehlermeldungen zu loschen.

* Setzen Sie die Gesamte Betriebszeit des Sensors iiber das Handprogram-
miergerat manuell auf Null zurlick.

V" Im Gerét werden die Wartungsparameter in Jahren angezeigt. In SIMATIC PDM sind
die Einheiten der Wartungsparameter benutzerwahlbar.
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3.16.2. Restlebensdauer des Sensors (RESTDAUER)
Nur lesbar. Gesamte, erwartete Lebensdauer des Sensors minus Gesamte
Betriebszeit des Sensors in gewaéhiten Einheiten.

3.16.3. Limit Wartung Erforderlich (LIMIT WART. ERF.)

Wenn die Restlebensdauer des Sensors kleiner als oder gleich diesem Limit
Ist dann setzt das Geréat Wartung Erforderiich.

Bereich: 0... 20 Jahre
Voreinstellung: 0,164 Jahre

Werte

Um den Wert iiber PDM zu @ndern, 6ffnen Sie das Menii Gerat — Wartung
und klicken auf Restlebensdauer des Sensors.

a) Andern Sie die Limit-Werte nach Bedarf.

b) Aktivieren Sie 376.5.Aktivierung Wartungsalarm (AKTIVIERG ALARM).
Klicken Sie auf Schreiben zur Bestatigung der Anderungen.

3.16.4. Limit Wartung Geboten (LIMIT WART. GEB.)

Wenn die Restlebensdauer des Sensors kleiner als oder gleich diesem Limit
Ist dann setzt das Gerét Wartung Erforderiich.

Bereich: 0... 20 Jahre
Voreinstellung: 0,019 Jahre

Werte

Um den Wert iiber PDM zu @ndern, 6ffnen Sie das Menii Gerat — Wartung
und klicken auf Restlebensdauer des Sensors.

a) Andern Sie die Limit-Werte nach Bedarf.

b) Aktivieren Sie 376.5.Aktivierung Wartungsalarm (AKTIVIERG ALARM).
Klicken Sie auf Schreiben zur Bestatigung der Anderungen.

3.16.5. Aktivierung Wartungsalarm (AKTIVIERG ALARM)

Hinweis: Um diesen Parameter {iber SIMATIC PDM zu dndern, muss er iiber
das Pull-Down Menii Gerdt — Wartung aufgerufen werden.

Ermaglicht die Aktivierung eines Wartungslimits.

Warngrenze 1 (Limit Wartung Erforderlich)
Warngrenze 2 (Limit Wartung Geboten)

Optionen Warngrenzen 1 und 2 (Limits Wartung Erforderlich und
Wartung Geboten)

*| AUS

a) Stellen Sie zunéchst die Limit-Werte in Limit Wartung Erforderlich/Limit
Wartung Geboten ein.

b) Wahlen Sie die gewiinschte Option Aktivierung Wartungsalarm.
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3.16.6. Gesamte, erwartete Lebensdauer des Sensors (GES. ERW LEBD)
Ermaoglicht dem Benutzer, die Werkseinstellung auszuschalten.

Einheiten®: Stunden, Tage, Jahre
Werte Bereich: 0... 20 Jahre
Voreinstellung: 10 Jahre

2 Die Einheiten kénnen nur iber SIMATIC PDM gewdhlt werden.

3.16.7. Wartungszustand (WART ZUST)
Nur lesbar. Zustandsanzeige der Wartungshimits.
In SIMATIC PDM offnen Sie das Menii Ansicht — Geradtezustand, klicken Sie

auf die Registerkarte Wartung und priifen Sie das Fenster Lebensdauer des
Sensors Zustand.

3.16.8. Zustand quittieren (ZUST QUITT)

Nur lesbar. Bestatigt den Status der Wartungslimits.
In SIMATIC PDM offnen Sie das Menii Ansicht — Geréatezustand, klicken Sie
auf die Registerkarte Wartung und priifen Sie das Fenster Lebensdauer des
Sensors Zustand.
3.16.9. Quittung (QUITT)
Quittiert den aktuellen Limitzustand.
Um einen Alarm iiber SIMATIC PDM zu bestétigen:

a) Offnen Sie das Menii Ansicht — Gerétezustand und klicken Sie auf Regis-
ter Wartung.
b) Im Abschnitt Lebensdauer des Sensors klicken Sie auf Warnungsquittierung.

Um einen Alarm iiber Handprogrammiergerat zu bestatigen:

a) Driicken Sie den RECHTS-Pfeil zweimal, um die Parameteransicht zu 6ff-
nen und den Modus Bearbeiten zu aktivieren.

b) Driicken Sie den RECHTS-Pfeil, um den Alarm zu bestatigen.

.
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4, Service
4.1. Riicksetzen des Gerits

Diese Funktion setzt alle Parameter auf Werkseinstellungen zuriick; Ausnahmen:
¢ \Verriegelungs- und Freigabewert werden nicht zuriickgesetzt.

¢ Die ermittelte TVT Kurve bleibt erhalten.

¢ Die Gerateadresse wird nicht zuriickgesetzt.

¢ In PDM werden die Identifikations-Parameter nicht zuriickgesetzt.

Hinweis: Nach einem Riicksetzen auf Werkseinstellungen ist eine vdllige Neu-
programmierung erforderlich.

* | Untatig oder Abgeschlossen (Riickkehr auf voriges Menii)

Optionen
P Werkseinstellungen

Um Werte iiber SIMATIC PDM auf Werkseinstellungen zuriickzusetzen, 6ffnen Sie
das Menii Gerat — Riicksetzen des Gerats und klicken Sie auf Werkseinstellungen.

4.2. Herstellungsdatum (HERST DATUM)
Das Herstellungsdatum des SITRANS LR260 (jj mm tt).

7ML19985KE31 SITRANS LR260 (HART) — BETRIEBSANLEITUNG Seite 67



Parameter

4.3. LCD Schnelllauf

Hinweis: Beeinflusst nur den Messmodus; keine Auswirkung auf den
Navigationsmodus.

Ermaglicht eine schnellere Messgeschwindigkeit des Gerétes, indem ein GrolStel/
des Anzeigebereiches deaktiviert wird. Nur die Balkenskala wird aktualisiert, wenn
der LCD Schnelllauf EIN gestellt ist. Wenn der Schnelllauf auf EIN gestellt ist wer-
den erst nach einer Verzogerung von 30 Minuten ohne Driicken einer Taste Mal3-
nahmen getroffen.

EIN oder AUS

Werte Voreinstellung: AUS

4.4. LCD Kontrast

Die Werkseinstellung erméglicht eine optimale Sicht bei Raumtemperatur und
durchschnittlichen Lichtverhaltnissen. Extreme Temperaturen mindern den Kontrast.

Bereich: 0 (Starker Kontrast) ... 20 (Schwacher Kontrast).
Werte Voreinstellung: Entspricht der Werkskalibrierung fiir einen
optimalen, optischen Kontrast.

Stellen Sie den Wert ein, um die Sicht bei verschiedenen Temperaturen und Lichtver-
haltnissen zu optimieren. Nehmen Sie die Anderung des LCD Kontrastes in kleinen
Schritten vor, um die Anzeige jederzeit ablesen zu konnen und Sichtschwierigkeiten
zu vermeiden.

4.6. Einschaltdauer Stunden

Nur lesbar: Anzeige der Anzahl Stunden, die das Gerét seit Herstellung
eingeschaltet ist.

Uber SIMATIC PDM 6ffnen Sie das Menii Ansicht — VerschleiR. Die Einschaltdauer
wird in benutzerwahlbaren Einheiten iber PDM angezeigt.

4.8. Einschaltvorgange
Nur lesbar: Zeigt an, wie oft das Gerat seit seiner Herstellung eingeschaltet wurde.
Uber SIMATIC PDM &ffnen Sie das Menii Ansicht— VerschleiR.

4.11. Speichertest (SPEICHER TEST)
Ermaglicht eine Priifung des RAM, EEPROM und Flash Speichers des SITRANS LR260.

UNTATIG Kein Test im Ablauf.

TATIG Test im Ablauf.

PASS Speichertest erfolgreich.
LCD Anzeige FAIL Test fehlgeschlagen.

Err1 (Fehler 1) Test hat unerwartete Ergebnisse.

P Oxcafe Test bestanden mit Ergebnisdaten.

F Oxcafe Test fehlgeschlagen mit Ergebnisdaten.
Eintrag Handpro- Jede numerische Taste von 1 bis 9
grammiergerat n bis a aktiviert den Test.

Driicken Sie eine beliebige Ziffer von 1.... 9, um den Test zu starten. Auf der Anzeige
erscheint TATIG, gefolgt vom Ergebnistext des Tests.
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4.16. Serviceintervall"

Hinweise: .

¢ Vier Parametergruppen erlauben die Uberwachung der Lebensdauer des Gera-
tes/Sensors und die Aufstellung von Wartungs-/Serviceplanen auf Grundlage
der Betriebsstunden und nicht einem Kalenderplan zufolge. Siehe auch Restle-
bensdauer des Geréts, Serviceintervall und Kalibrierintervall.

* Die Betriebszeit des Gerates wird in Jahren gezahlt. Um die Parameter Restle-
bensdauer des Sensors in Stunden oder Tagen abzulesen (nur iiber SIMATIC
PDM), siehe Gesamte, erwartete Lebensdauer des Sensors.

Das Gerét fiihrt die Serviceintervalle auf Grundlage der Betriebsstunden nach und
liberwacht die vorhergesagte Lebensdauer bis zum néchsten Service. Sie konnen das
Gesamte Serviceintervall andern, Plane fiir Wartungsalarme aufstellen und diese
bestatigen.

Warnungen und Alarme beziiglich der Wartung werden dem Endbenutzer iiber Sta-
tusinformationen mitgeteilt. Diese Informationen kénnen in jedes Anlagenverwal-
tungssystem integriert werden. Fiir optimale Ergebnisse empfehlen wir den Einsatz
der SIMATIC PCS7 Asset Management Software zusammen mit SIMATIC PDM.

Zum Zugriff auf diese Parameter iiber SIMATIC PDM:

. Offnen Sie das Menii Gerat—Wartung und wihlen Sie das Register Serviceintervall.

. Nachdem die Werte/Einheiten wie erforderlich gedndert wurden, klicken Sie
auf Schreiben, um die Anderungen zu bestatigen, und auf Lesen, um die Aus-
wirkung der Anderung zu priifen.

. Klicken Sie auf Service ausgefiihrt, um den Zeitgeber neu zu starten und alle
Fehlermeldungen zu loschen.

Wartung - STRAI. %]

L [T T—

Facimtmcclum

.
Y]
-
Y]
3
[2-]
—~
[2-]
-

4.16.1. Zeit seit letztem Service (ZEIT LETZT SERV)
Zeit, in gewahlten Einheiten, die seit dem letzten Service des Gerates vergan-
gen ist. Kann mit dem Hanadprogrammiergerat auf Null zuriickgesetzt werden
(nachdem ein Service durchgefiihrt wurde).

Riicksetzen auf Null:

e In SIMATIC PDM offnen Sie das Menii Gerat —Wartung, klicken Sie auf
das Register Serviceintervall und klicken Sie auf Service durchgefiihrt, um
den Zeitgeber neu zu starten und alle Fehlermeldungen zu ldschen.

e Setzen Sie Zeit seit letztem Service iiber das Handprogrammiergerat
manuell auf Null zuriick.

V" Im Gerét werden die Wartungsparameter in Jahren angezeigt. In SIMATIC PDM sind
die Einheiten der Wartungsparameter benutzerwahlbar.
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4.16.2. Restlebensdauer (RESTDAUER)
Nur lesbar. Gesamtes Serviceintervall minus Zeit seit letztem Service in
gewahiten Einheiten.

4.16.3. Limit Wartung Erforderlich (LIMIT WART. ERF.)

Wenn die Restlebensdauer kleiner als oder gleich diesem Limit ist, dann setzt
das Gerat Wartung Erforderlich.

Bereich: 0... 20 Jahre
Voreinstellung: 0,164 Jahre

Werte

a) Andern Sie die Limit-Werte nach Bedarf.
b) Stellen Sie Aktivierung Wartungsalarm auf die gewiinschte Option ein.

4.16.4. Limit Wartung Geboten

Wenn die Restlebensdauer kleiner als oder gleich diesem Limit ist, dann setzt
das Gerat Wartung Geboten.

Bereich: 0... 20 Jahre
Voreinstellung: 0,019 Jahre

Werte

a) Andern Sie die Limit-Werte nach Bedarf.
b) Stellen Sie Aktivierung Wartungsalarm auf die gewiinschte Option ein.

4.16.5. Aktivierung Wartungsalarm

Hinweis: Um diesen Parameter {iber SIMATIC PDM zu dndern, muss er iiber
das Pull-Down Menii Gerédt— Wartung aufgerufen werden.

Ermaglicht die Aktivierung eines Wartungslimits.

*

Zeitgeber Aus

Ein - keine Limits
Werte Ein - Limit 1

Ein - Limits 1 und 2
Ein - Limit 2

a) Stellen Sie zunachst die Limit-Werte in Limit Wartung Erforderlich/Limit
Wartung Geboten ein.
b) Wahlen Sie die gewiinschte Option Aktivierung Wartungsalarm.

4.16.6. Gesamtes Serviceintervall

Hinweis: Die Betriebszeit des Gerates wird immer in Jahren gezahlt. Eine
Anderung der Einheiten betrifft nur die Parameteransicht der Parameter Ser-
viceintervall in SIMATIC PDM.

Frei projektierbare Richizeit zwischen Produktoriifungen.

Einheiten?" Stunden, Tage, Jahre
Werte Bereich: 0... 20 Jahre
Voreinstellung: 1 Jahr

2 Die Einheiten kénnen nur iiber SIMATIC PDM gewdhlt werden.
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4.16.7. Wartungszustand (WART ZUST)
Nur lesbar. Zustandsanzeige der Wartungshimits.

Offnen Sie das Menii Ansicht - Gerdtezustand, klicken Sie auf das Register
Wartung und priifen Sie das Fenster Zustand Serviceplan.

4.16.8. Zustand quittieren (ZUST QUITT)
Nur lesbar. Quittiert den aktuellen Limitzustand.

Offnen Sie das Menii Ansicht - Gerdtezustand, klicken Sie auf das Register
Wartung und priifen Sie das Fenster Zustand Serviceplan.

4.16.9. Quittung (QUITT)
Quittiert den aktuellen Limitzustand.

Um einen Alarm iiber SIMATIC PDM zu bestétigen:

a) Offnen Sie das Menii Ansicht — Geritezustand und klicken Sie auf Regis-

ter Wartung.
b) Im Abschnitt Zustand Serviceplan klicken Sie auf Warnungsquittierung.

Um einen Alarm iiber Handprogrammiergerét zu bestatigen:

a) Driicken Sie den RECHTS-Pfeil zweimal, um die Parameteransicht zu 6ff-
nen und den Modus Bearbeiten zu aktivieren.
b) Driicken Sie den RECHTS-Pfeil, um den Alarm zu bestétigen.

4.17. Kalibrierintervall (KALIBRIERINTERV.)"

Hinweise: .
» Vier Parametergruppen erlauben die Uberwachung der Lebensdauer des Gera-

tes/Sensors und die Aufstellung von Wartungs-/Serviceplanen auf Grundlage
der Betriebsstunden und nicht einem Kalenderplan zufolge. Siehe auch Restle-
bensdauer des Geréts, Serviceintervall und Kalibrierintervall.

* Die Betriebszeit des Gerates wird in Jahren gezahlt. Um die Parameter Restle-
bensdauer des Sensors in Stunden oder Tagen abzulesen (nur iiber SIMATIC
PDM), siehe Gesamte, erwartete Lebensdauer des Sensors.

.
Y]
-
Y]
3
[2-]
—~
[2-]
-

Das Gerét fiihrt die Kalibrierintervalle auf Grundlage der Betriebsstunden nach und
lberwacht die vorhergesagte Lebensdauer bis zur nachsten Kalibrierung. Sie konnen
das Gesamte Kalibrierintervall andern, Pléne fir Wartungsalarme aufstellen und
diese bestatigen.

Zum Zugriff auf diese Parameter iiber SIMATIC PDM:

. Offnen Sie das Menii Gerdt— Wartung und wihlen Sie das Register Kalibrier-
intervall.

. Nachdem die Werte/Einheiten wie erforderlich geandert wurden, klicken Sie
auf Schreiben, um die Anderungen zu bestétigen, und auf Lesen, um die Aus-
wirkung der Anderung zu priifen.

V" Im Gerét werden die Wartungsparameter in Jahren angezeigt. In SIMATIC PDM sind
die Einheiten der Wartungsparameter benutzerwahlbar.
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. Klicken Sie auf Kalibrierung ausgefiihrt, um den Zeitgeber neu zu starten und
alle Fehlermeldungen zu loschen.

Wartung - SITRANS
s Geits | R des s | Kalberteral |
Zeit die seit derletzten Kalibrierung vergangen ist Jahre
Reslihensdauer Jahrs
LimitWertung Erforderlich Jahre
it warung Geboten sate
Adtiviarung Wartngsalam ’m
gesamtes Kalbrierintervall Jahre
Eintelten fae 4]
Lesen ‘
Sthreiben |
Kalibrierung ausgefiiit ‘
Abbechen His

4.17.1. Zeit letzte Kalibrierung (ZEIT LETZT KAL.)

Zeit, die seit der letzten Kalibrierung vergangen ist. Kann mit dem Hanadpro-
grammiergerat auf Null zuriickgesetzt werden (nachdem ein Service durchge-
fiihrt wurde).

Riicksetzen auf Null:

¢ In SIMATIC PDM offnen Sie das Menii Gerat — Wartung, klicken Sie auf das
Register Kalibrierintervall und klicken Sie auf Kalibrierung durchgefiihrt, um
den Zeitgeber neu zu starten und alle Fehlermeldungen zu loschen.
e Setzen Sie Zeit seit letztem Service {iber das Handprogrammiergerét
manuell auf Null zuriick.
4.17.2. Restlebensdauer (RESTDAUER)

Nur lesbar. Gesamtes Kalibrierintervall minus Zeit seit letzter Kalibrierung.

4.17.3. Limit Wartung Erforderlich (LIMIT WART. ERF.)

Wenn die Restlebensdauer kleiner als oder gleich diesem Limit ist dann setzt
das Gerat Wartung Erforderlich.

Bereich: 0 ... 20 Jahre
Voreinstellung: 0,164 Jahre

Werte

a) Andern Sie die Limit-Werte nach Bedarf.
b) Stellen Sie Aktivierung Wartungsalarm auf die gewiinschte Option ein.

4.17.4. Limit Wartung Geboten (LIMIT WART. GEB.)

Wenn die Restlebensdauer kleiner als oder gleich diesem Limit ist, dann setzt
das Gerat Wartung Geboten.

Bereich: 0 ... 20 Jahre
Voreinstellung: 0,019 Jahre

Werte

a) Andern Sie die Limit-Werte nach Bedarf.
b) Stellen Sie Aktivierung Wartungsalarm auf die gewiinschte Option ein.
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4.17.5. Aktivierung Wartungsalarm

Hinweis: Um diesen Parameter tiber SIMATIC PDM zu andern, muss er {iber
das Pull-Down Menii Gerét — Wartung aufgerufen werden.

Ermaglicht die Aktivierung eines Wartungslimits.

*| Zeitgeber Aus

Ein - keine Limits
Werte Ein - Limit 1

Ein - Limits 1 und 2
Ein - Limit 2

a) Stellen Sie zunéchst die Limit-Werte in Limit Wartung Erforderlich/Limit
Wartung Geboten ein.

b) Wahlen Sie die gewiinschte Option zur Aktivierung des Alarms.
4.17.6. Gesamtes Kalibrierintervall (GES. KAL. INTERV.)

Hinweis: Die Betriebszeit des Gerates wird immer in Jahren gezahlt. Eine
Anderung der Einheiten betrifft nur die Parameteransicht der Parameter Kali-
brierintervall in SIMATIC PDM.

Frei projektierbare Richtzeit zwischen Produktkalibrierungen.

Einheiten®: Stunden, Tage, Jahre
Werte Bereich: 0 ... 20 Jahre
Voreinstellung: 1 Jahr

.
Y]
-
Y]
3
[2-]
—~
[2-]
-

2 Die Einheiten kénnen nur iber SIMATIC PDM gewdhlt werden.

4.17.7. Wartungszustand (WART ZUST)
Nur lesbar. Zustandsanzeige der Wartungshimits.

In SIMATIC PDM offnen Sie das Menii Ansicht — Geradtezustand, klicken Sie
auf Wartung und priifen Sie das Fenster Zustand Kalibrierplan.

4.17.8. Zustand quittieren (ZUST QUITT)
Nur lesbar. Bestatigt den Status der Wartungslimits.

In SIMATIC PDM offnen Sie das Menii Ansicht — Geradtezustand, klicken Sie
auf Wartung und priifen Sie das Fenster Zustand Kalibrierplan.

4.17.9. Quittung (QUITT)
Quittiert den aktuellen Limitzustand.

Um einen Alarm iiber SIMATIC PDM zu bestétigen:
a) Offnen Sie das Menii Ansicht — Geratezustand und klicken Sie auf

Register Wartung.
b) Im Abschnitt Zustand Kalibrierplan klicken Sie auf Warnungsquittierung.

Um einen Alarm iiber Handprogrammiergerét zu bestatigen:

a) Driicken Sie den RECHTS-Pfeil zweimal, um die Parameteransicht zu
offnen und den Modus Bearbeiten zu aktivieren.

a) Driicken Sie den RECHTS-Pfeil, um den Alarm zu bestétigen.
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5. Kommunikation
5.1. Gerateadresse
Bestimmt die Gerateadresse oder das Befragungskennzeichen in einem HART Netz-

werk. Bei jeder Adresse ungleich 0 erhalt der Ausgangsstrom einen festen Wert.
Dieser Stromwert gibt nicht den Messwert an.

Bereich:0...15

Werte
Voreinstellung: 0

Einstellung der Adresse (iber Handprogrammiergerat:

* Driicken Sie den RECHTS-Pfeil (] zum Aufruf des PROGRAMMIER-Modus und
offnen Sie die Meniiebene 1.

* Driicken Sie mehrmals den Pfeil nach UNTEN (¥, um auf KOMMUNIKATION zu
blattern (Meniieintrag 5).

¢ Driicken Sie den RECHTS-Pfeil , um die Parameterliste anzuzeigen.

« Blattern Sie auf GERATEADRESSE und driicken Sie den RECHTS-Pfeil E] um
die Parameteransicht zu 6ffnen.

¢ Driicken Sie den RECHTS-Pfeil , um den Modus Bearbeiten zu starten.

Geben Sie einen neuen Wert ein und driicken Sie den RECHTS-Pfeil (»] zur
Bestatigung.

5.2. Kommunikationssteuerung

Hinweis: SITRANS LR260 kann diesen Parameter nur iiber das Handprogram-
miergerat zuriicksetzen.

Aktiviert/deaktiviert den Lese-/Schreibzugriff auf Parameter dber Fernkommunika-
tion.

Keine Anderungen tber Fernkommunika-
tion zugelassen.

* | Lesen/Schreiben | Anderungen sind zugelassen.

Optionen Einstellung des Zustands auf Nur Lesbar,

wobei ein anderes HART Gerét die Mdg-

lichkeit hat, dies iber Fernkommunikation
zu andern.

Nur lesbar

Eingeschrankt
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6. Sicherheit
6.1. Verriegelung

Hinweis:

» Dieser Zahlenwert darf nicht verloren gehen.

¢ Diese Verriegelung betrifft nur das Handprogrammiergerat. Die Konfiguration
kann bei entsprechender Einstellung von Kommunikationssteuerung durch
einen externen Master geandert werden.

Verhindert Parameterdanderungen iiber Handprogrammiergerat.

Bereich: 1 ... 9999
Werte Hand- - i
! * | 1954 (Freigabewert) Au§ (Vorort-Programmierung
programmier- freigegeben)
gerat Beliebiger anderer Ein (Vorort-Programmierung
Wert gesperrt)
Zugehorige .
Fi 2.
Parameter reigabewert (6.2.)

Verriegelung der Programmierung: Geben Sie einen beliebigen Wert ungleich des
Freigabewertes ein. Die Parameter sind nun verriegelt und kdnnen nicht verandert

werden.

Deaktivierung der Verriegelung und Freigabe der Programmierung {iber Handpro-
grammiergerat: Geben Sie den Freigabewert ein. Die Parameter sind nun freigege-
ben und konnen verandert werden.

6.2. Freigabewert

.
Y]
-
Y]
3
[2-]
—~
[2-]
-

Hinweise:

* Die Voreinstellung fiir 6.1 (Verriegelung) ist unverriegelt.

e \Wenn ein neuer Wert im Freigabewert (6.2) gespeichert wurde, wird dieser
Wert nach einem Riicksetzen auf Werkseinstellungen abgerufen.

* Wenden Sie sich an Ihre Siemens Milltronics Geschaftsstelle, falls Sie den
Freigabewert vergessen haben.

Speichert den in 6.1 Verriegelung einzugebenden Wert zur Freigabe der Programmie-
rung. Wenn die Verriegelung eingeschaltet ist, zeigt Parameter Freigabewert den
Wert zur Freigabe nicht an.

Werte Hand- | Bereich: 1...9999
programmier- | Werkseinstellung: 1954

gerat -——— Anzeige, wenn Verriegelung eingeschaltet ist
1. Language
Auswahl der auf der Anzeige zu verwendenden Sprache.
* | Englisch
Optionen Deutsch
P Franzosisch
Spanisch
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Anhang A: Alphabetische Parameter-
liste

Hinweis: Die Wartungsparameter sind unten nicht aufgefiihrt. Sie finden diese Para-
meter unter Restlebensdauer des Gerats (RESTLBD GERAT)auf Seite 63, Restlebens-
dauer des Sensors (RESTLBD SENSOR) auf Seite 65, Serviceintervallauf Seite 69 und
Kalibrierintervall (KALIBRIERINTERV,) auf Seite 71.

Parametername (Parameternummer) Seite

=
-
N
2
o
3
@
o
@
=1
=
a
@

20 mA Ausgang Feinabgleich (2.31.8.) 60
20 mA Ausgangsniveau (2.3.1.4.) 59
4 mA Ausgang Feinabgleich (2.31.1) 59
4 mA Ausgangsniveau  (2.31.3.) 58
Abstandsmessung (ABSTANDSMESS.) (2.2.8.4.) 57
Aktuelle Innentemperatur (AKT INNENTEMP)  (3.14.1.) 61
Algorithmus  (2.2.411.) 49
Ansprechschwelle (2.2.41.3.) 49
Applikationstyp (1) a4
Autom. TVT (225.2.) 53
Befiillgeschwindigkeit (BEF-GESCHW,)  (2.2.7.2.) 56
Betrieb (2.215.) 46
Démpfungsfifter (2.2.4.3.2.) 51
Echogiite (2.24.5.1.) 52
Echomarker (2.2.415.) 49
Echonachbereitung (2.2.4.3.1) 52
Echoposition (2.2.41.2.) 49
Echoprofil  (31.) 61
Echosperre  (22.4.2.1.) 50
Echostédrke (2.2.45.2.) 52
Einschaltdauer Stunden  (4.6.) 68
Einschaltvorgange (4.8.) 68
Endbereich (22113 48
Entleergeschwindigkeit (ENTL-GESCHW,) (2.2.73.) 56
Failsafe Zeit (2.4 60
Failsafe-Fiillstand (2.4.4.) 60
Failsafe-Materialfiillstand (FAILSAFE MAT-FULLST)  (2.4.2)) 60
Fenster (2.2.4.2.6.) 51
Filter fiir schmale Echos (2.2.4.3.6.) 51
Firmware Revision (FIRMWARE REV,) (211, 46
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Parametername (Parameternummer) Seite

] Freigabewert  (6.2.) 75
% Fiillstandwert (FULLSTANDWERT) (2.2.8.2.) 57
g Fiir Diagnosezwecke () 57
s Geréteadresse  (5..) 74
Z Hardware Revision (HARDWARE REV,)  (21.3.) 46
Herstellungsdatum (HERST DATUM)  (4.2.) 67
Kommunikationssteuerung  (5.2.) 74
Language (1) 75
LCD Kontrast  (4.4.) 68
LCD Schnelllauf  (4.3.) 68
Leerraum Messung (LEERRAUMMESS.) (2.2.8.3.) 57
Loader Revision (LOADER REV)) (2.1.2.) 46
mA Ausgang Betriebsart (mA AUSG-FUNKT) (2.31.2.) 57
mA Ausgang Maximalwertbegrenzung (mA MAXWERTBEGR) 59
(2.3.16.)
mA Ausgang Minimalwertbegrenzung (mA MINWERTBEGR) 59
(2.315))
mA Ausgangswert  (2.311.) 57
Max Kalibrierpunkt (MAX KALIBRIERPK,)  (2.21.7.) 47
Maximale Innentemperatur (MAX INNENTEMP)  (314.2.) 61
Min Kalibrierpunkt (MIN KALIBRIERPK,) (2.21.6.) a7
Minimale Innentemperatur (MIN INNENTEMP)  (314.3.) 62
Modus Kurveneinstellung (2.2.5.4.) 54
Nahbereich (2.2112.) 438
Probewert oberhalb  (2.2.4.2.4.) 50
Probewert unterhalb  (2.2.4.2.5.) 50
Reaktionszeit (2.2.11.) 56
Riicksetzen des Geréts (4.1, 67
Sensoreinheiten (2.214.) 46
Sensor-Offset  (2.21.25.) 48
Sensorwert beschrédnken (2.21.8.) 48
Speichertest (SPEICHER TEST)  (411.) 68
Stirgerdusche (2.2.4.5.) 52
Storgeréusche Mittelwert  (2.2.45.3.) 52
TVT Hover Level (2.2.5.1.) 53
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Parametername (Parameternummer) Seite

TVT Kurvenauswahl  (2.2.5.6.) 55
Verriegelung  (6.1.) 75
Wirkungsbereich (2.2.5.3.) 54

=
-
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=
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3
5]
—_
5]
=1
b3
—_
(5]
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Anhang B: Fehlersuche

Kommunikation Fehlersuche

Allgemein:

1.

w

Priifen Sie folgende Punkte:

* Die Spannungsversorgung ist angeschlossen

e Auf der Anzeige erscheinen die relevanten Daten, die Sie erwarten.
¢ Die Programmierung liber das Handprogrammiergerat ist moglich

Priifen Sie, ob die Anschliisse korrekt sind.

Priifen Sie die korrekte Einstellung der Gerateadresse.

Wenn die Probleme fortbestehen, kdnnen Sie auf unserer Webseite unter
www.siemens.com/processautomation die FAQs (hdufig gestellte Fragen) fiir das
SITRANS LR260 nachlesen oder lhre drtliche Siemens Milltronics Geschaftsstelle
kontaktieren.

Sonderfille:

1.

Ein SITRANS LR260 Parameter soll ferneingestellt werden, bleibt aber unveréndert:

¢ Einige Parameter konnen nur eingestellt werden, wenn das Gerat gerade keine
Abfrage vornimmt. Versuchen Sie, den PROGRAMMIER-Modus des Gerates mit
der Funktion Betriebsart aufzurufen.

¢ \Versuchen Sie, den Parameter iiber die Tastatur einzustellen. (Priifen Sie zuerst,
dass der Verriegelungsparameter [6.1] auf den Freigabewert eingestellt ist.)

¢ Der Parameter Kommunikationssteuerung 5.2 muss auf Lesen/Schreiben ein-
gestellt sein, um das Schreiben von Parametern an das SITRANS LR260 zu

ermaglichen.

Bei unerwarteten Anzeigen, wie z. B.:

¢ Anzeige des PROGRAMMIER-Modus anstelle des Messmodus

* Anzeige des falschen Parameters als Antwort auf einen Befehl

¢ Anzeige eines Parameters als Antwort auf keinen Befehl

versichern Sie sich, dass sich kein Infrarot-Geréat in der Nahe des SITRANS LR260
befindet. Gerate mit Infrarot-Betrieb (Laptops, Mobiltelefone, PDAs) kdnnen eine
Storung verursachen, durch die ein Befehl an das SITRANS LR260 simuliert wird.
Mbgliche Folge ist das Umschalten der Betriebsart oder die Anderung eines
Parameters.

Im Falle eines unbestandigen Betriebs versichern Sie sich, dass das Handprogram-
miergerat nicht gleichzeitig mit SIMATIC PDM verwendet wird.
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Zustandssymbole des Gerates

Dring-
lichkeits-
stufe

Bedeutung

Wartungsalarm
Messwerte sind nicht giiltig

Wartungswarnung: Wartung sofort geboten
Messsignal noch giiltig

% | % [aY

Wartung erforderlich
Messsignal noch giiltig

ﬁ

Prozesswert hat eine Alarmgrenze erreicht

m‘

Prozesswert hat eine Warngrenze erreicht

Prozesswert hat eine Toleranzgrenze erreicht

= | &

Konfigurationsfehler
Gerat funktioniert nicht aufgrund einer falschen Konfiguration
eines oder mehrerer Parameter/Bauteile

£

Konfigurationswarnung
Gerdt funktioniert, aber falsche Konfiguration eines oder
mehrerer Parameter/Bauteile

E=l

Konfiguration geandert
Parametrierung des Gerats stimmt nicht mit der Parametrierung
im Projekt (iberein. Achten Sie auf den Info-Text.

L]

Manueller Betrieb (lokales Override)
Kommunikation ist gut; Geréat befindet sich in manuellem
Betrieb.

- 2 Simulation oder Ersatzwert
-ﬁ'\: Kommunikation ist gut; Gerat befindet sich im Simulationsmodus
oder arbeitet mit Ersatzwerten.
3 AuRer Betrieb
'ﬁr:: Kommunikation ist gut; Gerat ist aulRer Betrieb.
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Dring-
lichkeits- Bedeutung (Fortsetzung)

stufe

¢ Daten ausgetauscht

—
s
x ¢ Kein Datenaustausch

o Schreibzugriff aktiviert

Schreibzugriff deaktiviert

o

Allgemeine Fehlercodess

Hinweise:
* \Wenn mehr als ein Fehler anliegt, erscheint abwechselnd das Zustandssymbol des

Gerates und der Text fiir jeden Fehler im 2 Sekunden-Intervall.
* Einige Fehler veranlassen die Aktivierung des Ausfallverhaltens (Fehler 52). Sie sind durch
ein Sternchen (*) gekennzeichnet.

Alligemeine Fehlercodes

Bedeutung KorrekturmaBnahme
S:0 * | Das Gerat konnte vor Ablauf der Priifen Sie den korrekten Einbau.
Failsafe LOE Zeit keine giiltige Mes- | Priifen Sie die Antenne auf Materi-
?’ sung erhalten. Mdgliche Ursachen: alansatz. Bei Bedarf reinigen. Die
a unsachgemaRe Installation, Materi- | Prozessbedingungen sind anzupas-
alansatz auf Antenne, Schaumbil- sen, um die Schaumbildung oder
dung/sonstige ungiinstige sonstige ungiinstige Bedingungen
Prozessbedingungen, ungiiltiger zu minimieren. Korrigieren Sie die
Kalibrierbereich. Bereichskalibrierung. Wenn die Sto-

rung fortbesteht, wenden Sie sich
an lhre ortliche Siemens Geschfts-

stelle.
S:2 * | Profil kann aufgrund einer Span- Reparatur erforderlich: Kontaktie-
nungsbedingung, die nicht den ren Sie |hre drtliche Siemens
r Betriebswerten des Gerats ent- Geschéftsstelle.
a spricht, nicht erfasst werden.

7ML19985KE31 SITRANS LR260 (HART) — BETRIEBSANLEITUNG Seite 83

D
-
@
=
(-]
-
¥
=
Q
=
(-]




@
=
o
=
[Z]
=
o
=
[
Ll
o

Allgemeine Fehlercodes (Fortsetzung)

Bedeutung

KorrekturmaBnahme

S:3 Gerat ndhert sich dem Limit seiner Ersatz empfohlen.
Lebensdauer gemaR dem in Limit

.* Wartung Erforderlich eingestellten
Wert.

S:4 Gerat nahert sich dem Limit seiner Ersatz empfohlen.

Lebensdauer gemaR dem in Limit
Wartung Geboten eingestellten
Wert.

Sensor nahert sich dem Limit seiner
Lebensdauer gemaR dem in Limit
Wartung Erforderlich eingestellten
Wert.

Ersatz empfohlen.

Sensor nahert sich dem Limit seiner
Lebensdauer gemaR dem in Limit
Wartung Geboten eingestellten
Wert.

Ersatz empfohlen.

S:8 Das in Limit Wartung Erforderlich Service durchfiihren.
definierte Serviceintervall ist abge-
_‘f. laufen.
S:9 Das in Limit Wartung Geboten defi- Service durchfiihren.
nierte Serviceintervall ist abgelau-
:‘f. fen.
SN Fehler integrierter Temperaturfiihler. | Reparatur erforderlich: Kontaktie-

ren Sie lhre ortliche Siemens
Geschaftsstelle.

L
=
N

aY

Die Innentemperatur des Gerats
libersteigt die technischen Daten:
der Betrieb erfolgt aulRerhalb sei-
nes Temperaturbereiches.

Setzen Sie das Gerat um und/oder
senken Sie die Prozesstemperatur
genug ab, um das Gerat zu kiihlen.
Priifen Sie auf Hitzeschaden und
kontaktieren lhre ortliche Siemens
Geschéftsstelle, wenn eine Repara-
tur erforderlich ist.

Fehlercode bleibt bestehen, bis ein
manuelles Riicksetzen (iber PDM
oder die LCD Schnittstelle ausge-
flihrt wird.
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Allgemeine Fehlercodes (Fortsetzung)

Bedeutung

KorrekturmaBnahme

S:17

%

Das in Limit Wartung Erforderlich
definierte Kalibrierintervall ist abge-
laufen.

Kalibrierung durchfiihren.

S:18

Das in Limit Wartung Geboten defi-
nierte Kalibrierintervall ist abgelau-
fen.

Kalibrierung durchfiihren.

Interner Geréatefehler aufgrund

Reparatur erforderlich: Kontaktie-

eines RAM Speicherfehlers. ren Sie lhre drtliche Siemens
Geschéftsstelle.
S:29 | * | EEPROM beschadigt. Reparatur erforderlich: Kontaktie-
ren Sie lhre drtliche Siemens
r Geschéftsstelle.
a
S:31 | * | Flash Fehler. Reparatur erforderlich: Kontaktie-

aY

ren Sie lhre ortliche Siemens
Geschaftsstelle.

L
w
@

*

Y

Werkskalibrierung fiir den integrier-
ten Temperaturfiihler ist abhanden
gekommen.

Reparatur erforderlich: Kontaktie-
ren Sie lhre ortliche Siemens
Geschaftsstelle.

L
w
Sy

*

X

Werkskalibrierung fiir das Gerat ist
abhanden gekommen.

Reparatur erforderlich: Kontaktie-
ren Sie lhre drtliche Siemens
Geschaftsstelle.

«?
w
&

*

Y

Werkskalibrierung fiir das Gerét ist
abhanden gekommen.

Reparatur erforderlich: Kontaktie-

ren Sie lhre ortliche Siemens
Geschéftsstelle.
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Allgemeine Fehlercodes (Fortsetzung)

Bedeutung

KorrekturmaBnahme

Mikrowellenmodul kann nicht
gestartet werden.

Gerat neu starten. Wenn die Sto-
rung fortbesteht, wenden Sie sich
an lhre ortliche Siemens Geschafts-
stelle.

B IE

Problem mit Messhardware.

Gerat neu starten. Wenn die Sto-
rung fortbesteht, wenden Sie sich
an lhre ortliche Siemens Geschafts-
stelle.

@«
w
&

Y

Stérung in der Hardware des Mikro-
wellenmoduls: Abstandsmessung
kann nicht berechnet werden.

Gerat neu starten. Wenn die Sto-
rung fortbesteht, kontaktieren Sie
lhre ortliche Siemens Geschafts-

stelle: Reparatur erforderlich.

L
~
@

X

Werkskalibrierung fiir den Radar-

empfanger ist abhanden gekommen.

Reparatur erforderlich: Kontaktie-
ren Sie lhre ortliche Siemens
Geschaftsstelle.

L
'S
o

Y

Kein giiltiges Startprogramm (Boot)
gefunden: Firmware Fehler.

Reparatur erforderlich: Kontaktie-
ren Sie lhre ortliche Siemens
Geschaftsstelle.

X
&
co

Benutzerkonfiguration ist ungiiltig.
Einer oder mehrere der Parameter:
Min Kalibrierpunkt, Max Kalibrier-

punkt und/oder Autom. TVT ist/sind
auf ungliltige Werte eingestellt.

Konfigurieren Sie das Gerat erneut.
Die Differenz zwischen Max Kalib-
rierpunkt und Min Kalibrierpunkt
darf nicht kleiner oder gleich Null
sein; fiihren Sie ein Riicksetzen
(Master Reset) durch.

S:49 EEPROM unbrauchbar. Reparatur erforderlich: Kontaktie-
ren Sie lhre drtliche Siemens

EH Geschaftsstelle.

S:50 EEPROM unbrauchbar. Reparatur erforderlich: Kontaktie-
ren Sie lhre ortliche Siemens

:m Geschaftsstelle.

S: 51 EEPROM unbrauchbar. Reparatur erforderlich: Kontaktie-

ren Sie lhre ortliche Siemens
Geschéftsstelle.
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Allgemeine Fehlercodes (Fortsetzung)

Bedeutung

KorrekturmaBnahme

Failsafe-Zustand ist aktiviert. Mdgli-
che Ursachen: 1) Hardwarestdrung;
2) Speicherstdrung; 3) Failsafe Zeit
LOE abgelaufen — mégliche Ursa-
chen: unsachgemaRe Installation,
Materialansatz auf Antenne,
Schaumbildung/sonstige ungiins-
tige Prozessbedingungen, ungiiltiger
Kalibrierbereich.

Zu 3): Korrigieren Sie die Konfigura-
tion; priifen Sie die sachgemalRe
Installation und die Antenne auf
Materialansatz; die Prozessbedin-
gungen sind anzupassen, um die
Schaumbildung/sonstige ungiins-
tige Bedingungen zu minimieren;
korrigieren Sie den Kalibrierbereich.
Wenn die Storung fortbesteht oder
bei Punkt 1) und 2), wenden Sie sich
an lhre ortliche Siemens Geschifts-
stelle.

S:53 | *

Konfiguration abhanden gekom-
men: eine oder mehrere Parameter-
einstellungen sind abhanden
gekommen. Dies kann vorkommen,
wenn Benutzerparameter aufgrund
einer Firmwareaktualisierung

zuriickgesetzt werden miissen.

Die Benutzerparameter mit SIMATIC
PDM wieder riickspeichern.

Betriebsfehler
Fehleranzeichen, ihre wahrscheinlichen Ursachen und die zu ergreifenden MalRnahmen.
Symptom Ursache MaBnahme
Anzeige von Fiillstand oder Zielobjekt ¢ Technische Daten priifen
gS' 0 LOE auBerhalb des Messberei- | 2216 Min Kalibrierpunkt (MIN
?’ ' ches KALIBRIERPK,) priifen
a o 22451 Echogiite erhohen
Anzeige von Materialablagerung auf der |* Antenne reinigen
E’S: 0 LOE Antenne  SITRANS LR260 versetzen
a
Einbauort oder Ausrichtung: | ® Priifen: Montagestutzen muss
¢ Schlechte Installation vertikal montiert sein
Anzeige von ¢ Flansch nicht waagerecht| 2252 Autom. TVTanwenden und
S:0LOE 2.2.5.3 Wirkungsbereich prifen, um
. sicherzustellen, dass der Stutzen
aus dem Endstiick des Behalterstut-
zens hervorragt.
Anzeige von Betriebsfehler der Antenne: | 374.1. Aktuelle Innentemperatur
?’S: 0LOE * Zu hohe Temperatur (AKT. INNENTEMP) priifen
f | ¢ Beschadigung ¢ Einbauort andern
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Symptom
Anzeige stabil, obwohl
sich der Fiillstand
andert

Ursache

SITRANS LR260 wertet fal-
sches Echo aus, z. B. von der
Behalterwand oder Einbau-
ten

MaBnahme (Fortsetzung)

SITRANS LR260 versetzen

Priifen, dass Stutzen mind. 10 mm
herausragt

Gerat um 90° drehen. Siehe Ausrich-
tung in Behéltern mit Einbauten auf
Seite 11.

22.5.2 Autom. TVTund 22.5.3 Wir-
kungsbereichverwenden

Messwert immer um
denselben Wert ver-
schoben

e Einstellung fiir 22.1.6. Min
Kalibrierpunkt (MIN KAL/-
BRIERPK.)nicht korrekt

e Einstellung fir 22.1.25.
Sensor-Offsetnicht kor-
rekt

Priifen Sie den Abstand vom Sensor-
Bezugspunkt zum 2.2.1.6. Min Kalib-
rierpunkt (MIN KALIBRIERPK.)
2.2125. Sensor-Offset priifen

Leerer Bildschirm

Fehler Spannungsversor-
gung

Spannungsversorgung auf Typen-
schild priifen
Spannungsanschluss oder -quelle
priifen

Zu hoher Lastwiderstand

Ein Element aus der Schleife neh-
men oder
Versorgungsspannung erhohen

Messwert fragwiirdig

Schwache Echogiite

Siehe 22.4.5.1. Echogiite

2252 Autom. TVTund 22.5.3 Wir-
kungsbereichverwenden
Schaumdeflektor oder Schwallrohr
einsetzen

Materialbefiillung

SITRANS LR260 versetzen

Reaktionszeit der
Anzeige zu langsam

Einstellung fir 22.72, Befiill-
geschwindigkeit (BEF-
GESCHW,)nicht korrekt

Reaktionszeit wenn moglich erho-
hen

Korrekte Anzeige, aber
gelegentlich Anzeige
eines Max. Fiillstands,
wenn der Behalter
nicht voll ist

¢ Erfassung eines Echos im
Nahbereich

¢ Materialablagerunginder
Nahe von Behalterdecke
oder Montagestutzen

¢ Problem mit Montagestut-
zen

Antenne reinigen
2252 Autom. TVTund 22.5.3 Wir-
kungsbereichverwenden

Angezeigter Mess-
wert liegt unter reel-

e Material innerhalb der
Nahbereichsausblendung
¢ Auswertung von Mehrfa-

22.112. Nahbereichherabsetzen
(Minimalwert hangt vom Antennen-
typ ab)

lem Fiillstand chechos » SITRANS LR260 hoher setzen
e Sicherstellen, dass 22411, Algorith-
mus auf F (Erstes Echo) eingestellt
ist
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Anhang C: Wartung

Unter normalen Betriebsbedingungen erfordert das SITRANS LR260 keine Wartung oder
Reinigung.

Unter schwierigen Betriebsbedingungen kann eine regelmaRige Reinigung der Antenne
erforderlich sein. Wenn eine Reinigung erforderlich ist:
¢ Beriicksichtigen Sie das Antennenmaterial und das Prozessmedium und wahlen
Sie dementsprechend ein angemessenes Reinigungsmittel.
¢ Bauen Sie das Gerat aus und wischen Sie die Antenne mit einem Tuch und einer
geeigneten Reinigungsldsung ab.

Geratereparatur und Haftungsausschluss

Alle Anderungen und Reparaturen miissen von qualifiziertem Personal unter Beachtung
der jeweiligen Sicherheitshestimmungen vorgenommen werden. Bitte beachten Sie:

o Der Benutzer ist fiir alle Anderungen und Reparaturen am Gerit verantwortlich.

¢ Alle neuen Bauteile sind von Siemens Milltronics Process Instruments Inc. bereit zu
stellen.

e Reparieren Sie lediglich defekte Bauteile.

3 Defekte Bauteile diirfen nicht wiederverwendet werden.
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Anhang D: Technische Beschreibung

Funktionsweise

SITRANS LR260 ist ein Zweileiter, 25 GHz Puls-Radar-Fiillstandmessumformer fiir die kon-
tinuierliche Uberwachung von Schijttgijtern”. Die Radar-Fiillstandmessung verwendet
das Prinzip der Laufzeit, um den Abstand zur Materialoberflache zu bestimmen. Das
Gerat iibertragt ein Signal und wartet auf das Echo. Die Ubertragungszeit ist direkt pro-
portional zum Abstand vom Material.

Puls-Radar arbeitet mit polarisierten, elektromagnetischen Wellen. Die Mikrowellen-
Impulse werden in einer festen Impulsfrequenz von der Antenne abgestrahlt. Sie werden
an der Trennflache zwischen zwei Materialien mit unterschiedlicher Dielektrizitatskons-
tante (der Atmosphére und dem Messmedium) reflektiert.

Die Ubertragung elektromagnetischer Well_gen ist praktisch unbeeinflusst durch Tempera-
tur- oder Druckschwankungen oder durch Anderungen der Atmosphare in einem Behal-
ter. Elektromagnetische Wellen werden leicht durch Staub abgeschwacht.

SITRANS LR260 besteht aus einem im Gehduse eingekapselten Elektronikschaltkreis, der
mit Antenne und Prozessanschluss verbunden ist. Der Elektronik-Schaltkreis erzeugt ein
Radarsignal (25 GHz), das auf das Horn gerichtet wird.

Das Signal wird von der Hornantenne abgestrahlt und die reflektierten Echos digital in
ein Echoprofil umgewandelt. Das Profil wird analysiert, um den Abstand von der Materi-
aloberflache zum Sensor-Bezugspunkt zu bestimmen. Dieser Abstand dient als Berech-
nungsgrundlage fiir den Materialfiillstand und den mA Ausgang.

Echoverarbeitung

Process Intelligence

Process Intelligence ist die Signalverarbeitungstechnik, die in Siemens Fiillstandradarge-
raten integriert ist.

Diese Software bietet ein hohes Mal an Zuverlassigkeit, unabhangig von den sich dyna-
misch andernden Bedingungen im Behlter. Die eingebaute Process Intelligence passt
sich dynamisch an standig veranderliche Materialoberflachen in diesen Behdltern an.
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Process Intellligence kann zwischen wahren Reflexionen der Mikrowelle von der Materi-
aloberflache und unerwiinschten Reflexionen von Hindernissen, wie z. B. Schwei3nah-
ten oder Tragern in einem Behalter, unterscheiden. Ergebnis sind wiederholbare,
schnelle und zuverlassige Messwerte. Die Entwicklung dieser Technologie stiitzt sich auf
Felddaten, die in {iber zwanzig Jahren und 1 000 000 Installationen in zahlreichen Indus-
triebereichen weltweit gesammelt wurden.

' Die abgegebene Mikrowellenleistung ist wesentlich geringer, als diejenige, die von Mobil-
telefonen ausgeht.

Seite 90 SITRANS LR260 (HART) — BETRIEBSANLEITUNG 7ML19985KE31



Mathematische Methoden und Algorithmen hoherer Ordnung werden verwendet, um die
Profile der Mikrowellenreflexionen intelligent zu verarbeiten. Diese ,,wissensbasierte”
Technik liefert optimale Leistung und Zuverldssigkeit.

TVT (Time Varying Threshold) Kurven

Eine TVT (Time Varying Threshold) Kurve schwebt {iber dem Echoprofil, um uner-

wiinschte Reflexionen (Stdrechos) auszublenden.
3 ___ Sensor-Bezugspunkt
Max Kalib-

rierpkt=0

= VT ___Hindernis

O
/Kurve bei 1,2 m
/\/\ Materialfiill-

Nutz- stand bei 2,9 m
Stor- " echo | — Min Kalib-

E echo 4 = rierpkt
E Echo
arker \___|

 Distance [M]

0

Profile [dB]
40 5
RPN R T

20 30

10

In den meisten Fallen ist das Echo vom Material das einzige, das iiber die voreingestellte
TVT Kurve ansteigt. In einem Behalter mit Einbauten kann es dazu kommen, dass ein gro-
Res Stdrecho {iber die Vorgabe TVT steigt. Mit der Funktion Autom. TVT (Autom. Sto-
rechoausblendung) (siehe unten) kann dieses ausgeblendet werden.

Das Gerat kennzeichnet alle Echos, die iiber die TVT Kurve ansteigen, als potentielle Nut-
zechos. Jeder Hochstwert erhalt eine Bewertung, die sich auf seine Starke, Flache, Hohe
{iber der TVT und andere Parameter stiitzt.

Das Nutzecho wird entsprechend der Einstellung fiir den Echoauswahl-Algorithmus
(22411 Algorithmus) ausgewahlt.

Echosperre

Befindet sich das durch den Algorithmus gewahlte Echo innerhalb des Echosperrfens-
ters, so richtet sich dieses auf das Echo aus, aus dem der Messwert ahgeleitet wird.

¢ Verriegelung ausgeschaltet:
Das SITRANS LR260 reagiert sofort auf ein neu gewahltes Echo (mit der unter Max.
Beflill-/Entleergeschwindigkeit festgelegten Geschwindigkeit), doch die Zuverlas-
sigkeit der Messung wird beeintrachtigt.
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Position Echoerfassung

Der Algorithmus Echoposition (224.1.2. Echaposition) bestimmt, welcher Punkt auf dem
Echo verwendet wird, um die genaue Laufzeit zu berechnen. Er berechnet den Bereich
unter Einsatz der kalibrierten Ubertragungsgeschwindigkeit (bei Bedarf mit einem Uber-
tragungsfaktor angepasst).
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Zu den Optionen zéhlen Mitte, CLEF (Constrained Leading Edge Fit), Hybrid oder Anstei-
gende Flanke. CLEF verwendet die Vorderflanke des Echos, und kann als Kompensation
flir Materialien mit niedrigem dK Wert eingesetzt werden, bei denen der Behélterboden
anstelle des tatsachlichen Materialfiillstands (bei niedrigem Fiillstand) als Fiillstand
gemeldet werden kann. CLEF Bereich entspricht dem Fiillstand, unterhalb dessen der
CLEF Algorithmus verwendet wird: {iber diesem Fiillstand wird der Algorithmus Mitte her-
angezogen.

Hybrid verwendet eine Kombination aus Mitte und CLEF, je nach Einstellung fiir CLEF Bereich.

Automatische Storechoausblendung (Autom. TVT)

Bei einem Hindernis, das vor dem Nutzecho ein groBes Echo erzeugt, steigt dieses Echo
liber die voreingestellte TVT Kurve an und kann als Nutzecho gewahlt werden. Die auto-
matische Storechoausblendung (Autom. TVT) modifiziert die TVT Kurve derart, dass das
Stérecho nicht tiber die TVT Kurve ansteigt.

Bei Verwendung der Autom. Storechoausblendung (TVT Einstellung) ermittelt das Gerat
zuerst das Echoprofil zu diesem Zeitpunkt”. Eine ermittelte TVT Kurve folgt dem Echopro-
fil und steigt tiber das Storecho an. Der Wirkungsbereich wird so eingestellt, dass das
ermittelte Profil die voreingestellte TVT Kurve bis zu einem Punkt liber das Hindernis hin-
aus ersetzt. Ab diesem Punkt wird wieder die voreingestellte TVT Kurve verwendet. Das
Echo vom Materialfiillstand steigt dariiber hinaus an und wird als Nutzecho gewahlt.

Beispiel: Nach der autom. Storechoaushlendung

Echoprofil - STRANS
Echoprofi |
ﬂ: - Messwert [ 597] m
= i sustangemess [FT0m
=l
= 3 T
s 2
2 [N ermittelte S
Hen ] T
Lo = TVT Kurve B e |
o | . Akluelles Echoprofil gespeichert als:
Y Fillstand [were  [naspsciar ‘
= ‘ Sneichem |
3 1 Laschen |
\
ity e AP
= 3 ksl Device stalus [k riguraion vrndart A1
= T T T = 7 o auterhalh o ~
_g RO T L |
o Storecho  Echomarker i
]
[£]
]
=l Messbereich
[—
5 -
Bl Nahbereich
a Mit Parameter 22112, Nahbereichwird das SITRANS LR260 so programmiert, dass der

Bereich vor der Antenne ignoriert wird. Die Voreinstellung fiir den Ausblendungsbereich
ist 50 mm (1.97") vom Ende der Hornantenne.

Mit dem Nahbereich kdnnen Sie die Werkseinstellung der Ausblendung erhohen. Para-

meter 225.2. Autom. TVTwird jedoch in der Regel bevorzugt, um den Ausblendungsab-
stand zu erweitern.

" Verwenden Sie die Autom. Storechoausblendung, wenn der Materialfiillstand weit unter
dem Vollpunkt des Prozesses liegt (idealerweise wenn der Tank leer oder fast leer ist).
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Endbereich

In Applikationen mit konischem oder parabolischem Behélterboden kann aufgrund eines
indirekten Reflexionsweges auch unterhalb des Nullpunkts des Behilters ein gliltiges
Echo vorliegen. Eine Erhdhung der Endbereichserweiterung auf 30% oder 40% kann sta-
bile Messwerte des leeren Behilters liefern.")

Reaktionszeit

Die Reaktionszeit beschrankt die max. Geschwindigkeit, mit der Anzeige und Ausgang
auf Fillstandénderungen ansprechen. Sobald die tatséachliche Befiill-/Entleergeschwin-
digkeit (m/s) des Prozesses festgelegt ist, kann eine Reaktionszeit eingestellt werden, die
die Applikationsgeschwindigkeit leicht iibertrifft. Durch die Reaktionszeit werden auto-
matisch die Filter angepasst, welche die Ausgangsreaktionszeit beeinflussen.

Drei vorgegebene Optionen stehen zur Auswahl: langsam, mittel und schnell.

2272 BEfll”yBSC/IWiII- 241 Fail- 22432
2271, Roak- "OKeRt(BEFGESCHW) 55471 safeZeit  Démp-
tionszeit | 2273 Entleerge- Echosperre  (Zeitin  fungsfil-
schwindigkeit (ENTL- .
Langsam 0,1 m/Min MAX. KONTROLLE 100 60
Mittel 1 m/Min MAX. KONTROLLE 10 10
Schnell | * 10 m/Min MAX. KONTROLLE 1 0

mA Ausgang

Der mA Ausgang ist im Bereich 4 bis 20 mA proportional zum Fiillstand. Im Allgemeinen
ist der Ausgang so eingestellt, dass 0% einem 4 mA Signal und 100% einem 20 mA Signal
entsprechen. 0 und 100% sind Prozentsatze der Anzeige des vollen Messbereiches (m,
cm, mm, ft, inch).

Sensor Fiillstand Leerraum Abstand
Bezugs- 4mA
punkt T 0o
20mA e e A’d
L o —
wj'x [ 100% Leerraum stan
Punkt n 4&»
1
|
Fiillstand :
|
Min. }
Kal. 0% 1 100% 1 100%
Punkt =~~~ ~F """ 4mA TT T T T T T T 2mA ST T 20mA

Wenn sich das SITRANS LR260 im PROGRAMMIER-Modus befindet, reagiert es nicht mehr
auf den Prozess. Der letzte Messwert wird gespeichert und die zugehdrigen Werte der
Anzeige und des mA Ausgangs werden beibehalten. Das Gerat greift auf den Parameter zu,
der wahrend der vorhergehenden Programmierung als letzter aufgerufen wurde.

" Auf einem 30 m hohen Behlter darf die Endbereichserweiterung 31,5 m nicht iiberschreiten.
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Bei Riickkehr in den Mess-Modus nimmt der Messumformer wieder den Betrieb auf. Die
Anzeige und der mA Ausgang nehmen den Wert der letzten Messung an. Anzeige und
zugeordnete Ausgange werden gemaR der Reaktionszeit (2.2.71) auf den aktuellen Pro-
zessfiillstand eingestellt.

Wird das SITRANS LR260 fiir 10 Minuten im PROGRAMMIER-Modus gelassen, ohne Ein-
gaben vorzunehmen, so kehrt es automatisch in den Mess-Modus zuriick.

Dampfung

Ein Dampfungsfilter gleicht die Reaktion auf eine plotzliche Fiillstandanderung aus. Es
handelt sich um einen Exponentialfilter, dessen physikalische Einheit inmer Sekunden
sind. Die Einstellung kann in 224.3.2. Dampfungsfifter geandert werden.

Beispiel einer Dampfung
Fiillstand (m)

45

Zeitkonstante = 2 Sekunden

. Anderung des Eingangs
‘ (Fiillstand) =2 m

In 5 Zeitkonstanten steigt der

Ausgangswert exponentiell an:

von 63,2% der Anderung in der

ersten Zeitkonstante auf knapp
Zeit (s) 100% der Anderung am Ende der
T 5. Zeitkonstante.

T
|
|
|
|
T
|
|
|
|
|
|
|
|
|
4

Eingang aljggeglichener
(Fillstand) ~ Ausgang

Echoverlust (LOE)

Ein Echoverlust (LOE) tritt auf, wenn die berechnete Messung fiir ungliltig gehalten wird,
d.h. wenn die Echogiite unter die Ansprechschwelle gefallen ist.

Dauert der Echoverlust langer als die in 24.1 Failsafe Zeiteingestellte Zeit, erscheint das
Symbol Wartung erforderlich auf dem LCD; im Textfeld erscheint der Fehlercode S: 0 und
der Text LOE.

Liegen zwei Fehler gleichzeitig an, werden Fehlercode, Fehlertext und Fehlersymbol fiir
jeden Fehler abwechselnd angezeigt. Beispielsweise Echoverlust und Failsafe Max.

E’ S: 0 LOE S: 52 FAILSAFE
‘. L]

Ausfallverhalten
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Ziel der Failsafe-Einstellungen (Ausfall) ist es, den Prozess bei Auftreten eines Fehlers
oder Ausfalls in einen sicheren Betriebszustand zu versetzen. Der bei Auftreten eines
Fehlers zu meldende Wert wird so gewahlt, dass ein Spannungsausfall oder Signalver-
lust dieselbe Reaktion auslost, wie ein unsicherer Fiillstand.
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Failsafe Zeit

Die Failsafe Zeit bestimmt die Zeit, die seit dem letzten giiltigen Messwert vergehen
muss, bevor die Failsafefunktion aktiviert wird. Failsafe-Materialfiillstand bestimmt den
Fiillstand, der bei Ablauf der Failsafe Zeit gemeldet wird. Wird ein giiltiges Echo empfan-
gen, so wird der Echoverlustzustand aufgehoben, das Symbol Service Erforderlich und
die Fehlermeldung werden geldscht und Anzeige und mA Ausgang gehen auf den aktuel-
len Fiillstand zurtick.

Failsafe-Materialfillstand

Bei Ablauf von 241 Failsafe Zeitwird der"F[]IIstand so gemeldet, wie er durch 24.2. Fail-
safe-Materialfiillstand (FAILSAFE MAT-FULLST)bestimmt wird.

Failsafe-Materialfiillstand

MAX Verwendung von mA Ausgang Maximalwertheschrankung
als Materialftillstand
MIN Verwendung von mA Ausgang Minimalwertbeschrankung
als Materialftillstand
HALTEN Fiillstand bleibt auf letztbekanntem Wert
WERT Benutzerbestimmter Wert wie in Failsafe-Fiillstand definiert

Failsafe-Fiillstand

Wenn der Failsafe-Materialfiillstand auf Wert eingestellt ist, definiert Failsafe-Fiillstand
einen benutzerdefinierten Fiillstand, der bei Ablauf der Failsafe Zeit zu melden ist.

Failsafe-Fiillstand
Werte 36..226 mA
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Kurven zum Herabsetzen der Betriebswerte Druck/
Temperatur

Hinweise:

Das Prozessschild muss mit der Druckbaugruppe1 verbunden bleiben. Falls das
Gerategehduse ausgetauscht werden soll, muss das Prozessschild auf das Aus-
tauschgerat libertragen werden.
Jedes SITRANS LR260 Gerat ist hydrostatisch getestet. Es erfiillt oder tibertrifft die
Anforderungen des ,,ASME Boiler and Pressure Vessel Code” und der Europai-
schen Druckgeraterichtlinie.
Die Seriennummer, welche in jedes Prozessanschlussgehause gepragt ist (Flansch,
Gewinde oder Sanitr), liefert eine eindeutige Kennnummer und gibt das Herstell-
datum an.
Beispiel: MMTTJJ — XXX (mit MM = Monat, TT = Tag, JJ = Jahr und XXX

= Laufnummer des Gerats)
Weitere Kennzeichnungen (wenn Platz vorhanden) stehen fiir Flanschkonfiguration,
GroRe, entsprechende Druck-Klasse, Werkstoff und Warmekennzahl des Werk-
stoffs.

WARNUNGEN:

Versuchen Sie niemals, die Prozessdichtung oder das Gehause zu
lockern, zu entfernen oder auseinanderzubauen, wahrend der Inhalt
des Behalters unter Druck steht.

Dieses Produkt wird als druckhaltendes Ausriistungsteil im Sinne der Richt-
linie 97 /23 / EG bezeichnet und ist nicht fiir den Einsatz als Sicherheitsvor-
richtung bestimmt.

Die Werkstoffe werden entsprechend ihrer chemischen Bestéandigkeit
(oder Tragheit) fiir allgemeine Zwecke gewabhlt. Bei Einsatz in beson-
deren Umgebungen priifen Sie vor Installation die chemische Bestan-
digkeit anhand einschlagiger Tabellen.

Der Benutzer ist fiir die Auswahl von Schraub- und Dichtungsmaterial
verantwortlich. Dieses muss den fiir den Flansch aufgestellten Bedin-
gungen und dessen bestimmter Verwendung entsprechen und fiir die
Betriebshedingungen geeignet sein.

Eine unsachgemaiBe Installation kann zu Druckverlust im Prozess und/
oder einer Freigabe von Prozessfliissigkeit und/oder Gasen fiihren.

1)

Die Druckbaugruppe besteht aus allen Bauteilen, die vor einem Druckverlust aus dem Pro-
zesshehalter schiitzen, d. h. das Prozessanschlussgehause kombiniert mit dem Sender,
normalerweise ohne das Elektronikgehduse.
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Hornantenne

2" (50 mm), 3" (80 mm) und 4" (100 mm) und 6" (150 mm)

Flanschausfiihrungen
p Prozessanschluss Serie:
A * Flansch der Serie 51262
oder 51263.
obar(14555) ¢ Priifen Sie, dass eine
dieser Seriennummern
auf dem Kennzeich-
nungsschild des Prozes-
3 bar 44 ps) sanschlusses erscheint
Atmospharisch 4200 °F und 25589 auf dem
‘ / 68 Flansch gestanzt ist.
-1bar (-145psi) — —T —1 —F T T 1 T I I gl T
‘ 25°C RT 450°C | +100°C
(-13°F) (+122°°F) (+212 °F)
-40°C 0°C +80°C
(-40°F)  (+32°F) (+176°F)

Druck-/Temperatur Kennlinie
SITRANS LR260 (7ML5427)
Prozessanschliisse mit Universalflansch

P = Zulassiger Betriebsdruck
T = Zulassige Betriebstemperatur

' WARNUNG: Versuchen Sie niemals, die Prozessdichtung oder das
o Gehause zu lockern, zu entfernen oder auseinanderzubauen, wahrend
der Inhalt des Behalters unter Druck steht.
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Schleifenstrom

Typische Anschlusszeichnung

Hinweis: Die Schleifenspannung entspricht der Spannung an den Klemmen der
Spannungsversorgung (nicht der Spannung an den Klemmen des Gerats).

(1 []

e MR s 12 11
Schleifenwider- ga
stlcmdvl\R”L

- o SHO
Span-
Schleifen- @@
spannung \sorgung LR260
VL +

Schleifenstrom IL

Zulassiger Betriebsbhereich des SITRANS LR260

Schleifenspannung zu Schleifenwiderstand

Anforderungen an die Spannungsversorgung
1000
E:' 900 | (30.0v,845 th
! 800 -
= 200 | RL=44.6*VL - 493.4 //
] © 600 e
= [ P
] - 500 -
e E =
-S = 4001 (17.8v, 300 ohms). o
@ 300 o =
é :‘5 200 RL=272.7*VL - 4554.1 : ZU LASSIGER
. = 1 ‘ BETRIEBSBEREICH
E ‘2 100 4 .-
8 o (16.7v, 0 ohmsy——y, !
| 10.00 15.00 20.00 25.00 30.00
e Schleifenspannung - VL
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Anlaufverhalten

Hinweise:
o SITRANS LR260 ist fiir einen zuverldssigen Anlauf mit einer Spannungsversor-

gung, die mindestens 25 mA liefern kann, ausgelegt.
¢ Bei Anschluss an eine Spannungsversorgung mit einer Strombegrenzung von
<25 mA kann es vorkommen, dass das LR260 nicht zuverlassig startet.

Typischer Anlaufstrom

40 -
Spannungsversorgung Schleife

35 &= -+~ ohne Strombegrenzung

30
1

25 []—\E D

20

Spannungsversorgung Schleife
mit 25 mA Strombegrenzung

Strom (mA)

15 +——————

0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34
Zeit (Sekunden)

- ¢ - Keine Strombegrenzung —— Strombegrenzte Spannung
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Anhang E: Applikationsheispiel

Hinweis: In den unten abgebildeten Anwendungen sind alle Werte beispielshalber
aufgefiihrt.

Bei der Einstellung kann dieses Beispiel herangezogen werden. Um die entsprechenden
Funktionen auszuwdhlen, entnehmen Sie die einzugebenden Werte den Parametertabel-
len.

Konfigurieren Sie die Grundeinstellungen mit Hilfe der Parameter des Schnellstartassis-
tenten. (Diese Parameter sind zusammenhangend und Anderungen treten erst in Kraft,
wenn JA in Schritt 7 gewahlt wurde.)

Nach Durchfiihrung des Schnellstarts rufen Sie in jedem Beispiel die tbrigen, erforderli-
chen Parameter auf (entweder (iber das Handprogrammiergerét oder iber SIMATIC
PDM); geben Sie die geeigneten Werte ein.

Fillstandmessung von Mehl in einem Lagerbehalter

Hinweis: Der Mindestabstand von der Flanschunterkante bis zum Messmedium wird
durch 22112 Nahbereichbegrenzt.

SITRANS LR260
Sensor

Bezugspunkt 7N
Max 05m lQ

Kalibrier |——— |~~~ -""""""""°-
punkt

Messung des Fiillstands / 4 bis
20 mA Ausgangssignal propor-
tional zum Mehilfiillstand:

Min Kalibrierpunkt = Behalter-
LIl boden

Max Kalibrierpunkt = 0,5 m
vom Sensor Bezugspunkt.
Max. Befiill-/Entleergeschwin-

Fiillstand digkeit = 0.1 m/Min.

—
=
Bei einem Echoverlust soll das
Min SITRANS LR260 nach 2 Minu-
Kalibrier- ten in den Failsafezustand
punkt

Max. iibergehen.

o
©
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I Parameter-Nr./Name ity Funktion
typ Werte
11. Applikationstyp STAHL
1.2. Reaktionszeit LANGSAM Langsam = 0,1 m/
Minute
1.3 Einheiten M Meter
14. Betrieb FUELLSTAND Fiillstand
1.5. Min Kalibrierpunkt 16 16 m
Parameter | /v kALIBRIERPK)
Schnellstar- |52 lbrierpunkt |05 05m
tassistent | ,1x 41/BRIERPK)
1.7 Durchfiifren? (Ande- | JA Ubertragt die Schnell-
rungen durchfiihren) starteinstellungen an
das Gerat.
.. 241 Failsafe Zeit 2 2 Minuten
Unabhan- : — _ _
gige Para- 242, Failsafe-Materialfill- | MAX Failsafe-Fiillstand auf
meter stand (FAILSAFE MAT- Max eingestellt
FULLST)

Riickkehr zur Messung: Taste Modus | E) zum Start des Normalbetriebs.

7ML19985KE31
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Anhang F: HART Kommunikation

HART (Highway Addressable Remote Transducer) ist ein Kommunikationsprotokoll basie-
rend auf einer 4-20 mA Signaliibertragung. Es handelt sich um einen offenen Standard.
Ausfiihrliche Angaben zu HART erhalten Sie von der HART Communication Foundation

unter www.hartcomm.org.

SITRANS LR260 kann iiber das HART Netzwerk konfiguriert werden, und zwar mit dem
HART Communicator 375 von Fisher-Rosemount oder mit einem Softwarepaket. Empfoh-
len wird das Softwarepaket SIMATIC Process Device Manager (PDM) von Siemens.

SIMATIC PDM

Dieses Softwarepaket ermdglicht eine einfache Konfiguration, Uberwachung und Fehler-
suche von HART Geréaten. Die HART EDD des SITRANS LR260 wurde unter Beriicksichti-
gung von SIMATIC PDM konzipiert und ausfiihrlich mit dieser Software getestet.

Genauere Angaben finden Sie unter Betrieb dber SIMATIC POM auf Seite 30.

HART Electronic Device Description (EDD)

Um ein HART Gerat zu konfigurieren, ist eine Electronic Device Description HART fiir das
entsprechende Gerét erforderlich. HART Geratebeschreibungen werden durch die HART
Communication Foundation gesteuert. Die HART Communication Foundation gibt Aus-
kunft iiber die Verfiigbarkeit der HART EDD fiir SITRANS LR260. Altere Versionen im
Archiv miissen aktualisiert werden, um alle Funktionen im SITRANS LR260 zu nutzen.

HART Ausfithrung

SITRANS LR260 entspricht der HART Rev. 5.

HART Electronic Device Description (EDD)

SITRANS LR260 unterstiitzt nicht den Burst Modus.

HART Multidrop

Der Einsatz von HART Multidrop wird nicht empfohlen.
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HART Communicator 375 Meniistruktur

-
=
Hinweis: HART Communicator 375 wird vom SITRANS LR260 HART unterstiitzt. Die >
Meniistruktur ist an die SIMATIC PDM Meniistruktur angepasst. ;
(=]
QUICK START =
APPLICATION TYPE =
RESPONSE RATE =
UNITS 8
OPERATION S
LOW CALIB. PT.
HIGH CALIB. PT.
APPLY?
SETUP
DEVICE
FIRMWARE REV
LOADER REV
HARDWARE REV
INPUT
SENSOR CALIB.
ANTENNA
SENSOR UNITS
OPERATION
LOW CALIB. PT.
HIGH CALIB. PT.
LIMIT SENSOR VALUE
NEAR RANGE
FAR RANGE
SENSOR OFFSET
ECHO PROC.
ECHO SELECT
ALGORITHM
POSITION
ECHO THRESHOLD
ECHO MARKER
SAMPLING
ECHO LOCK
UP SAMP.
DOWN SAMP.
WINDOW
FILTERING
DAMPING FILTER
NARROW ECHO FILTER
REFORM ECHO
NOISE
ECHO CONFIDENCE
ECHO STRENGTH
NOISE AVERAGE
TVT SETUP
TVT HOVER LEVEL
AUTO ECHO SUPP
AUTO SUPP RANGE
SHAPER MODE
TVT TYPE
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TVT SHAPER
SHAPER 1-9(Shaper Points 1-9)
SHAPER 10-18 (Shaper Points 10-18)
SHAPER 19-27 (Shaper Points 19-27)
SHAPER 28-36 (Shaper Points 28-36)
SHAPER 37-40 (Shaper Points 37-40)

RATE
RESPONSE RATE
FILL RATE/min
EMPTY RATE/min

TB VALUES
LEVEL MEAS.
SPACE MEAS.
DISTANCE MEAS.

OUTPUT

MA OUTPUT
MA OUTPUT VALUE
MA OUTPUT FUNC.
4 MA SETPOINT
20 MA SETPOINT
MIN. MA LIMIT
MAX. MA LIMIT
4 MA OUTPUT TRIM
20 MA OUTPUT TRIM

FAIL-SAFE

FAILSAFE TIMER

FAILSAFE MAT. LEVEL

FAILSAFE LEVEL

DIAGNOSTICS

ECHO PROFILE

MEAS. VALUES
CURR. INTERN. TEMP.
MAX. INTERN. TEMP.
MIN. INTERN TEMP.

REMAIN. DEV. LIFE
TOTAL OP--TIME
REMAIN. LIFETIME
MAINT REQ LIMIT
MAINT DEM LIMIT
ALERT ACTIVATION
TOTAL EXP. LIFE
MAINT STAT
ACK STATUS
ACK

REMAIN. SENS. LIFE
SENSOR OP--TIME
REMAIN. LIFETIME
MAINT REQ LIMIT
MAINT DEM LIMIT
ALERT ACTIVATION
TOTAL EXP. LIFE
MAINT STAT
ACK STATUS
ACK
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SERVICE

DEVICE RESET B
MANUF. DATE =
LCD FAST MODE 3
LCD CONTRAST =
POWERED HOURS E
POWERON RESETS 3
MEM. TEST S
SERVICE INTERVAL 5
TIME LAST SERV =
REMAIN LIFETIME 3
MAINT REQ LIMIT
MAINT DEM LIMIT
ALERT ACTIVATION
SERVICE INTERVAL
MAINT STAT
ACK STATUS
ACK
CALIB. INTERVAL
TIME LAST CAL.
REMAIN LIFETIME
MAINT REQ LIMIT
MAINT DEM LIMIT
ALERT ACTIVATION
TOTAL CALIB.INTRV
MAINT STAT
ACK STATUS
ACK
COMMUNICATION
DEVICE ADDRESS
COMM. CONTROL
SECURITY
LOCK
UNLOCK VALUE
LANGUAGE
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Unterstiitzte HART Befehle

SITRANS LR260 entspricht der HART Rev. 5 und unterstiitzt folgende Befehle:

Universelle Befehle
0,1,23,6,78,11,12,13, 14,15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22

Basisbefehle

33, 34, 35, 36, 37, 38, 40,41, 42, 44, 45, 46, 48, 50, 51, 53, 54, 59

Geratespezifische Befehle

Command 150
Command 151
Command 160
Command 166
Command 167
Command 170
Command 171
Command 172
Command 173
Command 174
Command 175
Command 178
Command 179
Command 182
Command 183
Command 186
Command 206
Command 207
Command 208
Command 209

Read Echo Summary

Read Echo Data Profile
Updated Read Echo Summary
Read Failsafe

Write Failsafe

Read Echo Lock

Write Echo Lock

Read TVT

Write TVT

Read TVT Shaper

Write TVT Shaper

Read Analog Special

Write Analog Special

Read Range Calibration

Write Range Calibration

Read Wear

Read Confidence

Write Confidence Threshold
Read Local Display Commands
Write Local Display Commands

Universelle und Basis-Befehle

Nahere Angaben zu Universellen und Basis-Befehlen erteilt die HART Communication
Foundation.

Geratespezifische Befehle

Fiir ein Dokument mit den Geratespezifischen Befehlen wenden Sie sich bitte an Sie-
mens Milltronics: techpubs.smpi@siemens.com.
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Anhang G: Entwicklung Firmware-

Version

Firmware- | o0 pev | Datum Anderungen
Version.

1.00.01 1.00.04 05/12/2007 | » Erste Freigabe
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Glossar

Abschwichung: Begriff fiir die Dampfung der SignalgroRe bei der Ubertragung von einem
Punkt zum andern. Die Dampfung kann als skaliertes Verhaltnis der Eingangsgro3e zur
AusgangsgroRe oder in Dezibel ausgedriickt werden.

Algorithmus: Rechenverfahren nach einem bestimmten Schema, das zu einer Eingabe nach
endlich vielen Schritten ein Ergebnis liefert.

Antenne: Vorrichtung zum Senden und Empfangen eines Signals in einer spezifischen Rich-
tung. Fiir die Radar Fiillstandmessung stehen vier grundlegende Antennentypen zur Ver-
fligung: Hornantenne, Parabolantenne, Stabantenne oder Waveguide (Rohrantenne).

Ausblendung: Totzone, die sich vom Bezugspunkt aus erstreckt, zuziiglich der Lange der
Abschirmung (falls vorhanden). Das Gerét ist programmiert, um diesen Bereich zu igno-
rieren.

Ausbreitung der Wellen: Divergenz eines Strahls bei seiner Ubertragung durch ein Medium.

Autom. Storechoausblendung: Technik zur Einstellung der Héhe einer TVT Kurve, um die Erfas-
sung von Stérechos zu verhindern. (Siehe TVT))

Dampfung: Begriff, der sich auf das Gerateverhalten bezieht: bezeichnet die Art und Weise, in
der sich der Messwert nach einer Fiillstanddnderung stabilisiert.

dB (Dezibel): Einheit zur Messung der Signalamplitude.

Dielektrikum: ein Nichtleiter direkten elektrischen Stroms."

Dielektrizitatszahl (dK): Fahigkeit eines Dielektrikums, elektrische Energie unter dem Einfluss
eines elektrischen Feldes zu speichern. Auch relative Permittivitat genannt. Eine Erho-
hung der Dielektrizitatszahl ist direkt proportional zu einer Erhéhung der Signalamplitude.
Dieser Wert wird iiblicherweise beziiglich eines Vakuums / trockener Luft angegeben: die
Dielektrizitatszahl von Luftist 1",

Echo: Signal, das mit ausreichender Starke und Verzogerung reflektiert wurde, um sich vom
unmittelbar (ibertragenen Signal zu unterscheiden. Echos werden haufig in Dezibel
beziiglich des direkt libertragenen Signals gemessen.

Echogiite: beschreibt die Qualitat eines Echos. Je hoher der Wert, desto besser die Qualitat.
Die Ansprechschwelle definiert den erforderlichen Mindestwert, damit ein Echo als giiltig
anerkannt und ausgewertet werden kann.

Echomarker: eine Markierung, die auf das verarbeitete Echo zeigt.

Echoprofil: grafische Anzeige eines verarbeiteten Echos.

" Viele leitende Fliissigkeiten/Elektrolyten haben dielektrische Eigenschaften; die
relative Dielektrizitatskonstante von Wasser ist 80.
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Echosperrfenster: Abstandsfenster, in dessen Mitte sich ein Echo befindet, um die Stellung
und den wahren Messwert des Echos zu orten und anzuzeigen. Echos auBerhalb des
Fensters werden nicht sofort verarbeitet.

Echostirke: beschreibt die Starke des gewahlten Echos in dB bezogen auf 1 1V rms.
Echoverarbeitung: Verfahren, mit dem die Echos vom Radargerat bestimmt werden.
Endbereichserweiterung: Abstand unterhalb des 0% Werts oder Nullpunkts in einem Behlter.

Frequenz: Anzahl von Perioden pro Zeiteinheit. Die Frequenz kann in Zyklen pro Sekunde ange-
geben werden.

Genauigkeit: Grad der Annaherung einer Messung an einen Standard oder wahren Wert.

Giite: siehe Echogiite; beschreibt die Qualitat eines Echos. Je hoher der Wert, desto besser die
Qualitat. Die Ansprechschwelle beschreibt den Mindestwert.

HART: Highway Addressable Remote Transducer. Offenes Kommunikationsprotokoll, mit dem
Feldgerate angesteuert werden konnen.

Herabsetzung der Betriebswerte: Herabsetzen der fiir Normalbedingungen geeigneten
Betriebswerte gemaR Richtlinien, die fiir andere Bedingungen aufgestellt wurden.

Hertz (Hz): Einheit der Frequenz, ein Zyklus pro Sekunde. 1 Gigahertz (GHz) entspricht 10° Hz.

Hornantenne: konische, hornformige Antenne, die Mikrowellensignale konzentriert. Je groRer
der Horndurchmesser, desto konzentrierter ist der Radarkegel.

Induktivitat: Fahigkeit eines elektrischen Schaltkreises, durch die ein sich andernder Strom
eine elektromotorische Kraft in diesen oder einen benachbarten Schaltkreis induziert. Die
Einheit ist Henry.

Kapazitdt: Eigenschaft eines Systems aus Leitern und Nichtleitern, welches das Speichern
elektrischer Ladungen ermaglicht, wenn Potentialdifferenzen zwischen den Leitern
bestehen. Ihr Wert wird als Verhéltnis einer Strommenge zu einer Potentialdifferenz aus-
gedriickt; die Einheit ist Farad.

Kegelbreite: Winkel, an dessen Rand die Leistungsdichte halb so gro3 (-3 dB) ist wie in der
Mitte.

Lichtgeschwindigkeit: Geschwindigkeit elektromagnetischer Wellen (einschlieBlich
Mikrowellen und Licht) im freien Raum. Die Lichtgeschwindigkeit betragt konstant
299 792 458 Meter pro Sekunde.
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Mess-/Masserohr: siehe Schwallrohr.

Mehrfachechos: Zweitechos, die als doppelte, dreifache oder vierfache Echos im Bereich aus-
gehend vom Zielecho erscheinen.

Messbereich: Abstand zwischen Messumformer und Zielobjekt.

Mikrowellen: elektromagnetische Frequenzen, die den Teil des Hochfrequenzspektrums von
1 GHz bis 300 GHz in Anspruch nehmen.

Montagestutzen: Rohrstiick (oder Stutzen), das auf einem Behélter montiert ist und den
Flansch abstiitzt.

Nahbereichsausblendung: sieche Ausblendung

Parameter: bei der Programmierung: Variabeln, denen fiir bestimmte Zwecke oder Verfahren
konstante Werte gegeben werden.

Polarisation: Eigenschaft einer abgestrahlten elektromagnetischen Welle, welche die in der
Zeit veranderliche Richtung und Amplitude des elektrischen Feldvektors beschreibt.

Polarisationsfehler: Fehler, der sich aus der Ubertragung oder dem Empfang einer elektromag-
netischen Welle ergibt, deren Polarisation nicht mit der fiir das System vorgesehenen
Polarisation iibereinstimmt.

Puls-Radar: Radartyp, der eine direkte Abstandsmessung unter Verwendung kurzer Mikrowel-
len-Impulse vornimmt. Der Abstand wird durch die Riicklaufzeit ermittelt.

Radar: Radar ist eine Abkiirzung fiir RAdio Detection And Ranging (Funkermittlung und Entfer-
nungsmessung). Das Gerat strahlt elektromagnetische Wellen aus und erfasst oder misst
den Abstand entfernter Objekte anhand der Reflexion dieser Wellen.

Relative Feuchtigkeit: Verhaltnis zwischen der effektiven Feuchtigkeit der Atmosphare und
deren maximalen Feuchte (die von der Lufttemperatur abhangig ist).

Relative Dielektrizititszahl: siehe Dielektrizitatszahl.

Reproduzierbarkeit: Kongruenz wiederholter Messungen einer selben Variablen unter glei-
chen Bedingungen.

Schwallrohr: Rohr, das in einem Behlter parallel zur Behélterwand montiert und zum Behél-
terboden hin gedffnet ist.

Sendeimpuls: ein libertragener Impuls oder eine Messung.

Storeche: beliebiges Echo, das nicht dem Echo vom gewdiinschten Zielobjekt entspricht. Std-
rechos werden im Allgemeinen durch Behaltereinbauten erzeugt.
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TVT (Time Varying Threshold): eine in der Zeit veranderliche Kurve, die den Schwellenwert
bestimmt, iiber dem Echos als giiltig erfasst werden.

Ubertragungskonstante (UK): bei einer ma;_dmalen Geschwindigkeit von 1,0 entspricht die UK
dem Wert, der eine Reduzierung der Ubertragungsgeschwindigkeit als Ergebnis der Wel-
lenausbreitung in einem Rohr oder Medium darstellt.

Umgebungstemperatur: Temperatur der umgebenden Luft, die mit dem Gehause des Gerats in
Kontakt kommt.

Waveguide / Rohrantenne: hohles, metallisches Rohr, in dem das Mikrowellensignal bis zum
Zielobjekt (ibertragen wird.

Wirkungsbereich Autom. TVT: definiert den Endpunkt des TVT Abstands. (Siehe TVT.) Wird
zusammen mit der automatischen Storechoausblendung verwendet.

Zweileiter Radar: energiearmes Radar. Kann als Stromschleife, analog, eigensicher 4 bis
20 mA vorliegen oder ein digitaler (BUS) Messumformer sein.
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LCD Meniistruktur
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LCD Meniistruktur

Hinweise
. ¢ |Im Navigationsmodus erlauben die PFEIl-Tasten eine Navigation
. B des Meniis in Richtung des Pfeils.
. o Siehe Parameterbeschreibung auf Seite 43 fiir ausfiihrliche
Angaben und Anweisungen
— 1. QUICK START
11 APPLIKATION

12 REAKTIONSZEIT

1.3 EINHEIT

14 BETRIEB

1.5 MIN KALIBRIERPKT
16 MAXKALIBRIERPKT
1.7 DURCHFUHREN?

— 2. EINSTELLUNG
21 GERAT
211 FIRMWARE REV
2.1.2 LOADER REV
2.1.3 HARDWARE REV
2.2 EINGANG
2.21 SENSOR KAL.
2211 ANTENNE
2214 SENSOREINHEITEN
2215 BETRIEB
2216 MIN KALIBRIERPKT
2217 MAX KALIBRIERPKT
2218 SENSWERT FESTS.
2.2112 NAHBEREICH
2.2113 ENDBEREICH
2.21.25 SENSOR-OFFSET
224 ECHOVERARB.
2.2.41 ECHOAUSWAHL
22411 ALGORITHMUS
22412 POS. ERFASSUNG
22413 ANSPRECHSCHWEL.
22415 ECHOMARKER
2.2.4.2 PROBEWERT
22421 ECHOSPERRE
22424 0B.PROB.
22425 UNT PROB.
22426 FENSTER
2243 FILTERUNG
22432 DAMPFUNGSFILTER
22436 FILTER SCHM. ECHOS
22437 NACHBER.
2.2.45 STORGERAUSCHE
22451 GUTE
22452 STAERKE
22453 STORG. MITT
225 TVT EINSTELLUNG

226

221

228

2.3 AUSGANG
231

24 FAILSAFE
241
242
244

—— 3. DIAGNOSE

3151

31 ECHOPROFIL

314 MESSWERTE
3141 AKT. INNENTEMP
3142 MAX. INNENTEMP
3143 MIN. INNENTEMP

315 RESTLBD GERAT

2.251 TVT HOVER LEVEL
2252 AUTOM TVT
2253 WIRKUNGSBER.
2.25.4 MODUS KURVEIN.
2256 TVT KURVENW.
TVT KURVENEINST.
2261 EINST 1-9
2.26.2 EINST. 10-18
2.26.3 EINST. 19-27
2.26.4 EINST. 28-36
2265 EINST. 37-40
AENDG RATE
2271 REAKTIONSZEIT
2272 BEF-GESCHW.
2.2.73 ENTL-GESCHW.
TB WERTE
2.2.8.2 FULLSTANDWERT
2.2.8.3 LEERRAUMMESS.
2.2.84 ABSTANDSMESS.

mA AUSGANG
2311 mA AUSG-WERT
2312 mA AUSG-FUNKT
2313 4 mA AUSG-NIV.
2.314 20 mA AUSG-NIV.
2315 mA MINWERTBEGR
2316 mA MAXWERTBEGR
2317 4 MA AUS FEINAB.
2.318 20 MA AUS FEINAB.

FAILSAFE ZEIT

FAILSAFE MAT-FULLST
FAILSAFE FULLSTAND

GESAMTE BETR-ZEIT

315.2 RESTDAUER
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— 17

— 3.

— 4

—— 5.

— 6.

DIAGNOSE 3153 LIMIT WART. ERE
3155 AKTIVIERG ALARM
315.6 GES. ERW. LEBD
315.7 WART ZUST
3158 ZUST QUITT
3159 QuITT

316 RESTLBD SENSOR

3161 SENSOR BETR-ZEIT
316.2 RESTDAUER
316.3 LIMIT WART. ERE
316.4 LIMIT WART. GEB.
316.5 AKTIVIERG ALARM
316.6 GES. ERW. LEBD
316.7 WART ZUST
316.8 ZUST QUITT
3169 auItT

SERVICE

41 RUCKSETZ

42 HERST DATUM

43 LCD SCHNELL

44 LCD KONTRAST

46 EINSCH-DAUER

49 EINSCH-VORG.

411 SPEICHER TEST

416 SERVICEINTERVALL
4161 ZEIT LETZT SERV
416.2 RESTDAUER
4163 LIMIT WART. ERF
416.4 LIMIT WART. GEB.
4165 AKTIVIERG ALARM
416.6 SERVICEINTERVALL
416.7 WART ZUST
4168 ZUST QUITT
4169 QUITT

417 KALIBRIERINTERV.
4171 ZEIT LETZT KAL
4172 RESTDAUER
4173 LIMIT WART. ERF
4174 LIMIT WART. GEB.
4175 AKTIVIERG ALARM
4176 GES. KAL. INTERV
4177 WART ZUST
4178 ZUST QUITT
4179 QUITT

KOMMUNIKATION
51 GERATEADRESSE
52 KOMM.STEUERUNG

SICHERHEIT
6.1 VERRIEGELUNG
6.2 FREIGABEWERT

LANGUAGE
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